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TEEVO.

110 SCALE R/C 4WD RACING CAR CHASSIS KIT

HAHUTHMART S
ITEMS REQUIRED
ERFORDERLICHES ZUBEHOR
QUTILLAGE NECESSAIRE

{3 FO—ILxhlk

CORCH—ITH, 2F v L7 08, HRIZ{ER, RIESC
(FSYLAE—2—H) . O~ 7::7 7AILY —RESEREC
FEdu, thitRSEmmLULBE, ThickoTELEFR
EIL‘D"‘?ILTH:[HEL‘?LLb‘t,ISZTﬂ)T CTEELNTT.
AUV TR ENFQOBRAR ECRHUEE W,
{ETHE—F—-EZF ¥}
*FubIRE—2-HEFThTLELA.
FIULAE— I —ETHBRCETL.

=V EREICRBEFYHEOLNSE—F—, EZF
FREEMRLTETL

(TR T — - FEREE)

COFuricldEE v Fi—SERMbLEY, SAKER
EERICTHBE T,

RADIO CONTROL UNIT

2-channel R/C unit plus brushless electronic speed
controller and low=profile servo is required for this model.
+Read and follow inatructions supplied with R/G unit.
MOTOR AND PINION GEAR

% This kit is designed to use a brushless motor.

*This kit does not include motor. Choose separately
available electric motor and pinion gear to achieve goar
ratio chosen on paga 24 of this manual.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fir dieses Modell wird eine Ubliche 2-Kanal RC-Einheit mit
einam elektronischen Fahrregler fir Brushlessmotoren
und ein Maches Lenkservo bendligt.

rLesen und befolgen Sie die der RG-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

“ Dieser Bausatz ist fir sinen Brushless-Motor vorgesehen.
*Dieser Bausatz enthalt keinen Motor. Wahlen Sie einon
getrennt arhaltlichen Elektromotor und ain Ritrel fir die
gewihlte Ubersetzung gemad Seite 26 dieses Handbuchs.
STROMQUELLE

Fir diegen Bausatz bendtigt man den Tamlya Akkupack.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADICOCOMMAMNDE

Ce modéle nécessite un ensemble de radiccommancdea 2
voies, un variateur de vitesse électronique brushless et un
servo taille basse.

4 Lire et suivre las instructions fourmnies avec l'ensemble
R/C.

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR

+Ca kit est congu pour fongtionner avec un moteur brushless.
+ Ce kit n'inclut pas le moteur. Se procurer séparément un
maoteur et un pignon pour obtenir un des rapports de
transmission spécifiés page 26 de ce manuel.
ALIMENTATION

Ce modeéle peut étre alimenté par un pack d'accus Tamiya.
Charger la pack selon las indications du manual du pack at
du chargeur.

ASTRCEDME (O [ESC/ RER /U —F)

W NRERIRIIT T ICEh L,
BWEIE<HLVAICEFEVESMLLTUEE W,

Tamiya R/C equipment (transmitter/ESG/raceiver/sarvo)
Tamiya /G Ausstattung (Sender/Fahrtregler/Empfanger und Servo)
Equipement AC Tamiya (émetteur/variateur/récepteur/servo)
(FESCRIL-ZFOZy? AE—F JXFO—7—0RTT. )

TS UAT—2—RESC (FET7 ) {4 E 2 F 2L 70K
2-channel R/C unit with brushless electronic speed controlier

2-Kanal RG-Einheit mit elektronischem Fahrregler fir
Brushlessmoloren

Ensemble R/C voies avec varaleur dlectronigue brushless

o B AMESC. HIRBELENGLET.
Small ESC and receiver are recommended.
* Fahrregler und Empfanger kisinar Grafe
werden emplohlen.

* Récepteur et vardateur électronique de petite
taille recommandés.,

=10}
=)

@

FRETE LY — RO EX)
Suitable servo size
Grasse der Servos
Dimensions max des servos i
12~14.5mm

Y
i

14-16.5mm
L

- 48mm -

FSLAE—S—(FIN6T)
Brushless motor (6 screw holes)
Brushless-Motor

( sechs Schraubgewinde )
Moteur brushless

(6 trous de iixali::},’/

-

T

(B4 =1L)

Fubklciiesy, =LA ERTUESA, B
TEmIcEbE ToRARECEE L,

TIRES AND WHEELS

This kit does nol include tires and wheels,

REIFEN UND RADER

In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und
Rader.

PNEUS ET JANTES

Ce kit n'inclut pas de pneus et de jantes,

(EirRAT)

10mEA— MR T Yy FERIKGERELR

BLREEL.

BODY SHELL

Purchase scparately sold Tamiya 1/10 scale R/C

body parts set.

KAROSSERIE

Tami Karosserieset Mafistab 110 separal
ich.

CARROSSERIE

Se procurer séparément une carrosaerie

érhalle 1:10 Tamiya,

SYEGRICY T -/ HRERE

2
by B /’/ Tamiya battery pack / compatible charger

Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerat
Pack d'accus Tamiya / chargeur compatible

{MEIBIR} AEDTF S F
RECOMMENDED TOOLS gi'.lh’;;’:;‘i" long nose pliers
gﬁ%ﬂﬂl GTE“_E WERKZEUGE mit Kunststotfeinsatzen

7ol L2 F (1.50m, 200,72, Sem)

Pinces 4 bacs longe mtl-gnnuwu

Hex wranch (1.5mm, 2mim, 2.5mm)
Imbusschiiissal (1,5mm, 2mm, 2,5mm)
Cié Allen (1,5mm, 2mm, 2,5mm)
(" pomca o T |_
1 Ql =
- ATl b ] ]
+ Scrawdriver (large, small)

+ Schraubenzieher (grof, kiein)

Taurmnevis + (grand, petit) H__,.-—r——f —
T
T —
—_— L
=l <
b el ol i — 3
Modelingknife /4o o *‘—‘:]]
Modalibaumesser

Coutsau de modélisle

=

Side cutters
Seitenschneider
Pinces coupanles

(=
Scissors
Schera
Ciseaux

AT

Long nose pliers
Flachzange
Pincas & bacs longs

— & F

1\@

Ebv
Tweezers
Pinzatte ‘, e
Précelles

EzaiaZ (FUibE1mn, 2.8~3mm)
Pir visax (1mm, 2.8=3nwm drill bit)
Schraubatock (Imm, 2,8~-3mm Spiralbohrer)
Qutil & percer {Imm, 2,8-3mm de diamatre)

e 1 1] e N
BT LA EER
Synthetic rubber

Synthetischen Gunmllllul.mr
Colla pour caoutchouc synthétiqua

*TOHC T ALY, RoSDER. SFE BV Ty s~
BEEEHTTE.

%A file, soft cloth, caliper and E-ring toc| will also assist in
canstruction.

*Baim Zusammonbau konnon eing Faile, oin weichos
Tu|:l'|| 8in Mefischiebar und ein E-Ring-Abzlehar hilfralch
5&!"

“rUne lime, un chiffon, un pied & coulisse et un outil &
circlip seront égalemant utiles.

42383 TB Evo. 8 (11057615)
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A\ CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@Whan assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@ Keep out of reach of small children. Childran must nat
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags ovar thair heads,

/1 VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, soliten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell rusammenbaut, solite ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bavanteitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau disses Bausatzes werden Werkzeuge
einachlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung wvon
Verletrungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von klginen Kindemn famhalten. Kindern darf keine
Moglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder eich Plastiktiiten Gber den Kopf 2u ziehen.

A\ PRECAUTIONS

@EBion lire ot assimiler los instructions avant de commen-
cor 'assemblage. La construction du modéle par un enfant
daoit s'affectuer sous la surveillance d'un adultte.
@Lassemblage de ce kit requiert de l'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pre-
caution pour éviter toute blessure,

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas 4ge. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

{2 = RC EDHEE) TAMIYA R/C EQUIPMENT

LED/ ST U—

(LYY
oA —— y

ATTN S
w-r—il

(2T 1 w8 T{E#E) STICK TYPE TRANSMITTER

2{EM
FeTT
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Lt — g —

AF TS
AT A
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202 ER=XEMLSGSOMEEDH. FNEESCPH—
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4 LET,
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COMPOSITION OF 2 CGHANNEL R/C LINIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna,
@®Wheal & Trigger: Moves ssrvos, which steer car and
adjust throttla.

2. @Receivor: Aocopts signals from the transmitter and
converts them into pulses that oporate the model's servo
and speed controller.

3. @Electronic apeed controller: Accepta signals received
from the receiver and controls the current going to the
mator.

4. @5tearing servo: Transforms signals received from the
recelver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @5ender: Dient als Steuargerdt. Lenkrad/-knlppel- und
Gaszuggriff/- knlppelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und Gber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
walche das Auto lenken und Gas geban.

2. @Empfanger: Der Empfanger nimmi die Signale des
Senders aul und wandell sie in Steuerimpulse [dr das
Lenksarvo und den Fahrregler um.

3. @Elgktronischer Fahrregler: Erhdit Stouersignale vom
Empfinger und regelt den zum Motor flieflenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.,

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. BEmetteur: serl de boitier de commande. Les actions surle
manche de directionfvalant ou sur le manche de gaz/ga-
chette sont converties en signaux radio tranamis par le biais
de l'antenne.

@Volant/Gachette: permettent de contréler respective-
ment la direction et le régime moteur du modele.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contrble les mouvements du(des) serva(s)
ot le variateur électronique de vitessa,

3. @Variateur dlectronigue de vitesse: recoit un signal du
réceptour ot régule la quantitd de courant alimentant le
mcteur,

4. @Serve de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

3
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BEEHCIEELN |
Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

*ld CabiBIREETR
 FU-EHARERBERT

ERLET. Fﬁlﬁ'ﬁ-\b!ﬁ‘.l

BRIy TI—8
J:U!Hﬁlﬂl._{ﬂlm!lﬂlﬁﬂlﬁ-&
CHEMABLIEFL,
*Charge battery pack with compatible
charger (avallable separately). When
handling baltery/charger, read supplied
Instructions carefully.
*Den Akkupack mit einem geeigneten
Ladegerit aullacen (getrannt erhdlthich).
Zur Bedienung won Akku/Ladegerét die
mitgeliefarte Anleitung sorgfiltig lesen.
#Utiliser un chargeur compatible avec
_ [disponible

d'smplol fournies aveo le chargour ot la
batterie.

*IEH U TICADHICHBEEREE TLCRT, £Hhoih

EOHATLIEELY

*EHVRSGOM, FBFUTOMICHSTRT LS

feFELy, A—T Rl FTEBAEESYELLCESICR. 5

VRS DEFSC OB ISV,

ADZEGER, v FAFE LULEORSEBUET,

EEr{RTHP2CVHRICBATI TV RRERRDLS

B ASTLVEY, FMLLTEOTEELY

- COT—FRTIAEERHRICERLE L . &
T HAURAFILT B TATREL,,

“ Study the instructions thoroughly before assembly.

*There are many amall screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To prevent
trouble and finish the model with good performance, it is
necessary 1o assemble each step exactly as shown.

= Apply grease to the placea shown by this mark.
Apply grease first, then assemble.

AR THECEDE, EDrv

=TT DRSS ESSHE
WATIEEL, %
A e T A Bt il
LTHP22~PUEBMLTIEE, Schwerpunkt vome
*Select one layout from [ and [Z] shown Centrage sur I'avant
hare.
Main instructions in this manual are for [1;
follow replacemeant steps on pages 22-24
when choosing [5].
*Wihlen Sie eine der gezeigten
Anordnungen [11 und [=]. Die Hauptanleltung
bezieht sich auf Version Y. Bel der Ver-
wendung von [=] oder folgen Sie die An-
leitungen auf den Seiten 22-24. E g;:athma;ﬁmd
“ Sélectionner une des configurations [ Schwerpunkt hinten
ou [5] montrées ici. Les instructions princi- Centrage sur lamigre

pales de ce manuel concement [ ; suivre
les étapes de remplacement des pages
22-24 pour [=].

“\Vor Baubeginn dic Bauanieitung genau durchlesen.

Viale kisine Schrauben und Muttern etc. missen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bestor Lelstung.

.- Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann

zusammenbauen.
HAssimiler les instructions parfaitement avant I'assemblage.
*ll y & beaucoup de pelites vis, d'écrous et de pigces similaires.
Les assembler soigneusement on e référant aux dessing. Pour
éviter lea erreurs suivre les stedes du montage dans I'ordre indigqué.
- Graisser les endroits indiqués par ce symbaole.
Graisser d'abord, assembler ensuite.
HOB&EFy HCEETEATLE .
Parts marked # are notin kit.

Teile mit i sind im Bausatz nicht enthalten.
Les piéces mamuées # ne sont pas incluses dans le kit.

SEAEWMALES
|| BAGA/BEUTELA/SACHETA |

o
N

-t:.fiL-—Iﬂ;"J.?').ll'- E-a

ion mount E-a
A.Lm:;ungmﬂafenhgung E-a
Suppnrtde suspension séparé E-a

é;l

b= ATk E-b

Separate suspension mount E-b
Gatrennte AufhAngungs-Refestigung E<h
Support de suspension séparé E-b

MA2 3xsmrSmmes

X10 Scraw
Schraube
Vis

MAZ27
x1

E—R= OBV {ST (LY (T REECEE. Ry (1 :ﬁ:e;-.:zn.
Attaching motor mount b E_' :Nu;ndlrwﬁon. 5P

Anbringen der Motor-Lager — Fl:lﬂa'r:fnr:?:hun

Fixation du support-motour YrNotar ia gane.

*PRUGLTHFERSMILTHSET,
A Smooth off lower deck edges with file.
“kanten der Chassisboden abrunden.
*ﬁqeucmaemum dea la platine

*EIEE.

MA33 T % <7¥HA

%q Motor maunt A
Motor-Lageor A
Support-moteur A

MA34
x1
@] O| s—s—=svtp
Motor mount B
Sippormoteur &
~moteur
Ch i)

3% Emm L e Mote direction.
MA2 F*Auf richtige
33¢6mm Plazierung achten,
*Noterlesens, _ — =
.»/..
o T N —~
Y ¥
- b T :
J}" .I - —
o T
o 1
5 O]
) g
L —
faa - s
‘\x\ - -
MAZ2
3xEmm

42383 TB Evo. 8 (11057615



e UP G2 rasw o FOBWUTH
Attaching separate suspension mounts (rear)
2 Anhau der gatrennte AufhAngungs-Bafestigungen (hinten)
m MA?2 3x%6msmez ion sé {amidre)

= Screw Fixation des supports de suspension
Schraube
i R
(m MA2 3X6m73 3 HER ['_H,_}
{ LI scraw " [
L Schraube N,E
Vis /o kEElcEE,

* Note direction.

e anNanstange *Noter o sans,
MAZ21 x1  Pied d'antenne

; FrFTHAL / kAutrichtige
Antanna post Plazierung achten.
Ant lr-’\

o~

1//
| MA25 MA30
= 4 AT L—F
R/C deck
L= FHATI A-a RC Halterung
Platine RC

Separate suspension mount A-a
Getrennte Aufhangunge-Befestigung A-a
Support de suspension séparé A-a

/o kmEICHE.

4 % Mote direction.
/ *Auf richtige
Plazierung achten.
* MNoter le sens.

b= rHATT Uk A-D

Sepameix:mlnn m;:thtb -
Getrennte Aufhangungs- Ligurigy A=
Support de suspension sépard A-b

| MAB x1 i’
1050 LT L) e df 1
Ball bearing &1525
Kugellager o
Roulement & billes

{ |@[| Lo )

Ball 4
Kugellager {3mm)
Aoulement & billes [3mm)

5X6.4%1.5m i o i o
Of e 2= TN ol

I
Distanzring J |

1\ /
Entretoise \
\
©| MAT2 5X7%0.3m3L é:!‘ %% %—— —r N
®1 Shim \\ MA2
| r
SGEE e & R\;\ .’_x AXEm
MA13 SXTX02mmi L MAZ
Cale
@T?) MA15 2mEYUY O F v —2A0OMHBILT {F)
Y E-Ring Front gearbox
Girclip Vorderes Getrishegehiuse
MALS FoRII Y Carter avant
Aods ring MA24 MA12 MA13 MA7 MA35
Achsri ¥
A Moy MA17  3om SxTX0sm  ExTx02m oed(m) /Il

/ -
{

C— MAI7 2=88m+v7h
®1 Shatt
Achse

MAB
5X6.4%1.5m

\ 1 *FESROEECGEELTIIETL,
MATG  s%Note direction.

MAG *Aul richliga Platzierung achten.

MA18 2xBmsy7h 1050 Noter le sens.

1

]

Shaft
Achse

- MA18
SOAR N~ 2x
!I:;Azn Cross joint
Joint en croix . Y
MA23x1 | (o e =
AT upiipgTp e = M| ] N
o (JEE 9 9 -

Axo d'entrie -l | ! b R e R

— 30 (o oy o i P

: T r
MA24 30mZ1 o pT b | f;‘j
1 Swing shaft s e
Drehachse ) i

Axe de
ament

5 42383 TB Evo. 8 (11067616)



(4

MAT9 IxBmF—iwabir 7
%3 Tumhuelua shaft

Edpm nTmamm

ST FeAR— (L)
C:( Adjuster (lang)
Emmh‘tunk[hng]

MA22 xa ﬂn!'lgup-}
AXBmnFoA LA
Screw
Schraube
MA1 x2 S
SxSm\ M E Q==
QD e
MA4 x3 Gonnectour a rotule
AFTI»TRAL
(T 32
Lenkpfosten
MAS x2 Colonnetts de direction
MAG  5x0.5mA~—+—
© x2 Spacer |
Distanzring
Entratoise
5.5%0.5m A4 —
O] M0* " G
Distanzring
Entretoise
M0, o A=t —
@[I &‘lEA" Spacor
Distanzring
Entratoise
MA13 sx?xu.znw_;
Q)% g
Schaibe
Cale
@ J MA14 3:-(5xn1u.zh
&:hemn
B BIREBEERLEY
BAG B/ BEUTEL B / SACHET B [
MAG =
10507 'J_J#'
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes
MA7 xi
10507 U224 (3mmid)
Ball bearing (Smm)
Kugellager (3mmj}
Roulement a billes {3mm)
= 55h.4%1 Smm
Spacer
Distanzring
Entratoise
= MA-IE SX7Tx0.3mmisLs
SBcheibe
g Cale
MA13 5x7x0. 2mwisls,
Shim
© # Scheibe
Cale

MAI1S 2mmEL o2
1 E-Ring

Girclip
TaZ
> MA1G Axle ring
1 Achsring
e Moyeu

C 1 MA“? 2MO By T
®1 Shaft
Achse
Axe
2¥ B v 7+
T Matg xemzv2
Acheo
Axe
5 fel=F & Lo s L
O ﬂnzo Cross joint
Joint en croix

o ARTTFN T lr—=2iDEHUT {Ld
Stearing tie-rads
Spurstangen

Barres d'accouplement

€A)

@ﬁ
Vo

AT TN TIAIN—DEFIT

Steering linkage MA10
Lenkgesténge 5.5%0.5mm o
Biellettes de direction > i
MA9 ! %5
5<0.5m . . .
R Wi I SX5m = _
= \{t s [ - ._\ . 3% i
Ny v SN g,@) s
€ = MA14— & MA10
gb '@l@ : W 3x5%0.1mn /S E%/ MABE 5.5X0.588
MAI3 —— ._g!g : MA11 3%07m TFTV Aoy 27
5% 7% 0. 7mm | 1 SBteeding bri
=1 -MA31 Lenkungs-| ke
&% /" 2F P T—L Pontet de direetion
= Steering arm
=1 Schu
Commanda de direction

ISR EASHYET. JmE

s Insérer les rotules par le coté portant
|la marque O,

_—
Ef— I LABET. ot )=
“Insert ball connectors into side with . : -
e D aul der Seile mit dem 6’} e s, =
Kennzelchen () elnbauen. I .r)

e Uy Fvir—2miauaT {RY n MB18
A box 126mm
Hikkeros utiebigetibiin _MA20 / Za~5vear
e @ Antricbswelle
FEBROEFIERLCSTEE L, } 3 Arbre de transmission
iﬁ"}r““ﬂf—'.'m . MMB MA12 SX7X0.2m AT
:alhnlu';g’;::lﬂn e . 5XIx0. SM @ = 1050 (3mm)
@ U= 5o
 mar &5 (b
&- "'" " 2%9.8m A
i MAﬁ
1050
MA35
AL QLS |
Lower bulkhead
taltrager
unlten
Clolson inféreure
MAI8 —
2¥ Bmn

42383 TB Evo. 8 [11057615)



MA2 IxemmFS AL A
Scrow

Fyror—20RU{T
Attaching gearboxes
Anbau der Getriebegehiuse

SU{diHoidm sy sy, O

Bl=LcHLAGZE T,

e Inserl ball connectors into side with
mark.

Fixation des carters :
*8 Schrau . + Dic Ku aut der Soite mit dom
Vis - a4 ¢ Kennzelchan O ainbauan, »
lﬁ& e : Insérer les rotules par le cobé portant
S SmFs M O—F—L i) / . Ia margue O,
I Ball connector R | -
Kugelkop! ' () »
MA4 x2 Connecteur & rotule ol e ——
~J R @R} Gg:::
*HEEUET, % @ = wmaw0 8 l::’
3% Sate anfertigen. f > * ‘%\ 5.5%0.5m Q
“*Faire 2 joux, t i\ CEEg MA4
“ MAZ22 sm + e
3@ MBS 3x32m N
MA22
@H MATQ 5-5%0.5mRA—4— ™t
-‘_‘_..-' _F"-r
®2 ; -
Entretolse_ To— :
P | { B L TR 111§ | s ‘.:'
3x32 - = ' 8
MBS x2 R siswah J b
Tumbuckle shaft aas ]
Spann-Achse e |
Biellette 3 pas inversés = |,
_q""p Srmm &’_/' B _El,-
O 2 | PR (L L5
— A2
&
MA22 x4 Chape a rotule AxGem
(longua)
@ A= olEHLT  MB12 MB10 R i—#trlo— - EMIARBANTRELET,
. Spur gear 6T i— Spur gear holder mamm mmwu& m ;:nrm
MB3 3xswrmhca Stimradgetriebe o el obe  SUPport de pignon bofostigon,
‘m x4 sq:h W Pignon intermédiaire _~ Pignan In%:mmﬂdldu n}lm-éd‘i-u Fixer avec de la colle pour caoutchous
r: I e
MBS
MAB a2 MBT‘ Tom
j O wscr{'."u_n.'f |
| \
Hnummanum 0
C 1 MA18 ZKSM.s-rv‘?I'-
ne Achse
Axg
7m0 e /
O %
®2 O-Fling ¥
Joint eilicane  Ma8
28
' MB11 x2 5
e s A—iud
! Genter cup ZI—Fr DO {T) ? — MA1
zuz‘.‘h‘] wral Attaching spur gear J_*% - 4.0
T ComIn Stirnradgetriebe-Einbay ~ MA1 [
Fixation du pignon IXBmn - I
i ~| 1 g
intermédiaire 3’:‘@ ‘k{‘ -
MB15 f_ "
o |
] I EemrTMmELE A I
(mmm AT "o Ly
Schraube i
Vis . z )
o []o %) ) & :
F—g—whwhC : '
MB15 Mator mount G /
Motor-Lager C 5
Support-moteur C
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A1 2msEhE R
Sk
MB1 x2 e
. MB4 I%BmmrR@MLT2
| {411 w9 BerEwW
Schraube
Vis
M EL 1= bl
,.CEHE Lock nut
Sieharungsmutiar
Ecrou nylstop
37y e —
©) Moo =gz
Bellagschelbe
Rondelle
A Amm B ALETR
(o Maa Al
Sghraube
Vis
MB2 3xbm7smh L
(jmm ™ bt
Schraube
Vis
3X2.5mm
E:I t‘;‘.‘B? 1TE37
Grub sorow
Madanschraube
Vis pointeau
| SRECEEALEY
mcrmc;mmn

" Mc4 -Ixanx:lirl—tf:x

schmuho
Vis
m MC5 axnudtn—t'z
Schrmba
Vis
5.5%2.0mm L —tr—
O[] es S
Distanzring
Entratolse
@” MGG  5-5X1.0mRAN—H—
. wa
Distanzring
Entratolsa
@l MC14 3x5x0.2moL
%2 Shim
Scheibe
Cale

MC15 3x43mi+7k

®a Shalt
Achae
Axe

MC20 x2

T rfi—il
King pin ball
Lager des Achsschenkeibolzens
Rotule

]

HLURE T F SV F
#Non-scratch long nose pliers
" it i

Flachzange mit Kunststoffeinaitzen
#Pinces A becs longs anti-grifiures

MC20
T om

el D AL kD T

=L RLARET,

APush in using long nose pliers,

taking care not to damage.
%Mit Flachzange einschnappen. Keine
Beschadigungen erzeugen.
“insérar avec das pinces a bacs longs, an
velllant & ne pas endommager.

T N— T R O

@ Attaching upper deck
Einbau des oberen Decks
Installation de la platine supérieure
MB4
B16 3K5lﬂ MBB
Fuwii—=F v+ FF
deck FF
p“a Deck FF
Platine supérieure FF
MB1 :
317

MB17
=T vE FR
Upper deck FR
Oberes Deck FR
Platina supérieura FR

MB1
L 3x12m
@,
—_—
=S T
e v .____.—J""u-f‘
r ] =
) @
.I'J "I\\_
I g
U /
/
E ,.r":l ’
N
u Box wrench
MB6  Steckschinssel
Im Clé & tube

\'\
MB&
EL ]
E—?‘—mﬂl'}ﬁﬂ ﬁﬁn—h:{:%m = AL F (1.5m)
Attaching motor Hex wranch (1.5mm)
MotorEinba #Maotor [getrennt erhéltiich| -~ Imbusschitssel (1,5
or-Einbau #iMotaur (dsponivla oo BRR = i mm)
Fixation du moteur g Clé Allen {1,5mm)
ke iow 7 PO SEESIC
MB2 Labuh-%stt
tighten on shaft flat.

MB7

3 2.5mm

MB13

BTE—F ¥y E—f=JSirvp
23T Plinlon gear Motor bracket
23Z Molorritzel Motor-Klammer

Pignon moteur 23 dents  Béquille de mateur

Y HBCELELIICT ¥ EEMBLT
E—a—gEELTIEEL,

HAllow clearance for gears to run smoothly.
“Dan gentigand Spial fir

zOgigen Laut geben.

wAjustor [ upunpnurpbrmw la lira

rotation des pignons. i

*Aul' dnr ﬂa:hnn Saite

Dl

*Bloquw sur Dn méplat
da l'arbe,

MA1 EmaFeh— G
3% Bmm Caution sticker
| Vorsicht Sticker
Bl 3 Sticker de precaution

7O FF—LOEMIIT
Front arms

Vordere Lenker

Triangles avant

MC15
33a3m

MC9
5.5%1.0mm

MC4
4% 8m

(R}

MC5 MC8

328mm 5.5%2.0mm

2.5mm

+
Ly MC15

3% 43mm

MC14

3X5H0.2mm

MC5 Y=
_ 3x8m -
M4 3
4% Bm ol 4
MGC9 MGC4 MGC20
55X1.0m 48w Zam

Mc8’
5.5%2 Omm
MC14

3H5X0.2em

8
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MA2 3xﬁ-:‘tﬂllil£x

X2
\l"is

Ty kRIS

-:H»- *Note direction.
*Aut richtige
Plazierung achten.

N2 kNoterle sens.

@ (RY—

MC27 HATohE
Suspension mount E
Aufhangungs-Befestigung E
Support de suspension E

43 18m
Gty Sy irbirp 2

Bzmn -Achse
llatte & pas invarsés

MGC17 =2

5]

5 Smm
.l|'m ﬂm' Pl O—H—iL
Ball connector
Kugiekop!
Connecteur & rotule
MC20 x2
|| Temis FE f—il
el King pin hall
Lager des Achaschenkelbolzens
Rotule
MC22 xa
Twii=F=—LZ 2B
Upper arm mount B

{_..h\_‘_ '-'"-(j\;r =

FO EF aiN—1 b g R
&'1030 Front upper bulkhead R

Vorders, oberars Differentiaftriiger R

Cloigon supdriaure avant R

O |
T.I'L.l,t kT w =y b FL
211031 Front upper bulkhead L

Vordere, aberera Diffarentialiriger L
Cloison supérieure avant L

BS DT uF FULATF

¥ Non-scratch long nose pliers

# Flachzange mit Kunststoffeinsitzen
#Pinces & becs longe anti-griffures

L~ _MC20
T Tm

",

ey
AR E DL DIC T
E’;i:—:htﬁl.ﬂ.a,!f. i
L i usa| nose plers,
taking cars tll:? y
FMit Flnmnun mnwhnappﬂn Kaine
Beschadigungen erzeugen.
kinsérer avec des pinces & becs longs, en
veillant & ne pas endommager.

N2 (570 km=icie.
.—}E “*MNote direction.
“AL ) Heaut dehtige

Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

70 R — Loy it
Attaching front arms

Plazierung achten.
*Mater la sens.

w2 T = L OEY SRR m!hTNEL't{Hh‘
*Shave suspension amm and adjust clearance if

not move frocly.

% Schaben Sle am Lenker der etwasg ab und
sinllen Sk das Spiel sin, falls er sich nicht el bewegen kann,
* Poncor los tnanglos sl la Susponsion ne Houge pas librement.

700 Py =P —LDEHFILT

Front upper arms
Vordere, oberere Lenker
Tirants supérisurs avant
{R) =)
D4 ~of "~
)
—_—
MC17
\\{Q\M ax18m
e
#
/T AmmLoF Qm)
Hex wrench (2mm)
Imbusschiissel (2mm)
Clé Allen [2mm)

[ I,

* Note direction.
HhAuf richtige
Plazierung achten.
MNater lo sene.

*EO L& IR ET
*Attach as shown,
F*Gemdl Abblldung elnbauen.
*Fixer comme indiqué

*EDEICWYNTES

WrAttach as shown.
* Gomas Abbildung einbauen.
*lenromﬂmu Indigué.

17.2mm

*m#l..ﬁl

*MNote direction.

FAUf richtige Plazierung achten,
 Noter e sens.

ZO¥ ULy FOSERHITT
Front bulkheads

Vordere Differentialtrager
Cloisons avant

*EORIICIM TR T,
“rAttach as shown.

*Gemas Abbildung einbauen.

*Fixer comme indigué.

*EOEIIKIMURITET.
*Attach as shown.

*Gomas Abbildung einbauen,

“ Fixer comme indigué.

\

— 'Mczu%:@
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o

MC3 xa

2% Samdp oy T AT 21—
Cap scraw
Zylinderkopfachraube
Vig & tdto eylindrigue

MCB x2
151072245
Ball bnnrlhq

Kugellager
Roulement 4 billes

MC10 x2
10X 13%0.3m 3L

Shim
Schelba
Cale

O

T MAW7 sosmprzt

Achse
Axe

MC26 x2
HrLT Y

Guupellvdhwte

IxGmm R R
MB2 x4 <
Schrauba
Vis

IXTOMARAL R
(f sz tﬁc‘ A

Schraube
Vis

” MC4 'I-"CSMJJH-I'-L*E

Slnhmube
Via

u MC5 IXBmERY

Grub scrow
Madenschraube
Vig pointeau

5.5 1.0mm A=t —

Spacer
Distanzring
Entretoise

MC9
2

MAIQ 55%0.5mAN—H—
x2 Spacer

@R
©l S

MC15 3x43mr7
X2 Shalt

Achse
Axe

MC20 x2

Tom% 2 2 fi—Ib
King pin ball
Lager des Achsschenkelbolzens
Rotule

@

WSO DUF DUFA T

# Non-scratch long nose pliars

# Flachzange mit Kunststoffeinsitren
#Pingces & bocs longs anti-griffures -

A —

*ABE DL L S TmE s
B fl— L LiARET.
* Push in usi noss pliers,
taking care
*Mit Flachzange cinschnappan. !‘(ﬂmﬂ
Beschadigungen erzeugen.
lnsdrer avec des pinces & becs longs, &n
veillant & ne pas endommager.

OV EEA L7 FFTOEBIIT
Direct drive unit

Starrachse

Unité d'entrainement direct

40T T F Y

ol TR0 S f el
Direct shaft
Welle der Starrachse
Arbre d'entrainement
dirogt

“MC10

10x13x0.3mm

MC10

T10X13%0.3mm

707 7w i —F—LOmY
Attaching front upper arms

Befestigen der vorderen, oberen Lenker
Installation dea tiranta supérieurs avant

8]

€LY

U7 —LOEBILT
Rear arms

Hintere Lenker
Triangles arriére

S ‘JIU
MC4 5x8m +

R}

10
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IxGmFAME R
MA2

b4
- Schraube
Vis

|
MC27 HA<xo 2 E
Suspansion mount E
Authdngungs-Balesliguny E
Bupport do suspension £

@5

(NI §%
2L ¥

X Tumbuckle shaft
MCA7 xz

Spann-
Biellette & pas inversés

‘m MB2 3xemAmALZ

X .“:l:hrlube

Vis

5¥ 5am
MA4 AmEO—r—i

Ball connector
Kugel
Connecleur i rotule

MC20 =2

Tm¥ 2RIl
King pin ball
Lager des Achsschonkolbolzans

8
Rotule

T MC21 x4
=) PP LR FAC
Upper arm mount A-G
Befestigung des oberen Lenkers A-C
Support de tirant supdriour A-C

MC28 x2
RFA TP EN—A
Body mount base

O

o U

HALPARS9TF FIHNLTF
#MNon-scratch long noae pliers
#Flach, mit Kunststoffeinsatzen
#Pinces & s longs anti-gritiures.

B o - MC20

” .,.H 7-

Embase de support
da camosserie

* B R DL DT T
R ARLAERY.

Lt mn nose pliers,
taking care tmmuga.'j
JMit Flachzange einschnappon. Keine
Beschidigungen erzeugen.
ilnsérermde.apkmﬁhacs longs, &n
veillant & ne pas endommager.

®

U7 — Loy {3k
Attaching rear arms
Einbau der hinteren Lenker
Fixation des
triangles arridre

* X7~ L ORS VBRI, SR TS T,
*Shave suspension arm and adjust clearance if it does
not move frecly,

x Sia am Lenker der etwas ab und
stallen Sia das Spéel ein, falls er sich nicht fres Lann

Poncer las rianglee s la suspension ne bouge pas Rarement.

Y P =T —L 02T
Rear upper arms

Hintere oberere Lenker

Tirants supérieurs arriére

20

€L

*EDEIICRY T,

JAttach as shown.

*Gemaﬂ Abbildung einbauen,
* Fixer ndigué.

comme i

e EFITIER,
'::g;oe diraction.

"G-"Illgll
Plazisning achtan.
K Nater e sens.

*EOESICRUMSHET,
FrAttach as shawn.

#Gemds Abbildung cinbauen.
“ Fixer comma indiqué.

Triger
cher Karosserishalternung

YISy FOBRTT
Rear bulkheads

Hintere Differentialtrager
Cloisons arriére

~. MA4

5% Smm

MC33

EEREEEEEENE R FEEEEnE P P — A EEEREEnE A FEEEEREE IR EEEEESEE SRR R TR PR B R EEEEEEAEEES

MG32
U Ty S=p Uple S KR
RAear upper bulkhead R

MGC21 _é&éammwmmmn =

Mc29-~
. MB2

3xGnm

A= b oy FL

*EOLSICmUdES,

* Attach as shown,

+* GemdaN Abbildung einbauen.
*Fixer comme indiqué.

*EDLICMIHITES.
*Attach as shown,

Bemih Abhildung 5 g

einbauen.
*Fixer comme indigus,

11
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)

2¥Bm¥ vy FAY U2 —
MG2 xa

Cap acrew
Zylinderkopfechraube
Vi & Lte cylindrique

MCE =2
15107 L) 2 s
Rall bearing
Hugellager
Roulemant a billes

B504 21k
Metal bearing
Matall-Lager
Palier en métal

1013 x0.2mm

5X10X0.3mn 2 Ls
Shim
Scheibe
Cale

O

MC12
X2

5X10X0.Tmm
MC13 >4
x4 Shim
Scheibe

O

Tr DS T S R

Lng.
:&Uﬂlwmuhs pour régler 'espacement.

E} 28X V77 ORA A w7+

Cross ahatt

MC18 %2 Kegelradwelle
Axe support de
ame
 ec— | 16MBmmEsae T b
Shaft
MC16 x2
Axe

SO s
s O
— -
FAAILHENYFL

MC23 mmcmmﬂmm
ererlial-Gelenkkapsal
o Noix de différantiel (long)

% o
FRaqwbhaTS

MC24 Differential cup joint (short)
o Moix de différentie] (court)

o

IxGem AR
MB2 x4 A
Schraube

Vis
]
i
*EEICERE,
*hNote direction.
% Auf richtige Plazierung achten.
YeNoter le sans.

Differential gear
Differantialg
Différentiel

22

R A
GvV2-
ABEILANET. @
Iﬂ‘é‘%‘iﬁ.mmm ‘—/4&- £~ MC16
E-i-?mmm _f:’:"'if IS
rainurcs. - 25 mc12
4% 5 5X10%0.3m
5X10X0.1m Q‘-I'))
MC19 - —Q AMC13 -
5X10X0.1m
FRINGIAT A iad
Dt housing A e
Differential-Gehause
Cartor do ciftorantis A
MC7 MC7
850 - o
MC24
MC23-
MC2 25m e

7 7¥VOMBUuUT
etriebe

R

a3

Differentialgehause-Dichtung
@ Joint die carter de différentiel
Gv2

@” *HEIANET,
— - %Fitinto grooves.

.-'7',;“

) .

>

‘\75)\ 1.6%5m

.

FAHA vk
_MC28 Zom

-~
’_/

= ln die Au

Binpassern.
*insérer dans les

~. Ures.

Y

MCi6

T MC12
5¥10X0.3mm

IR FIINGIB
3) Diff housing B
Carter da differential 3

1510

met— &2

10X 13X0.2mm

(@ i’%

iy LTz Al (#3000) AT FE
= Silicone oil (#3000) Ring goar
GV3 Silikon Ol (#3000) | Tollerrad
GV3  Huile silicone (#3000) | Couronne
] \ | B
| 1 L) h
@ﬁi | \ AR /? 0 L i {2
5 \ == #Note dircction.
f X HrAuf die Riehtung
2 ABEIANET. achten.
.\.\_ *Fit into grooves. JNoter le sens
) win die Ausnah-
"} mu sinpassen. -
/TRy *insérer dans las MC2-—
ava (1 %\ rainures. 2x8mn ] 'g
; e e 1l | .f k =, .
| b . *MCIBDURET | | ;ﬁ: ‘%Hﬂ'ﬂi \g
| |=||> FALEANET. | ] overtightan MG2:
= *Fill withoilupto . = ;mmmm @_ﬁgﬂ;
Y— ha loval ot MC18, #*Schraubon micht 2u fost %
| e Mit O bis aul Hohe anziehen, das Zahnrad kannte L =R
e o i -
(1 ’ Al *Ne pas trop serrer MGZ: la
S niveau de MC18. v couronng pourrait se déformer. !"5‘1%6
F7F ORI
Attaching differential gear
Einbau des Differentialgetriebes
Installation du différentiel

12
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=

D

WIADEFALEY
BAG D/ BEUTEL D/ BACHET D
—— MD7 16xSmiyI7pR
w4 Shall
Achsa
Axo
WhIl-S 2
E!Pﬂ POAANTT—
Cross joint

Joint en croix

WIS
= @) | =Y g 2o

MD12

X2

MD14
%2

(25

i MAT

(= MD3
x2

Ol
©

MA10

x2

@ | X
w2

C) MDs

— MAT7
x2

26

i
MD1 x2

ol 4

6.6 2.0mm

WHIL-S >
P=E 7l AT 4
Joint pipe
Uarhmdunpsmhr
Tubes de liaisan

3B AL R
Scraw
Schraube
Vis

1.6xdmm

FpuT AN -
Cap sciew
Zylinderkopfachraube
Vie & téte cylindrique
53 5mm

bt L = B e 11

Ball connector
Kugelkopt
Connecteur & rotule

10507 U4
Ball bearing
Kugellager
Roulament 2 billes

5x6.427.5mm
At
Spacer
Distanzring
Entretoise
5.5%0.5m
Ai—th—
Spacer
Distanzring
Entratoise
SX7HO.Imm L
Bhim
Scheibe
Cale

WHhlS
FIANN) 25T
Axle ring
Achsring
Mayeu

1x9.Bmaisp 7
Shaft

Axe

I Tmr@mhE A
Screw
Schraube
Vis

5.5%2.0mmE At~
Spacer

Distanzring

70X b7 AIDBIIITI *EROHECERLT S,
Front axles 1 % Mote diraction.
Vorderachsen 1 seAul richiige Platzierung achten.
Easleux avant 1 “*Moter le sens.
MD10
*2EEVET, 42mm
#Make 2.
% 2 Batz anfertigen.
-+ Faire 2 jeux. I)_j
Wil \L',[
f !)\ﬂ.llsz a2mFS1 v T b
] Drive sh;all
MD8 Arbre d'entrainement
A FFo IO T2 - s
Fromt axles 2 r Y5
&
Vorderachsen 2 @ ‘/
Easieux avant 2
MAB
'Iﬂﬁﬂ

) ‘@

=@ 'MD6
\, *@BamOmYICER.,
N *Note direction
) *Auf richtige
MASB Platzierung achten
5X6.4X1.5am % Noter e sens.

&)
®--‘3“® '

MD5

SEXTX01mm

1050

(W MAB : _
- _ 1050 - 3
Ys—@ j MD6 Gﬁ@ !
= *EBAHOL IR, — - /
= FNote direction. i g 528
seAuf richtige \\ £
o N
\ MD11 gﬁ:r?sa:atfh-.-h.:\g |
TR i SO MD11  MD3  MAI7
Moyeu de roues & cliquet 1.6X 4mm 2%9.8m
¢R¥ MAI1 €L MA1
3> 8mn IXEmm
C2
MAID —& @— MA10
55%05m | 5,6%0.5mm
MA4 % MA4
5 5m 5x5mm
70w bPH R ILOE U MD1—
Attaching front axles 3% 14m
Vorderachsen-Einbau
Fixation des essieux avant
MD1
3X14m
r/. o L
- ' b
MB‘| SX'IZM?;';ﬁﬂI’.’R
E MB1 Schraube
=’ 3X12m Vis

13
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Rear axles 1
MD3 1.6X4m Hinterachsen 1
w2

FryTAIa— Essleux armiéne 1
Cap screw

Zylindarkopfechrauba
Vis & Wite cylindrique

@. U FZAIVOEIAIIT 1
[

105075710 47 w MAB m?:?ﬂ.l-

Kugellager C4 1050 ™,

Roulamant & hilles N p: I i .
p b e s
5x6.41.50m MAG s ;—% ‘él s
S N\ AR MA16
B \ \ *BIOHTICIRLT S
==

Entretoise

\'-\
\ -
3 4 Auf richtige Platzierung achtan. MD5
©| MD5 5::?:0.1-;.;:“ ﬁ}%;@ mms.- *Notar le sens. 5X7X0,1m
%4 AX1. i
\

Distanzring
™ *Note direction.

Scheibe
Cale i S5
- . MD5 - VR
xM,Mﬁ ;xi;;;l;u;# 5%X7x0.1m MDS = {_f!@
i Achsring MD13 BX7X0Im o
Moyau - : | e A
X By &~ 1A @_@,&5 : MAG
1 MAI7 2x98mav2 MAI7 —— = N L
x4 Shedt i 236.8m \\” S \.-f%f N o]
Axe | ﬁ@ h

MABE sx6.4%1.5m
1050

MD11 =2

DI =1
/ Clamp type wheel hub
Radnabw in
Klammer-Austihrung
Moyeu de roues a cliquet

.
MA16

* BB SO FIC =
ERLTIET LN, e (
*Noto direction. 7

FAuf richtige
Platzierung achien.

|| “iNoter le sens.
v MD13 7oA Tb

ey .,
2 gh&m“ - L'\jj §'.:ﬂ“\'§“~
|

Tige d'axe
= ; el el
MD19 ZRARNAH- - —~ MD15 92m1 s
Iﬂ %32 Cmplnr:n @ A-42 10| x2 Swing shaft MD11 MD3 MA17
Joint vn croix Axe de basculemant 1.6 X 4mm 2% 0.2
A7 L ISR FATT 2
Raar axles 2
Hinterachsen 2
@ Essiaux arriére 2
| MAT -~ w (R
IXBmtBRHER
(mm AT i -
Schraube
Vis
S 5m
(D MAd e c2
Ball connector
Kugolkopt
Connecteur & rotule
29] MAd
5% 5nn
I Mm@ RER
f Kl
MD1x2 fﬂ";"m U oI OB T
Attaching rear axles MD1
MCB  5.5X2.0m AN —1f— Hinterachsen-Einbau 3X14m
@ x2 Spacer Fixation des essicux amére =
* 1 MD1
MAI10 5.5%0 Spm A —H— 3xX 14mm
@ x2 Spacer Sy
Distanzring “,
Entrotoiee )
- ! .
MA10 = ; = .
55X 0.6mm = ‘ =5
‘L.\-@thx (_L Lo alr "',‘.. = ¥/ | A4 jﬁ
McS'—-—__ ! \h""\ﬁ. T 3 o ik st g
Ny 2% e\ NN iR
e — - e — — | ey - -
I‘,"g'l_-‘.- I : v - . w g
/_’.—-' [ —n R — X H
{ W : “MB1
P axizm
IX12ZmNAmAE A
LB ‘ - E(.izm Acind
Schraube
3 12mm o
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]

MB7 3I%2.5m- TR
X2 Grub screw

Madaenechraube

Vis pointeau
MD2 xz

5% 10m75 iy O —H—Ilr
Ball connectar

Kugslkopt
Connecteur & rotule

BANNT U T
&qzm Ball bearing

Rugeilager
Roulement a bllles
(@Y
MA22 x2 {longue)
P - AREIF
| Stabilizer end

N Endstiick dos Stabilisators
Extrémilé de barre
MD9 =2

stabilisatrice
MD18
x2

Smn 7y AS— (L)
Adjuster (long)
Einstalistick (lang)
Chape & rotula

ZAVOw ER bwii—
Rodl stopper
Gestange Stellring
Bague de renvoi

InD Smme BRI
m &‘LB? wﬂmhuraw

Madenschraube
Vig pointoau

Grub sorow
Madenschraube
Vis pointeau

m MB7 3%2.5m €3
X2

SX10mm B E O—F—ik
Ball connector

MD2 xz

Conmecteur & mtule
630 T U
(“3 MD4 Ball i
Kugellager
Roulement & billea
T Sm7r ez s — (L)
O ¢ ) Adjuster (long)
3 = Einstellstick (lang)
Chape a rotule
MA22 2 {longue)
iy S o TRETHE
i} Stabilizer end
= Endatiick des Stabilisatars
Extrémité de barro
MD9 x2 stabllisatrice

Z?Eﬂ v FARwI—

: @ MD18 Hodsto
) Gat!ﬂua Stellring
Bague de rervoi

{70 FARESAF—)
Front stabilizer

Varderer Stabilisator
Barre stabilisatrice avant

MBY
3%25m : /___MDTB
Il e
: MD17 @
8 MD4 F‘?I:t?‘lt-:thf:'htjr—;dﬁ— 7R f X2MEEVET.
nt (satt)
- S Silaiarsang o
/ stahils: @ avant rnuu
MD18 “‘;u_:\“_____f_‘_

7O rAZES /Y —OmY{dH
Attaching front stabilizer

Anbau des vorderen Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice avant

*U TIPS EYET. CHEEF—IMCIFLARET. 1 *MD4, M1 )4 =
CE@: Jrinsort ball connectors into side with O marks. 1 :m in Muiﬁ%?ﬁﬁ:um
ﬁ- *Die Kugelkdpfe auf der Seite mit dem Kennzelchen O einbauen. YeMD4 und MO8 von innen sindricken.
e lnsdrer los rotules par le cdlé portant la margue inséror Mmﬂmswrmﬁaun
a -
| KR T SRR S RE o TAET L.
+*Shave down 1T it Is tight.

*Etwas abschaben, wenn die Passung zu eng Ist.
-~ e Ebavurer st lajustage ast trop Juste.

T [&/*1

¢ 2 :ME??.‘@ELE 7. MB7
Secure using MEB7.
*Mit MBT sichem. 3312'5_
*Fixer avec MB7, P
. I ._ )/I 14 )
5 o 17k
: -3 : @
- ; % . | ! v
AT |
_\}_. -y - ! -
e 1
@ {u {'3'5'_5'_’"5—1' =} MBT _@
Rear stahilizer 3 2.5m |
Hinterer Stabilisator "
- . _-~MD9
MD4 D,
m \'\‘_\‘\
MB7 /i MD18
3X2.5m o
| (5]
@ MD16 i w2f@fEUET
| Make
"r E”g'um UFASEDIIY— (SFATLVIH 12 smzw;gm
) Rear stabilizer red (medium-soft) *Faire 2 joux,

Hintere Stabillsatorstange (mittel-weich)
Barre stabilsatrice arriére (moyenne-mo

42383 TB Evo. 8 [11057615)
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m MBT I 2.5mn-7 TR
e Grub screw
Madenschraube

Vis pointeau

= LY (i L fhds )
T, OpdiEf—lic

LikdEd,

ichen O einbauwen,

{}!Jm

SR U LB AT R L,

#r Shawe down il fit is tight.

*Etwas abachaben, wenn die
Passung zu eng ist.

wEbavurer si I'bjushgo est trop juste,

2
| s € encreTE

=4
Piston
Kolben

ME1

x4

Ow ks K
ME3 Rod guide
wd Stangentiihrung
Guide d'axe

2rmE!) 2o F
MA15 2mE"=r?

x8 Circlip

MES
x4

© 3

Joint silicone (bleu)

ME2 EARravk
4

Piston rod
Kolbenstange
Axe de plston

ME4 x4

13m0 24
Oh=ring
O-Ring
Joint torique

_ ME9 x4
g i
indar

A fuZe—=jls

Ol seal
Olabdichtung
Joint d'étanchéité

]]fB

ME7? x4

Y 1A S

FEPa=AREFIFODRREEELTH O
HEERFEhTWEY, CHBOLEREETHE
ThRTEL, EELDENETaNReRDET,

%*inzert ball connectors
into side with O marks.

#*Die Kugelképfe auf der
Seite mit dem Kennze-

“lnsérar les ratules par la
c61é portant la marque O.

U Z RS A F— DR it ]

Attaching rear stabilizer . ;
Anbau des hinteren Stabilisators . N
Fixation de la barre stabilisatrice arriére |

3mm

QU (U w)
Silicone O-ring (blus)
Silikon-0-Ring (blau)

HN—OEHBITTT 1 *ERUET,
Dampers 1 *Make 4.
= 74 Satz anfertigen. * i LIAHRE T,
StoBdampfer 1 *Faire 4 joux. *Snap on.
Amortisseurs 1 *Einschhappen,
(MES) A *inesdrer.

W Déman

ME1}13_

* 7 T X EDHENEIC
HEMLTLEEL.
* Bo careful not to damage piston rod,
. *Vorsicht! Nicht die Kolbenstange
. baschd
] 5,; Y J‘y_ #*MNe pas nrldnmmngnr I‘mdn
v EHAE el piston.
- Spring adjuster

Fevl Fed ter

Aod guide cap  Embaso de

Gﬂgwm@r ressort

ng ==,
Gmpdgdn -
fuidage d'axe (s
\ =

ME5 3mm

A=
() Q= |

= n;i”ﬂ{F#-r;')’

I Rrr -

Rod guide cap
Kappe an dor Gestingefihrung
Coupelle de guidage d'axe
@ o —FAILDANT *:ﬂf::::li'r
Damper oil
Dampler-Ol :‘;‘ﬁﬁ‘m‘?ﬂ"“-

Huile pour amortisseurs

3 s ) — ey TH LBAALT
wTTT.

A Tighten cylinder cap.

3. Zytinder-Kappe aulschrauben.

1 HRFYETFIEEE A-CILEARTT, 2 A RYELSENCESL, AL
EARER (U ETFEETA-ILRD Pl EREBAR, BANTEAAILE
FRENFET. Fo w2 —IN—TRNNRYVET.

1.Pull down piston and pour oil into cyl- 2.Pull dawn piston, attach oil seal and
inder, Homove air bubbles by slowly absorb oll overflow with tissuc paper.

maoving piston up and down. 2 Kolben nach unten ziehen. Olabdich- 3.Serrer le capuchon d'amortisseur.
1.Kolben nach unten ziehen und Ol ain- tung einetacken, Oberlaufendes Ol mit R
filflen. Luftblasen durch Auf-und Abbe- Papiertaschentuch abwischen. ;;":’g_
sy dee Koftusing: Tragad il 2.Pousser lo plston vers la bas, placer le — Oyﬂnglrclp
1.Pousser le piston vers le bas el rem- joint diétanchéité et essuyer Pexcédent Fylinder-Kappe
plir le corps d'huile. Chasser les bulles d'huile avec du papier easuie-tout. Uﬂnﬂ-lﬁhﬂn
d'air en déplagant lo piton de bas en pritvdera N
g - it
/ mmholeas 9.
f i ii—A il '(Q’__"_;)' ME7 :illnwn ¥
po y fMOO W) g % 1mm Loch wie
e o % abgebildet bohren.
2 Dampfer-Ql HPorcor un trou de
Huile L 1Tmm comme indigué,
ami s /[:»\ I "

%
|

— T WY AN
"~ Tissue paper

Paplertaschentuch
Papler essule-tout

kbl I FHEET,
e Maove slowly.
F*lLangsam bewegen.
#Déplacer lsntement.
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MEG =8
5.8mm & ANty b
Damper ball connector nut

Kugeikopt-Mutter tir Damptar
Ecrou-connecteur & rotule
d'amortisaeur

MEB x4
1 D e 0 R g
Coil

iral er

Reasort hélicoidal

MB2 sxtmamnrz
Screw

»a
Schraube
Vis
MAIQ 55%0.5mAN—9—
@ w2 Spacer
Distanzring
Entretoise

*E O RITE T BT

:&mﬁm"' Bringen,
(1] an .

‘l.'lnntnllm'cunmenr?thué

MB2 sxemimnrz
e Screw

Schraube
Vis

MCQ  55%10mAN—v—
Y] 5

b [odindi A v DEGIEE 5
hAttach as shown.

% GemaB Abbildung anbringen.
“*Inetallor comma indiqud.

o —DEHTIT 2 ﬂmrru::-r
Dampers 2

StoBdampfer 2
Amortisseurs 2

*4 Bmz mmw.
YrFaire 4 jeux,

*AAIAT U T ERBTVI-5%

WU ET.

V2-5 xCompress spring to attach V2-5.

*Fi mvz.smmrﬂcknn.

um L

* Comprimer la ressart pour attachar V2-5.

R AT YT T e BLE AT )50
WY ERElRLEY,
“* Rotate spring adjuster to adjust tension and
round clearance.
Drehen Sie am Federhaler um Spannung
und Bodonfreihoit einzustelien.
*Falre tourner I'embase de ressort pour
régler la tension et la garde au sol.

A ERE TS SR ILCELARET,
: cAttach from the side in which the hole is

made.

e'Von der Seite mit der Bohrung her

ainsatzan.

: +Fixer par le cété dans lequel un trou est
parcé.

: * RS S FE—LicLARE T,

: Yeittach from the side with the O mark

1 sAnbauen auf der Seite mit dem O Zeichen,
: * Fixer par la cité avec la marque O

S7)

ZOv A —ERY) {3t
Attaching front dampers

Einbau der vorderen StoBdampfer
Fixation des amortisseurs avant

MB2
axem -

MA10
5.5%0.5m

M LCF (2.5m)
Hex wrench (2.5mm)
Imbusschiissel (2,5mm)
Clé Allan (2,5mm)

UAr & o i—DEL T
Attaching rear dampers

Einbau der hintaren StoRdampfar
Fixation des amortisseurs arriére

MB2_

3X6mm

MC9
5.5 1.0
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D~D
WIsEE{FALEY |
BAGE/BEUTEL E/SACHETE |

(K

MA4 x1

53 Smmyim EO—F—Il
Ball connector
Kugalkopf
Connecteur & rotule

MBE 3mDwZ+b
%1 Lock nut

Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

MF15 x4

Hr—afldea s S=Z 7 8 (K
Servo saver
Reasort de sauve-servo
(grand)

MF16 x2

ity =2 T4 (1
Sarvo saver spring (small)

Sorvo-Saver-Foder (kiein)

Ressort de sauve-servo

(R ZPRY—F) (Tamiya servos)
2.6 10mn A TER
ﬁtﬁlolmdschrm
MFB x1 Vis taraudeuse
Checking R/C equipment
(UTrims in neutral,
(2] Install batteries.
Extend receiver antenna.
Connect charged battery.
Switch on transmitter.
&) Switch on receiver.
Ensure reverse switches are in shown
position,
%_) Steering wheel in neutral.
® Servo in neutral position.

After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnect connectors.

der RC-Anlage

Siehe Bild rechts.)
1) Trimmhebel neutral stellen.
(2 Batterien sinlegen.
(2 Emy ne ausrollen.

Voll aulgeladenen Akku verbinden.
(5] Sender sinschalten.
8Empﬁngcr cinschalten.

Sicherstellen, dass die Umschalter fr die

@ Servo in Neutraistellung.

Nachdem de Servo-Saver angebracht
ist, dia RC-Einheit ausschalten und die
Stecker abzichen.

Vérification de équipement R/C
@) Placer les trims au neutre.

Mettre en place les piles.

Déployer 'antenne du réceptour.

Charger complétemant la batterie.

Allumer Mametteur.

Allumer la récepteur.
S'assuror que los inversours sont
ition montrée.

ST A FO—ILALDF Lud
Checking R/C equipment
Uberpriifen der RC-Anlage
Varification de I'équipement R/C

*SEADT O f ey MUROTHRHIE S L AT SEELCfEEL,
o Refer lo the manual included with R/C equipment,

*Die bel der RC-Anlage enthaltens An beachten.

“Se référer au manual inclus avee I'"dauipment B/C.

59

*BEOFICFzr oL, BFt—HD_a—rILERELTERIT TG,
“hake sure the servo is in neutral prior to assembly.

* Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.

“r5'assurer que le servo ast au noutre avant assemblage.

= g

= =k

==R Na= () RRFDEGR Ty TU—F
] A FEFlﬁ T OR¥EET.
N E .-‘ — 7
. v T ——
7)Y =AYy FE 1) FULEMOOEIC
\ Eeamicty LEY / LET I/
\ / ST L

] FTIEDLLEY,
T WP IORLRESE
BUET, i ]

(B AFTY ot sl =)L
B L. o —ROBE &
RELTERL,

5% Smm
\ I AT T rof el
{?—‘ #Stearing servo
#Lenkservo
#8arva da direction

g AFT U R — b

Ut RoLE, EET
LEEMAY—Fo_a
—rILAERTY,

Y —HEZa— FSLOWMET
ML I ET.
+*Attach as shown with serve in

MF6 2.6x10m

neutral,
* I PHS—HOBARMEMFeEERLES XWie angegeban Servo In

MY —RE ER TR SR TORE DR FL, m;t‘rﬂg"m hﬂqﬁﬁ —
*lse 01 and MFG whan using Tamiya servos. Sea e o n“;‘m"" [

disgram below when using other brands of servo,
* Q1 und MFG bonutzen bal Tamiya Servos. Beol dar
Verwendung  anderer Servos  unten  stehendes

dans la 1 Diagramm beachten. 0 M, R RO
8 Le nt de direction au neutre, *Utiliser Q1 ot MFE avec dos sorvos Tamiya. Se A FEWMY., ETH —r T =
Servo au neutre. reporter au tableau ci-dessous pour dautres Iy —hiETLTE d ‘I ———W
(4 Aprés Installation du sauve-servo, marques de servos. 2T 1 =
dleindre lensemble R/C et débrancher \ F,
las UFS.
- 2 1 READFIVBELCRT, ) K FORTETE AT EHEL. BRLEEAEMVET.,
(4 —RF—AERDMUFY / Selecting Servo Hom Serow [N Pw=e-ritt4-rigted 3 AR huitrmiighr dingram below, Use solectod sorew.
Schraube des Servohoms / Choix du palonnier de servo * Examine scrow and detarmine type, # Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm
# Schraube (berpriifen und die . Die a Schraube nutzen.
Richtigs auswahlan. JeViaritier I'épaisseur de la via sur le tableau ci-dessous. Utiliser la
A H—EOSE AN LET, % Examiner la vis ot déterminer ko type. vig choisia,
F—rHREAET Y FAEDI0mmYT X horm screw. Thin e = E ALY MFE
EAKRBLET. TORELCRT. 44 * Originalschraube das Dilnn ' 2.6%10mm
oS —Tieg8he e AR®AT  Servohoms entfernen, Fin
; ré_]:s’v. &It iﬁm%mk:x?fﬁu *llisnlm;rln vis originale du : $e
[ = Bi e bl ot [ B o R F S palonnber. - X
; ki Thick  «esees MF5
lWhan tising. olher- Brards of serv; ?...H..“.H......“E Thppﬂ'lgmbe - gﬂ( b 25 10sm
replace serve hom screw with 10mm : issa
screw included in this Kit, using thie = ; Vis taraudeuse
diagram 1o seleu}: the GI:I'IIECl screw. If 3 " e . MF4
there is no suitable scraw, please contact : s = h
the Sorvo manufacturer, : ’ f R “num -3 Elm 2.6 70mm
*Bol dor Verwandung andorer Servos 1111111111111 SR Fin
solfte die Schraiba am Servohom dunch A r 1
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt : s
Standard scrow LoreE Thick «--ve- l MC1
e R e o Dny e L8 o Me1
Vis standard paissa

igen
dort keine geei mm&uaamhemﬁgemhrt,
fragen sa%::%mmmw.

*Pour d'sutres margques de servos,
memplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tabloau pour choisir [a vis correcte. 8l 'y

a pas de vis compatible, contacter le
fahricant du servo.

vemmEAha

A AT B —F OB HERIcShE T Qi
! BUET,
~ “rMatch part with serva.
\.\-‘:u sereesstsstesiies dBan zum Servo passenden Sockel aussuchen.
- - itilisar une piéce adaptée au sarva.

#,ﬂ% @,
@7

42383 TB Evo. 8 (11057615
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H ALDBE XS E—DERILADIC
{IROHERER BRI IIE L,
*Also reter to R/C equipment
instruction manuals when installing.
“ Beim Einbau auch die Anleitungen
der RC Ausristung beachton.

*Se reporter également aux manuel
d'ingtructions de I'équipement RC
pour l'instaliation,

{(E—R—O—FODEER}

Motor cables

Motorkabal

Ciébles du motaur

T M et

ESC, 772 i g

Favoiler Viotet

Variateur i

Aga-§ Ama-r
Blua Biug
Blau Blau
Bleu Bleu

B:ma—F ——— Biwa—F
Yellow Yellow
Gally Gelb
Jaune Jaune

Cirus C oLy
a=F a-F
Oranga Orange

RS AL DLNT SEL,

*Connect cables firmly.

W Dia Kabel fest zusammenstecken.

farmemant las cAbles.

*RERO—-Fi Yyl
SREIle Aoty
Frfidf., ;o
Zuwni—RETHURYET,
kBecure cahles using
nylon band, Cut off excoess
portion using slde cuttars.
#rKabel mit Mylonbanc au-
sammenbinden. Uber-
stand mit Seitenschneider
abschneidan.

* Maintenir les cihles en
place avec un collier en
nylon. Enlever la partie ax-
chdentaire avec  des
pinces coupantes.

—
=

MA1 3x8mAfhi 2

w2 Becrew
Schraube
Vis

MB2 3x6mrfiiR
K2 Screw

Schraube
Vis
IS AIE A
MF2 S orow
Schraube
Vis
MA2Z 3x6mAfme 2
x2 Scrow
Schraube
Vis
MF8 55X 3.0mm A4
O[]% Soacer
Distanzring
Entretoiss
@ MCE 55x20miT—tf—
5
x2 Dps.wr g
Entretoise
* R STy —
HRICR MENE
LI—Df, {8
E@DL IR
e
*kAttach
sqquare-shaped
battery packs
using another
MF21 on {B)
as shown.
*Hoechteckige
befestigen mit ,
einem weiteren \
MF21 auf (B} | {B)
wihe ]
* Fixar las packs 3
d'accus format MF21
uﬂdmﬂ#ﬂ;“m
ury aulins
sur (B} —=MF2
comme montré, 3> 12mm

© =%

AT T —HROR) it
Attaching steering servo
Lenksarvo-Einhau
Fixation du servo de direction

IXEmAAALE N
Ao 4 Ga
Schraube Iy g
Vis .

MAT x3

IxEmAAME R
Schraube

MA2 xa S

Iom A —
Washer
heibe

ME7 x3 Rorcote

MF19 #—#3 7>k
! Sarvo mount
/" Servohalter

4 Support de
SBOVD =

*IELHETHEMTITET.
*Position to the lsh.
rPosition nach links.

o WrPositionner i la gauche,

Trge)

RC A A MIBME

Attaching R/C equipment
Einbau der RC-Anlage
Installation de I'écquipameant R/G

@

FuFHiia?
Antenna pipe
Antennenrohr
Gaine dea

¥ Variateur de vitesse T T

*EET— IS BRI LYo T E S,

Cut double-siced! tape Into required sizos.

rdBen ruschneiden.

Doppelkebeband in den erfordedichen Gi
*Découper la bande adhésive double face aux

KB RE HEREAT
#Recelver # Recelver awitch
wmEmpfanger  Empfangor-Schalter
i Recepteur interrupteur du circuit

‘ de réception

| FEAT v~
| Caution sticker
Vorsicht Sticker

~wmEF—
*Double-sided tape

| Sticker de precaution

dimensions requises.

MF13
FPustdesd
Antenna cap

Antennenkappe
Capuchon d"antenne

| FeThng S
Antanna pipe

Antennenrohr
Gaine d'antenne

FoFHE
— Antenna cable

Antennekabal

Fil d'antenne

T TR TER(T IR ST
THRSRICHELRFCLEL £S5,
(FrTREEEm)

*Cut antenna pipe to appropriate
lenath, ensuring antenna ié contained

fully within.
*Antennanohr  der  Linge der
verwendeten Antenne anpassen, dabel
slcherstallon, dass die Antenna In voller
Lirge geschiitzt wird,

*Couper le tube dantenne a4 la
longueur appropriée an g'assurant que

; :Dq]ruﬂ:‘ljnht:ﬂ?nnd :’w:lzerlne “Em complétement &
=5 Bande aiva ‘intérieur du tube.
e doubla face
IRy T =0 FORYH MF22 =i MF21 T FR~—4—
Attaching battery holders (0 —0) A4 bR RRR Hetestigungeuntsriegacheibe
Anbau der Akku-Halterungen () () | Offset mount spacer Colo ngoﬁ’w
Installation des fixations de pack Unterlegscheibe fir Radsturz i
Cale de montage déporté it
MF11 y
e FU—RA {B)
Ba post \
B&mnlmn (A»
Colonnetta de

support de pack g
o -

fooR
' MA1
3% 8mm /! I Bmm

MF18 MF17
HuFl=—gSwkB  HeFU—2dw kA
Battery holder B Battery holder A
Akku-Halterung B Akku-Halterung A
Fixation do pack B Fixation de pack A

| MF8
MB2 55%3.0m

3K Gmm

3 X Gmm

] JI," | |'. g WY
MmcCs '

ME2

3X12mm

55%20m || ) MF2

II 3% 12mm
MF8
5.5%3.0mn

19
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IxBamARAL R
(jmmmm MA1 e
Echraube
vie

MF3 IX10mx@mE R
%5 Scraw

ez
MF14 N it

*4 Fadarsteckar
Epingle métallique

MA1 2 XEmmy R ALE A

X2 Scrow
Schraube
Vis

AMECTRLTCET L.
*Note direction.

*Auf richtige

Plat

Flerung
Noter le 3ens.

MF14

B2 POR—LAa— ISR
HERBETT, FODROIEL,
S B—LA—FFELR havd

www.famiya.com | | /|

®

A FRF TRV ARFLERLTEEL
Attaching front body mounts :mgmm-
Anbringung der Platzierung achten.
vorderen Karosseriehalterungen *Noter & sans.

Fixation des supports de \

carrosserie avant

MF23
PR A - o
Bumper support — —__
Stobf, ter
Support de pare-
choes
Y
*BEFLTREIOBIE o
W LHFTEET, o
+*Ramove the sections W
shown if desired
deWenn gewiinschi, die
ant-

femen.
#*Enlever les partles in-
diquées si souhaité,

* T ICEEBBERE. FrrBR
EEhE T TRAELTIEEV,
*Cut according to the body used,

it neces
* ﬂngﬁmﬂv‘ﬂnfalls mull der

StoBfanger entaprechend der by - s =

gewdhiten Karosserie DB L o= T - -

nachgearbwilel werden. Urethane bum -
3% 10m *Couper an fonction du type de Urethan-Stofifanger MF3 -

carrossotic, sl néoessaire. Paro-chocs en mousas 32 10nn

U T2/ O

4 ¥4 N Artaching rear body mounts
Anbringung dar hintaren Karosserishalterungen
Fixation des supports de carrosserie arridre

¥ L
r \\\
# LY MF14
i : &
=

et S8 BEUES,
&ﬁhm;wmmm 2 Saiz anferti )
e o e JeFairo 2 joux. - :
J
(1) %S Rh s -+ 7THY >
S RmYET. )
JCut off using acissorsora o
modeling knife. - 4
*Mit Messer oder Schere |
;hs:hnuidun. ~
Découpar en utilisant des . il
clseaux -'.;Tun cutter. e -~ * BT ILLERSLET
-, e *Remove protective film.
e ol *Echutzicliec abziehen,
S *Enlaver la film protectaur,

& 2.8~ DomD 7 BFVHE W
*Make 2.8-3.0mm hales.
Hr2,8-3.0mm Locher bohren.
% Parcer des trous de
E.B-a.ﬂmm.m

b,
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FrhI—OEW Ut
Attaching gear covers

2.6% Smmyelih, X Anbauy der Getrisbe-Abdeckungen \"-.
ﬂF1 ;:mw Fixation des couvercles de pignons \
Sohraubo A /@
Vis ; \
MEQ 4-7*3"/-‘);14- [rd=h"T 8 4 _\". | |
g | . R
®d Eﬂmrﬁmumr .':mmn:, PR T j ¥
o Avant I
- MF9
amn
T st
sk — I == B, g %Fad
# Wheel i b N \ i#Roue

47)

MA] IXBmAmRER TR Y T - DR
X2 g:h"r:u“ Installing battery pack
Vis Einlegen des Akkupacks

Installation du pack d'accus

MF8 5.5%3.0mm AN—4H—
@ %2 Spacer

Distanzring
Entratoisa

MF8
5.5%3.0mm

T HIESTR Ty T —
s Battery pack
#AkRkupack
#Pack d'accus

EGTHIERET. /Ty 7U—0 S M=t - ¥

AR H—ERHBEVTLIEEN, S “ ZZ RPN - MF20/ S 7Y —hil 44—

ETA/NN T U—EDGRWEEET RN ] A A B * Battory holder
r i q e i MF8 Akku-Halterung

BLE BABET B LD BYE % Wit ! Aldar-Hal

T EBEGLESR, BYEITE : - = 5.533.0mm ixation de pack

Ky FU—DaR75—HE0TE

XET, @ ZF T E ORI (U MF14
G

DISCONNECT BATTERY WHEN NOT Attaching snap pins Rear b
USING THE MODEL Federstecker-Anbringung Hinten - / ~—— I

Disconnect battery when model is not Fixation des épingles Arrigre b # 4
being used, as it may result in a run ook ¥ | o

away mocdlel. . < _ ¥ e
AKKUSTEGKER ABZIEHEN, WENN DAS | vome e PN e i - |
MODELL NICHT IN BETRIEB IST Avant . B L e < .

Akku abhangen, wenn das Maodell
nicht benutzt wird, da es sich sonst |
selbststindig machen kann.

DECONNECTER LA BATTERIE LORSQUE
LE MODELE N'EST PAS UTILISEE
Déconnecter la batterie lorague le
modéle n'est pas utilisé pour éviter
quil se déplace inopinément.

s |

ATy T H\HH‘;

emn A7 = - ™~
Snap pin ) - MFi4
Federstecker 2 G
Epingle métallique
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*RCAD, Iy F =, BE—F—, wrg—Lp T PR EDQRERIROL T 0 b
AVEHRAT. BOROCIEEFEADTEAHRIT. O-APBmKRICELE T

P AT MEBRATIIEELY

ke — AT LSO FHEARE D E Y, RIAEEYRTE
[iTdd & 5 CHclULTIRMTEY 3EF 2 TES THRORMT R EER

TLIEEL,

*Different layouts have different R/C equipment, motor and parts positions,
plus drivetrain composition. Switch to adjust chassis balance according to

conditions or driving style.

# Main instructions in this manual are for layout [[; follow replacement steps on
the following pages when choosing [=]

m {70 FEED
Front-balanced

[ MAZ2 3Ix6mzSAmmER

’Mﬂ xg Scraw
Schraube
Vis

O O

C O O
Wﬁ—wﬂghn
Suppoll'-t-fm‘u"hurﬂ

f MAZ2 3IxémiiAmER

’u i .4 Screw
Schrauba
Vis

MAGE =2
10507 1) 2raf

5642 1.5mm
%3 Ari—t—
Spacer
Distanzring
Entretoise

TRANIT

MA16 Axle ring
X1

Moyeu

o]
=

MA17 2x98miyr b
x e
S8
Axg

AORZINAH—

MA20 Cross joint

X1 Kreuzzapfen
Joint en croix

TR s e S Sl e

i
MF12 x1 Rear input shaft

CHASSIS LAYOUTS

*Verschiedens Aufbauarten haben unterschiadliche Anordnungen wvon
RC-Ausrustung, Motor und anderen Tailen. Andern Sie diese, um die fur inren
Fahrstil de Gewichtsvarteilung ru finden.

#Die Hauptanleitung bezieht sich aul Version ). Bei der Verwendung von [=]
folgen Sie den Anleitungen auf den folgenden Saiten,

+*Le différentes configurations ont un éguipement R/C différent, les positions
du moteur et de certains éléments qui varient, ainsi que la transmission.
Transformer pour modifier le centrage du chissis en fonclion de conditions ou
du style de pilotage.

*Les instructions principales de ce manuel concernent [Y; suivre les étapes de
ramplacemant das pages suivantes pour [:].

m Ui
Rear-balanced
Schwerpunkt hinten
Cantrage sur I'arriére

MA34

E—2—T7-HB

avFyE
Lower dack
Chassisboden
Platine inférisure
b b mes

* Mote direction.
FeAuf richtige
Plazierung achtan,
Jrioter la sans.

MA33
E—H—TwsbA
Motor mount A
- Motor-Lager A
" Bupport-moteur A

O o

o 0 O

Bl 8
- I &-——-__ ___r.r/
& M2 e

MAS HIE IR,
*hote direction.
5X6.4%1.5mn *Auf richtige
Plazierung N
Frhotor le sens.
@ 1050
Ry

Y
MAS

5XE.AX1.5mm

A
)i
) MF12

MF26
158m7 a3+ - T:i t 1
NOTICE
@RIl E T,
e Attach as shown.
% GemaBh Abbildung

<" anbringen.

29 42383 TB Evo. 8 (11057615)



MA1 IxBmfRflA =
xd Scraw K=}
Schraube \
v =
C 2 2¥Bmi v 7+ !
xM1A1B Shaft
Achse
Axe
TomOL) el
© MB9 "™
®1 O-Ring
Joint silicone Spur gear
Stimradgetriebe
2oy b Pignon intermédiaire
I MF10 Shaft connector
1 Stecker
Connecteur
O ® | MB15 x2
E=R=0hC &
Motor mount &
Matar-Lager G L
Support-moteur G &
MB1
. MF25 3% 12m
: FeN—T s TRF /
o Upper deck RF /
Oberes Dack RF % 2
MF24 Platine superiauna RF N -'f‘
FyIi—F YRR T T
Uppor dock AR MB4 P il e
mumnn 3> 8nm MB8 = it 7 L
ree P Imn = = v
AL T ~e
\\\ "\ el .-‘-f‘jrlfl- - : 1 v
MB1 . G @\ = - X -
3312m @ ] B T}
4 7 b
MB6
B Jmm
MB6 -~
3mm g
L
IX2amF R EmAE R Bl =P8 T P k= o
(oo foan @ O el
Schraube tarr
MB1 x2 Vis Unité dentrainement dircet
MA1 3xBmiifhE R
(Jomom M pn
Schraube
w z
[ MB4 3x8mmSAmez ?
M e e
Schraube <
. MBE 3Imowsduk u =
WH 6 Lock nut
Sicherungamutter
Ecrou nylstop
Jmal T - Sy —
@ MB8 it
2 Beitagscheibe
Rondelle
SelilE o, Feli) oI,
*Note direction, *Note diraction. |
ol richtige Fohud richlige o
Plazierung achten. Plazierung achten.
W MNoter e sens. Y Noter le eene.
MAT 3%BmiSfiE R =
‘I{I_MHI x3 Sorew .
s MF7 - =
= Mo = Tl
T 53 5m - x
: lﬂM AAEO—H—ib O~} >
ek e @m ] L
Ligelkop T } - cEE TN
] h *El#E CMYITET,
Connecteur & rotuls Lj‘ ) \‘\& 'CJ W o tmﬁmwmﬂnht.
MBG 3muworuh 52 = MA4 Poaitionnar & 1a drota.
g Ié?;\k;::lgsmldhr 4|K'\‘_ | -
i — | H—fTr
Ecrou nylstop L = o MF19 Sarva mount
- A= 2= S DR CEOE ST TR Sorvohaltor
MF7 Iaduie— #rAttach as shown with servo in neutral. Support de servo
O Washer *Wie angegeben Servo in Neutralstellung bringen.
s x3 Eﬁ!h&%‘ﬂlﬂhm *Monter comme indiqué avec le servn au neutre.
ondelle

23

42383 TB Evo. 8 [11057615)



40[42]

MF2 3X12mmiuBmEx
x4 BCrow
Schraube

Vis
. IxemFSARE A
(jom MB2 A
Schraube
Vis
MAZ2 3 Gmmy' F IR,
x5 o
Schrauba
Vis
MF2{ TowhRs—4—
T Mount
Befestigungsunteriegacheibe

Cale da montage

ME22 #7ru by h2A—H—

%1 Offset mount spacer
Unterlegacheibe fir Radsturz
Cale de montage déporté
{RC A A OISR iﬁﬂﬂh?ﬂ’w*
RR O FY— (e Attaching R/C equipment catver switct
BRICE MR L Einbau der RC-Anlage ’ ﬁfm"‘fm‘"’f ‘T‘;‘ﬁ;t
£3—fBL, {A) Installation de p il mm" o
EMOLSY réquipement R/C AT
fEH!?’. ~
Attach BERFwh—B
square-shaped Caulion sticker ;
ha'tnl;w packs ;Ihrsicht Sticker L
using another ioker de precaution | Ik
MF21 on {A) " o i E= ———
a*‘ l . ._-)_.-" | L - — — m
i e = e T —
Rechteckige HE{RE ] i Electronic spaad
befestigen mit #Receiver = controller
sinam weiteran #Emplanger 1 | ¥ Elektronischer
MF271 aut (A} #HRécepteur Fahrregler
wia gazeigt. #Varlateur de
AFixer les packs ! vilesse
Gar on uisant WEFRI U= ] e
un autre MF21 #Baltery pack -
aur A} % Akkupack ;
comma montré. #Pack d'accus -

Pr—vREvT Y

RCH—IZ F S i — OB OL G PRE Y Ty Y a G OB ST &HIC £ T,
FORMELED>TEERY. Ba0G2L0a FA—IL LA W e BiF T
WDz T U, MIERICR L EEEOTE ST N — O EE Rk,
By T AT ERBHCLTEET.

SETTING UP THE MODEL

To greatly enhance the overall performance of your car, it is necessary to tunc
the vehicle to the track (and its surface conditions) on which you will be racing.
Make adjustments referring to the instruction manual, keeping in mind that
“balance” is the key word.

ANPASSUNG DES MODELLS

Um die allgemeine Leistung lhres Wagens stark zu verbessem, ist es notwendig,
das Fahrreug auf den Untergrund (und die Oberflichenstruktur), auf dem Sie
Rennen fahren wollen, abzustimmen. Fir die Verdnderungen beziehen Sie sich
bitte aut dis Gebrauchsanweisung, und denken Sie daran, dafi “Balance” das
Schllsselwort ist.

REGLAGE DU MODELE

Pour améliorer les performances générales de votre voiture il est impératif de
I'adapter aux conditions du terrain o0 auront lieu les évolutions. Effectuer les
réglages en vous référant au manuel dinstructions en ayant en permanence &
I'eaprit que “l'équilibre™ eat I'idée directrice.

@5 VERY

By FA Y IOR—REEBEIC B I AP ERAT ETT, BRI EST
FrAN=B=bFEAY (YT, SFATL, N—F) BEOHFTESL, T
— I EA Y+ —DWE (YT b SFAThL. N—F) BEABTEICETEY T
“UDEGLAVET.

@®TIRES

Tires have a great Influence on the performance of the car, and are normally the
first components tuned. Select the t tires for the track you are racing on.

Settings can be made by choosing different tire insert (soft, medium and hard).

@REIFEN

Die Relfen haben einen groBen Einflud auf die Lelstung des Wagens und werdan
meist als erstes "getunt”. Wahlen Sie die richtigen Reifen fur den Untergrund, auf
clam Sie fahren wollen. Einstellungen kinnan auch durch Wahl untarschiadlicher
Schaumgummi-Reifeneinlagen (weich, mittel und hart) vorgenommen werden,

@PNEUS

lis influent considérablement sur le comportement de la voiture. Ce sont les
premiors éléments & considérer. Sélactionner des pneus adaptés a |a piste
d'évolution. Des ajustages sont possibles avec différents types de gamiturcs
insarts (souplas, madium at durs).

®r—& (F—A - F—FaF)

k=T EDH RS, EEEAR R, ATFTY
FOYIESORBHBIEPMIGVET. =77
FELcBSik, SIS AF 7Y A PORIGH =7
IERUET, EEL, EE554a T ¥aLiEtich >
TAE—FEETFTIERY. 7 AHd—AT7PHPE—1{—
ATTHRESTERBLICCVLAT T U T8t
?xﬂ_( LE'-\ETo

COL»— Tk, 70> MoEADLETMER—T 2
FEDOHTHEMARBLTLES,

@TOE-IN AND TOE-OUT

Adjusting the car to toe-in a little, by peinting the
wheels inwards, providas the car with good straight
running and mederate steering. Toe-out, which points
the wheels outwards, gives sharp steering response.
Begin with a little toe-out and work from there.

@VORSPUR UND NACHSPUR
Geringligige Einstellung der Rader nach innen sorgt

auBen) reigt

dort aus.
@PINCEMENT ET OUVERTURE

for guten Geradeauslauf und gemABigte Lenkeigen- {b—12
schaften. Bai der Nachspur (Rader zeigen leicht nach Toe-in

sich eine scharfe und harte Lenkung. Vorspur
Selen Sie vorsichtig, nicht zu Obertrelben, fangen Sie Pincement
mit leichter Nachspur an, und orientieren Sle sich vor s
On optera pour un léger pincement (orientation des
rouas wvers [linterieur) qui assure un  meilleur
comportement en ligne droite sans trop altérer celul {R=7" k)
en virage ou une ouverture (orientation des rouss Toe-out
vers l'extériour) qui génére une réponse rapide et Nachspur
précisa an courhe. Dans 'une ou 'autre des altarna- 0O ture
tives, ne pas atteindre des angles trop importants.

Commencer le réglage par un léger ouvertura et
corrigar par étapes.

24

42383 TB Evo. 8 (11057615)



{F A8 TILHAT o (UF) )
Adjustable suspension mounts (rear)

Einstellbare Aufhéngungs-Befeatigungen (hinten)
Supports de suspension réglables (arriére)

ﬂ*—ﬁ * )

Toe angle (kit-standard setup)
Vorspur (Baukasten Einstellung)
Pincement (réglage standard du kit)

KTy alTREFOy FOREOMEICE
HE—AROWRELeIRETT.
F—M=r—lib—8 (Fyia) yFv7aa
FE—m (21AYF)
+* Diftgrent bushing olfsets and adjustment of
tle rod length glve different toe angle.
Toe angle = Toe angle of chassis (bushing) + toe
lngh of upright (tie rod)

*Verechiodene Worte der Lagerungen und der

s der gen erzeugen unterschiedli- ’
[+
Vorspur = Vorspurwinkel des Chassis
(Lagerhiise) + Authingung [Spurstangae) £ = K Sui aME¥F T
* Diffdrants décalages dinsarts el réglages de .t - M TEEd,
longueur de biellettes font varier l'angle de ] W AR “*Altering bushing
nlncamm altachment direction
ﬂﬁu angle de pincement du = further satups
s l:inlmrl‘ll + angln de pincement de la "' *Das Anbauen in
fusée (bieliette) —H+ verschledener Richtung
erraugt waitere Setup
Maglichkeitan.
“1 e
i - - gt n nseris olfre
3 5 3 [}' 2.5 2.0' ?_0" 2.5 3 ﬂ' 3 5 e ki
dhfit AT o b il — AT i
HFEBILLEF—ADOEILERLTVES. A Fals - -
M=y EHETSE, MEL vy T T FERETE T~ L= AT : ikl
* Different n mount, and e | oF  Sopmle e IY N3 N2 | N1 N2 | N3
suspansion mourt combinations atter toe e ~Separate Aufhdnguag |00 1883) (item 54883) 5 (OP1885) (tem 54885)
L IR ST A e ol Auma.ruunu:-'éun'iuﬁ:ﬁ?‘ susporsion| N3 | N2 | N1__N2 N3 N3 [ N2 NI N2 N3
*umm Aufhlingungshalter  oder | SUpRON de suspension XD NG XA XA | X A a c D E F | G
separate Halter Bndem die Vorspur. Nutzen Sie die I Nal xo 0° |
&L@m Tuningmoghichkoiton  f0r e | N2|xc| o0& o
*La cm'rh:n'am de t::kmm supparts  da (origsg) | N1 | ¥B | 10" | 0.5° 0° |
suspension ¢ supports N3 |(tem 54280) N2 | xa | 1.5° | 1. 50| 0° '
pincamant. Utiisar des Hop-Up -N2‘ e el '-"5‘. LM . ! |
Options disponibiles sépanément pour un plus grand Fil . 2.0 1.5°| 1.0° 0.5 0
choix de réglages. (origay; | N1 A 25°| 20°| 1.5 1.0° | 0.5° o®
HeA, N5, N6, me%m::tﬂ—ﬂngl;gw (item 54881) N2 B | 3.0°] 26°| 2.0° 1.5°| 1.0° 06° 0° |
TR—Ibzrs—, ATy FRDINELE 1 N3 [ N3] c | 35°| a.0°| 25°| 2.0° 1.5° 1.0° 0.5°| 0°
*m.fﬁhﬂﬁﬁd“mwmw _“2 D 4.0" a__§o_ _3__“:_?5- 20° 1.5° 1.0% 0.5° 0*
*Na, N5, N6 und N7 Bridem das Rolcentor und & |MN | E |45 40| 35°| 3.0"| 25° 2.0"| 1.5"| 1.0° | 0.5"| O
Schrigwinkal in Varbindung zur Viorspur, |N2| F | 50 45| 4.0°| 3.5°| 3.0°| 25 2.0°| 1.56° | 1.0° | 05*| O° |
Eoon Yt ot nkondgngiosiosson N3| G |66 6.0°| 46° 4.0° 36° 3.0° 2.6° 2.0°| 1.6° 1.0°| 0.5 0°
(]‘-ﬂ&ﬂﬂlﬁlﬂ&) S SO
Adjusting toe angle range Ground clearance (5.5mm)
Einstelibereich des Vorspurwinkela FI?NWWISIE?I"‘)
Réglage de 'amplitude d'angle de pincement Garde au 5ol (3,5mm)
(-] o
* OO O—H—IL OB ¢ 3 B0 g B
EERLIET, AELBEDE—1 | g Front
YOMEROMRESTEIET. & i [ Vorme
EFREFCEMBLTICEN. e ALY Avant 5X5mm
FAltaring the sections highlight- AL O—1—L -~ 5.5 1.0mm
ed ot right adjusts foe-in range Ball connactor 'x.‘\ s At —
when suspension is compressed. Kugpelkopl ‘B - ﬁ 1 Spacor
See diagram at right for details, Connecteur | = Distanzring
rDie rechts gezeigien Emsteliun- 4 rotule — Entretoise
gen dndom deén Vorspurwinkel,
wenn die  Radaufhdngung % o5 SmmF A E Q—F—b (v MR X h—1 RSBV ESA.
sinfadart. Sahen Sie die Taballe auf 5.5% 1.0m AN~ —EMASE F—4 o505 ML LES,
dar rachten Seita fir dia Detalls an. #5x5mm ball connector (kit standard) does not change toe-in range. Toa-in
“ Changer les soctions Indiqudes & e A l;rcm by 0.5 degrees (approximate) when attaching 5.5x1.0mm spacer.
droite ajuste 'amplitude d'angle de " ke Der SxSmm |l atz Standard) Andert den Bereich der Vorspur
pincement lorsque la suspension T;_,,’: =CORE. - Joen ;‘;m nicht. Der Win sich um 0,5 Grad (etwa) wenn den Distanzring
est comprimée, Voir le tableau & “*-wﬂwmnu . 5,5x1,0mm singebaut wird,
droite pour plus de détails. Dlmmu‘bon du Lo connecteur a rotule ExEmm (standard dans le kit) ne modifie pas
pi'| pincemant I'amplitude de pincemaent. La pincemaent diminue de 0,5 degné (approximative-

{O—Ib 2T v a10BEEBASI L TO— e ENETEET.
+ Ditferent height offssts give different roll center setups.
nstallungen ergaben varschisdans

Hmhurdlﬂﬁmmdnnmn{ différants

Roll center

*Verschiodans
Ralicenter pyjicunter Einstelly
Centre de roulis 4 Des décalages de

réglages de centre de roulis.
e i Pairing bushings with different
Skid angle tLa.garEng,en rlntg unterschiedlichen
Schragwinkel  gqore Schragwinkel,
Angle de dérive  yeAppairer des inserts de décalage en hauteur ditférents agit sur

Fangle de dérve.

—1

p)

*F AR AW 2T O DT BB ET
F—LOF—/M(F—>) .0 Ikt32— AFvFM
EREFECELTEET. COBY, 2rv—Dakas—b
AR Py FEEBEENDIOTERLTOTEL,

*Different bushings have different offsets for
suspansion shaft holes. Changing bushings
alter toe, roll center and skid angle settings, and will

also change wheelbase and tread.

CHR ) {33 -
Example L
Baispiel N2
Exemple

can

la voie.

wDie einzelnen Lagerungen haben unterschiedliche
Abstinde flr die Aufhdngungsiagerwellen. Der
Austausch der Lagerung kann Vorapur, Rolicenter und
Schragwinkel verdndem, sowie Radstand und Spurweite.
*Différents insents présentent différents décalages pour
les trous d'axes de suspension. Le changement d'insetts

de modifier le pincement, le centre de roulis et
l'angle de dérive, et modifie également 'empattement et

*T TS - Mk

0" ~-1" DAETHELE
7.

*Adjust toe angle on
upright side batween 0
and -1 degrees.

* nked der
Radlaufh@ingung zwischen
0 und -1 Grad einstellen.
*Régler I’angla de
pincemant fus
entre 0 et <1 deg.'és

*EO T IO EERABLETATY FREARTY T,
ht offsets applies skid angle.
Bhenwerten ergeben

— &

o

mant) an inslallant une entretoise 5,51, 0mm.

e

5.5mm

4. 4mm

(e
D&

4.0mm
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ot rii—A

OA—F U TR 2 ATER UM < feoth, Bk —F—o
MITEFE T, CO&E FAPICT v —AE DS & CHRINE
METER, ZAYDT V) THERPLEVAS LEVTITLST

(RBF s TE420—)

FET, —+—UDIRO Ty T EROTIT R T TF v :ﬂﬂﬂlt"ﬂ g:lmbar
A=z, BSTIER AT F 1 TR e i—lcw T dLET, cm ve r:Eg L.

@CAMBER ANGLE

While taking the comers, the car is forced to go outwards, causing
instability. The area of contact on each tire is determined by the
camber angle, and therafore the traction of the tires can be made
greater or lesser by adjustment of camber angle. To increase
traction during comering, adjust camber angle to nagative, and ta
reduce traction, adjust to positive camber,
SKRIMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach AuBen
gezwungen, wase Instabllitit verursacht. Die Kontaktfiiche jeden

(I F 1 Ao =}

Heifens wird vom Krimmungswinkel bestimmt, und so kann die Positive camber
Bodenhaftung der Reifen durch die Verinderung des Kriimmungs- Posilive Sturz
winkels erhdht oder verringert werden. Um die Bodenhallung in Carrossage positif

Kurven zu erh&hen, verringemn Sle den Kriimmungewinkel, und
vergroBemn Sie den Winkel fir weniger Haftung. |

@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance & s'échapper vers l'extérieur
causant une instahbilité. La surface de contact de chaque pneu
est déterminée par I'angle de carrossage. En conséguence, la
traction des pneus peut &tre augmentée ou diminuée en falsant
varier I'angle de carrossage. Pour accroitre la traction en virage,
opter pour une valeur négative et vice versa.

W | T

KT =TF—hORYEEISCLETHRELET.
Fehdjust by changing upper arm leng

th.

# Durch die Lange des oberen Lenkers einstellen.
& Régler an modifiant la longueur du triangle
SUp&riaur,

rid
Wide
Breit
Agrandir
s 3
mC N
Narrow T
Schmal
Ciiminuer

OWE- UK EIr0—%

WE- 72 FAFOQ—=2EO—F—0 249008,
Fr—FFoRnBSEICEELETT.
BB N —AT U S OET. B THEEL., IS
S FZ hO=2 R F—=LOMC (dx8mfO—EZ)
THELET,

@GROUND CLEARANGE AND REBOUND STROKE
Ground clearance and rebound stroke have a great
effect on stability during cornering, acceleration,
and braking, Ground clearance can be adjusted by
altaring dampar spring tension and stitffness
Rebound stroke can be adjusted by rotating 4x8mm

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB
Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann
groBen Einfluss aufl die Fahreicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben. Die
Bodenfraiheit lasst sich an der Schraubenfeder
ginstellen. Der Ausfederungshub kann mit der
4xBmm Schraube auf dem Querlenker singestellt
werden.

@LA GARDE AU S0L ET LE REBOND

La garde au sol et/ou le rebond ont une incidence
importanta sur la stabilité an virage, accélération et
freinage. L'ajustement de la garde au sol s'effectue
par le ressort hélicoldal. Le rebond se régle au
moyen de la vis 4xBmm sur le bras de suspension,

screw on suspansion arms.

MC‘A 4% B

o+t

HFRTLE— 29— AL TFIFEEEHET. EZA F PO (¥
L) By T T LTLREEL,

@GEAR RATIO

Choose gear ratio according to the motor used or running surface

HAE=
Formula

."’ A=+l (66T)

Spur gear teeth

\

E—A il

X 2.6

*E A P IEHEDIEE 2=
FE@ALTIZYL,
“Use 06 module pinion gear.

‘lll
i1

/

(o FEHE)  66TRI—F Y

condition. Pinion gear teath (kit-included) — Spur gear
@®GETRIEBEUBERSETZUNG =
Wahlen Sie die Getriebelbersetzung entsprechend dem eingesetzten Pinion gear u."i?'ri%, 23T | 747:1 27T | 6.11:1
2‘“’"’ “'g‘;::;:‘;:;:;"l'g- 20T | 8.25:1 24T | 6.88:1 28T | 5.89:1
Choisir le rapport de pignonnerie en fonction du moteur ou du type de 27 7.86:1 25T 6.60:1 29T | 5.69:1
piste. 22T 7.50:1 26T 6.35:1 30T | 650:1
{21 FRA TRF AT b AT=0 AR F=RIbF=)
Body mount stays (wica) Transpander stay
Trager der Karosseriehalterungen (breit) Transponder-Halterung
Embases de support de carrosserie (larges) B1 Support de transpondeur
HF T oo AT — =N B6
Body mount stay b |
Triger der Karosseriehalterung
Embase da support .
da carrossarle -

MAT < —
IxEmm
A i—E g
EAICS I TERY T
HEY.
Uz in place of
damper attachmaont

/ -
BCrOWe, = 1
FAnstelle der g‘,‘;‘:‘,l o
estigungs e
sehrauben for die - .
Démpfer benutzen. HWFar TP AT~
 Utiliser & la place Body mount stay
des via de fixation Trager der Karosseriehalterung
d'amortigsaur, Embageo do support de carrogsario
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EFROER
CAUTION
A VORSICHT

*IETTEIE, STy TU—EFTL. RCA—EDLVIR SR, FNELEPhoEREE TEALICARE
U, BRI ERPE Y, YRR g lnaiic U B LTESEL LS,

FAfter running, disconnect/remove battery from the car. Complately remove sand, mud, dirt, etc,

FrMach dem Fahrbetrieb dia batterie abklemmen/ herausnahman. Entfahnen Sie Sand, Matsch, Schmutz atc.

A e FUI—D R 2—R¥EL,

PRECAUTIONS % Daconnecter/enlaver a battarle du modéle aprés utilisation. Enlever sabla, poussiére, boue atc...
GEiITTHSECEy (EITTEEIciE) GEITERDSELEED {DEnsure throttie trim Is In noutral,
DBAEMOZ 0w bbb U LR DD FEONIZLET, G, ESUBEOEDEMTIA g:g"wm‘;f;_?g!.‘:gﬂl";;‘;
HoTLES EEMELTET. WYRIERC =D R A FEONIC LT HEE LY, wFENOTLHEST, @) “)Switeh on receiver. 2

\bﬂwarsu sequence fo shul down
after running.

(UStellen Sie sicher, dass dor Gas-
trinem aul meutial steht.
\ﬁnhommkvnrhlndm

(3/Sondor cinechaltan,
(IEmpfanger einschalten.
-'_;}Nacpt: dem Fahrbetriab in umge-
kehrier Reihentolge vorgehen.

(8'assurer que le trim de gaz est au

P{Cnnnacherla pack d'accue
(3iMetire en marche I'émetteur.
(AlMettre an marche ba récapteur.
(5)Faites les opérations INverses aprés
utlliisation de votre ensemble R/C.

QA THDERNF GFHO T TIESH G,

QR TIRM cESH LT L,

SEEICERL T RCH—AREGEEF & LS, ftoBRickYIX o=l
HEAFNLEBASNITT, FCOIEETE P, RCH—-HEEROBFICH STHD
LSBT EEL,

@ Avoid running the car in crowded areas and near small children.
@hever un the car on public streets.

@Make sure that no one slse is using the same frequency in your running area. Lising the same

fraquency at the same time can cause serous accidents, whether it is driving, flying or sailing.

@vormeiden Sie das Fahren des Autos an (iberfliiten Platzen und in der Nihe von
kleinen Kindemn. Gebrauchen Sie nic die Strae fir B/C Rennen.

@Das Auto niemals auf dffentlichen Strafien fahren lassen.

@Prifen Sie, dal niemand in der Umgebung dieselbe Frequenz benutzt, denn
dadurch kénnen Unfélle antstehen - sowohl beim Fahren, Filegen oder Segein.

@Eviter de faire évoluer le modéle & proximité de jeunes enfants ou dans la fouls.
@Ne jamais utiliser sur la voie publique.

@Assurez-vous gue personne d'autre n'utilise la méme fréquence sur le méme
lerrain gue vous. Uliliser la méme fréguence en méme temps peul &lre source de
sérieux accidents, pendant la conduite, ke vol ou la navigation des moditles R/C.

FSFILFIu S

TROUBLESHOOTING

FEHLERSUCHE

RECHERCHE DES PANNES

B hLLE LBl S, W (RCH—) &8
Eh.ﬂ:ﬁ&ih.“l‘@&ﬁﬂ‘ﬂ-77’.rl.-?-:~>r &7

STAEE

* Refore wndlrnu your R/C madel in far repair, check it
in using the below diagram.

*Bevor Sie lhr Madell zur Reparatur einsenden,

prifan Sie as nochmals selbst entsprechend der

folgenden Anleitung,

fvant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, vérifiez-le & nouveau en suivant ce proces-

EUS,

7

PROBLEM
e PROBLEME

B B CAUSE
URSACHE

LA REMEDY
LOSUNG
REMEDE

BEH RS

Model does not move.
Modell féhrt nicht.

Le modéle ne démar-
re pas.

ETRA YT U RERETNCVETER T

EFTRAY T —FFRRLTLETL.

Weak or no battery in mockel. Install charged battery. i I
Schwache oder keine Batterien in Auto. Voll aufgeladena Batterien sinlagen.

Pack da propulsion manquant ou insuffisament chargée. Recharger la batteria.

E—F—itH@iEH YR RED, LLOFT MRS LIBSE—F—ERBMLTLIEEL.

Damaged motor. Replace with new motor. ﬂ
Motarschadan. Durch newan Motor arsatzen.

Maoteur endommagé. Remplacer par un nouveal maoteur.

A—FHASRNTra—FLTULEEAL?
Warn or broken wiring,

Varschlissene oder gebrochena Kabal.
Cablage sactionnd ou usé.

A—FELoURET a0, A—bh—ciEEmEL T ST,
Splice and insulate wiring compiataly, E]
Kabel ansplalfen und gut isoliaran.

Viérifiar at isolar le ciblage.

ESC (IL-7+OZ»2AE—-FIX/FO—7—) ML TVESLE?
Damaged electronic speed controller,

Beschadigter Fahrregler.

Variateur électronique de vitesse endommagé.

CHEBOA—A—IKERVEbE{ETL. ]
Ask manufacturer to repair. E I
Ertamdigen Sie sich dber Reparaturmiglichkeit beim Hersteller,

Faites réparer par le 5.AV. du fabricant.

BILSCESHL
No control.

Kaine Kontrolle.
Perte de contrile.

ETRAy T U R ERORIES SR (E TN E AT
Weak or no batteries in transmitter or model.

Schwache oder keine Batterien in Sender oder Auto.

Avcus manguants ou insulfisamment chargés dans Fametleur
ou le modile.

FEITHI Gy TU—RTERELT EEL, EESOERRFROE0S TR
LTLIEEL,

Install charged or frash batteries. ﬁ
Legen Sia geladene Akkus oder neus Batterien aln.
Installez des accus rechargés ou des pilos nouves.

REROF T RO CNETH?
Antenna is not fully extended.

Dia Antanna ist nicht voll ausgezogen.
Lantenne n'est pas complétement déployée.

?‘jT'}'F-T’?F‘J'I\fI'TI«_ﬂL-T\ R DN ET R LT EEL,
Ensure antenna (fully contained in pipe) extends outside the body.
Sicherstellen, dass die Antenne (komplett im Rahrehen  vorhanden) [ﬂ
auBerhalb der Karosserie ausgezogen ist.

S'assurer que 'antenna entiérement dana e tube) est déployée hors de la carrossena.

BSOS LT, YIAT TR LoV HRTVET T
Moving parts are incorrectly assembled or insufficiently
lubricatec.

Die heweglichen Teile sind falsch rusammengehaut oder
unrureichend geschmiert.

Les pidces mobiles sont assemblées incorrectement ou
insuffisamment lubrifiées.

ERAAE & L < AT RIBhRECOEIRE. BT TEL., FJAF v T RELTCCEEL.
Check, reassemble and apply grease as necessary. "
Priifen, ermeaut rusammenbauan und nitigentalls fetten.

Vérifier, réassembler et appliquer de la graisse si nécessaire.

27
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ANBHBOIBE Y FEFEEHAETET B =] L Y
LTLAEUET. SREBRIZYLERICAST Gear caver 11834048
WET. PRy T+ Y YRELTESTAE®L.  Gotnebe-Abdeckung
*Specifications are subject to change without Couvercle des pignons
notice. Extra acrows and nuts are included. Use

PARTS

[=Lr ol SR PPTPPRTT TS 4 |
them as spares.
+*Techniecha Daten kénnen im Zuge ohna Lower dack 18406332
Ankiindigung verfindert werden. Es liegen Chassisboden
zusétzliche Schrauben und -muttern bei. Als PRI i
Ermuw'ewmni’wmlé‘hmudﬂihSm: A Al A
information p . Des vis at das dcrous Antenna pipe 16085010
supplémentairas sont inclus. Les utiliser G"'mm'd,""““' o
comme pléces de rechange.
AT wh— ceeeaenen ]
Stickars 1421838
Aufkleber
Autocollants
] C E3 & o, E—.—
H‘ Caution stickers
L] Vorsicht Sticker
— |ir Stickers de precaution
=
g :_(.-" L] P - ST L o7 CEPOT { |
8 & Hr\ethmebum 18275083
o
o 2 Pare-choca en mousse
° (-]
o 5 "*\
o i !
o 4 |
e o
o
a 1]
H-E| onaooaaoocnocnoanoj(
2
::~:-| noaoooooocoucooaooﬂ(
3
@n O,

4 PARTS
l

'~c- =

| g -\-\:‘\‘l
05’:‘!&1 19 @[ e |4: B LRE
l H2 L= . . ﬂf]’_\ﬁ @ (,v’f/r_lz;\
N ‘UT 7 Lr Uy ' )

= ;
.—;’,]ﬁl ,f/ “-\ . & U L’ \‘Q.“r-_’f}/)
" 2 : i 17 1

; ™ 5 4 ) E-_ o — Ly 8 i I\Iig 73 [
s , L2 A | % 5 4
3 s la v ; By Cr'\_s_ w \J ~
ﬁf }@ s Mo s E"f"” i i b J (E aljc (@ﬂj j ) o-c
E' = iy r el > ; ] 3 > - |
B8 . ; \8.0.9/ v 0.0.0
] TR\ nensR/
|: 1 1 1 :I T
Foilh sisr 20T T E—H %2
Sy Loy mrg‘&aﬁrwmnmh
St e S
pignonerie by
18T
~UlFE /A
Bevel gear f
Kegelrad
Pignon
conigue
P
IR&HE [ [
Tool bag AL F (25m) ceeex1 | FLAWLF (2m) eeeeeext FUBLF (1.5m) <o x
Werkzeug-Bautel Hex wranch (2.5mm) 50038 Hnr.vuu-nh{ﬂmn‘nl 12880027 Hex wrench (1.5mm) 50038
Sachet d'outillage Imhnadinlpd {2,5mm) Imbusschilissel (2mm) Imbusschissel (1
Clé Allen (2,6mm) Clé Allen (2mm) Clé Alien {1,6mm)
A OIRS P 1R : FRLIF K] ARLF oK)
ﬁﬁm ! 4 gl?:ch:i'llnﬂll Muthrnlt:ﬂl.'l |
i |FE ) SED
Collier an nylon @ Clé & tubwe Clé
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2mmE ) 24
i @ MA15 E-Ring Ceramic graase arnsa
| X1 Circlip Keramikfet
| 505688 Gralgse céramique
- IXAmA MR R FORNA 2 MA3Q *B7L—F
(WAt =g X0 e 5 e Pt
ol Schraube 1444 R UMD oo RC O
'
M MA2  3x6mz@BmER 1 MAI7  2X%Bm+TH O
h"w ®19 g::rr:me *1 Mﬂ‘:“"
o vis By Ane
IK6mTF Ty FEX —/ MA 5 R S 7 |
m !\:1)13 Screw s 18 Shaft
: 18808228 Ei“m 19805823 m
m MA4  SXSmriacn—d—ik 3X2IMF—A W P T b
*3 8all conneotor Turnbugcklo ehaft
Kugalkopf n-Achse
BN Connectaur & rotule MAT19 x3 54248 Eﬁhﬂni pas inversés
ame MAS ~AT7USTRAL MA20 ZORR/SH L
[ ) w2 provring "{:ﬂ“ | O e Crosa joint =
18803039 polonnatte de direction 51944 Kreuzzapfon MA31 277 “"f_l ,/-j"?'—L
Joint en croix \@ 5
X
10507 g Schuhstmne
Ball bearing : | MAZ21 ;{xﬁb e Commande de direction
Kugellager — Antennens!
Roulement a billes 13485888 piad d'antenne I:— . .
10507 U 24 (Jnmid) ¥ s MA22  Sm7FeR&— (1) z" ATTFITT VT
Ball bearing (3mm) s Adjuster (long) MA32 x; Ceering bridge
Kugellager (3mm) | a0 Einstollstack (lang) bkt e, szt
mmalﬂhs Chape & rotule (longua) L roction
MAB  5%64%1.5mAN—%4— MA23 I':;;’f" F';”" 3
®1 Spacer *®1 Eingangswelia
= 18604372 e Y 13450860 Axg d'antrée
el MA33 E——TohA
~ MAQ  5x05mzr—if— ; 30mm x1 Motor mount
© x2 Spmcee -, 30 O | Arzov4 7t 1880347 MotorlagerA
19804548 Distanzring Swing shaft pRo ur
Entretoise MAZ24 x1 samo Drehachse
Axa de hasculement
@I] MA10 S55%0.SmZri—t— =
x2 taraTi Frilb—FHRAT Y Aa
53539 HE:WNBI;G mﬁEs Saeparate suspension mount A-a
: | BdaR4 Authangungs-Befestigung A-a
@ |] MAT11 30, 7mm A=t — — Support da suspenelon sépard A-a MA34 E—f—7hw kB
@ Distanizing X1 saor MolorLagerB
A ::;;:31?'3 ';:1:-::“-:: ! Support-moteur B
MAT12 S%7x03misd Gatrenants ng A-b
1 Shim Support de suspension séparé A-b N
o P Scheibe (5 O
Cale
A L= 2 b E-a _—
5% 70, 2m 3ol Separate su:pwuinn mount E-a =
MA13 E‘:‘-hlm Getrennte ing E-a (il
*3 Schoibe Support deauspenmon séparé E-a
e e _ U
- teile=F ATk E-b
@ ! MA14  3%5%01 n;:?m Separate suspension mount E-kb i -
x2 Schelbe Gatrannts ¥ ng E-b -
53685 Cale Support de suspénsion sépard E-b
MA35 x1 13451445
ATFIF— [=LEFRVIFL-fa Nl o
Q 8] 1,./‘1:-‘43 Q Q MAQQ Stiffener Lowor bulkhoad
| T acd i A vm m‘ll“ lm"
u W=, I - i b Clotson inférienre
B e“'a MBQ 7mOUzs
MA16 7ZAILUZY C ) s O-ring
. 1050771) Axle ring O-Ri
3XT12mm S RmALE A )'GMBAB Bﬂllbiﬂ'lﬁﬁ ;l‘“ aﬂm 19604615 Jaint silicona
Serew Kugellager e
Schrauba s - HORRIAH—
MB1 x2 sies0 45 Hlenigniont: i hiflon — MA‘I? EXQB-:J-\-?I- :ﬂm Cross joint
Krouzzapfen
IXBmAMAL A 105047 U2 (3umbE) 51444
MA1 g XM,AT Ball bearing (3mm) Si444 19605776 Rg:“ Joint an erib:
sms Schraube 42290 Kugellager [3mm) Sowi7 3 p R A= (L)
Vis Foulernent & billes — MAJB 2nBmi v T Mml!lm
1 3N G A ILE R J Shaft Einstelistick [lang)
!:‘282 Screw MAB 5XBAX15mAnN—%— 1“‘?5'23 m“ MA22 %4 54869 ?m?
51624 Schraube %y Spacer
Vis 18804372 Distanzring syt 7Y Tpmm—m—mm™m T MA23 x1
3 5mm; \.ﬁilt'l E) .3}- S G 2 L2 O [y *34conea
P;CﬁqBB MAID 55%X05man—t— MBS 3x3zm3 Siiu sl =yl HI[: EATREEOAD
R e D T, e e .
Vis 53539 g?ms:ﬂ Blallgtte & pas Inversds ___C_}__ Axa d'entrée
3 Bmm EA 8 .
21234 e O | MA12 SX7X03mL VDG e Faa b MB10x1
Schraube O Shim han 13451453
R, Vis ;;;w g::‘"ib"’ Gt E'erou nwmnm O O S;l:- FrEA—
. e gear holdor
IX6mmF A MR v 32, 5m 1 B3 Stirnrad-Halter
M- goialir s MAI3 SX7X02mb @ Moy o Support e pignon
£1625 Sehraube *1 rl 18805TTT intermédiaire
Vis -- 53587 Schoibe Vis pointeau
MAg SxsmimEn—oi - MB1 oo o
x5mnzs == . I[P v 2o — Genter cu
” 4 Ball @ MA1S 2mEU~s ':EBB N Wb %2 Zentralgeionk-
lcugalcopf xd E-Ring # Beilagscheibe 134 ]
G 4 SO5AK Circlip 54156 Rondalle MNoix centrale
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MA.EE O2uL 7~y F
Lower bulkhead
Differentialtrager untan
‘ISH‘I-I-H loison inférieurs

"

Jo/g

E—2—TSruk
Motor bracket
Mator-Klanmer
Béquille de moteur

O @)

MB15 £E—#—=22sbC

w2 Motor mount C
Maotar- (o]
Support-moteur C

MB16 x1 19803428
Foii—T v %FF

Platine supérieurs FF

MB17x1 1saca4za

Fiv=7 v TFR
Upper deck FR
Oberes Deck FR
Platine supérieura FR

TEZF ¥y

)
T2émm

Pinion gear
Maotorritzel

Propeller shaft
*1 Antriebswelle

L'J MBi8 FOASr Tk

1351487 Cardan

] LD e e (#3000 T4 A LoTrEF) consenniam] MG19 San() LA
‘ @ﬁ_@ sil!cmwrlampnrril (#3000, light orange) 54887 Q-ring MGC28 =1 sis53
| =" fﬁﬁiﬁlﬁmmﬂm“m’mm 2 .IaniTﬂnriqua FIHAT Y
: Difforontial gasket
3x1ouﬁnn ER MATQ 5-5%0.5mAN—4— a2 i) oy
||n|m|| P}im @ %2 10 gf‘:“‘?" I:.&CZ’D King pin ball ol SR
L sv:.hmu“ i Entretoise 24a mmmmm S
= Rotule
MB? 3Ix6mfiht R 101320 3mnseLs MC29:x2 18803433
x12 Screw MC10 Seheibe  ([) MC21 7915 —7—bI o2 FAC A
51624 ﬁWMM 53588 Cale ) x4 Upper arm mount A-C Body mount base
Befestigung des Trger
MA2 3x6mBmER 1003132 oo erkers A-O 5 o) e iemosmmsions
e Support da tirant supérieur A-G mbase de support
x4 ks DO = e : de carrosserie
51625 V’Mu“ o E-:huibn @ MC22 TW'{‘_?_“"'H?;"B MC30 x1 18s03430
" 53588 SREAE A mewn FOV P U Z A ER
O—:'E SKS-B‘;I!;{:—;H—N walmﬂ . B Front upper bulkhead R
{ nector dbors - ; Differentialtrager
MA4 x8 53808 Commectoorarotie MC12 5%10%0 3mmists i, Cioson superure ani R
. =2 Shim :
2XBmF vy T AT 2— 18804538 Schaibe | w)
MCE %8 Cap scraw = Cale vk
s Zyhnderkoptschraube TV R T L ®)
Vis & tite cylindrique MC13 5%10%01m MC23 x1 Differantial cup joint flong) LAt
2x5m A XY a— ®2 Shim = S okl gt
4 4 a 3 Scheibe Molx de différential {long) MC31 x1 1s0z430
MG3 x4 st e Calo T bF s s Ul BL
18805770 Front upper bulkhead L
VRRDAaN MC14 3x5x0.2msL, o Vordere, obersre L
MC4 3%8mBn—£Aa T Shim Cloison supéricure avant L
: h Sorow Scheibe FIIaAvhuT S ~________
18804780 ﬁ;‘“‘"‘" i MG24 x1 mﬁ,,,wmnwmmw ’_O_ - _J —O-
[ ] Noix cia dlfférentiel (court) W i
M5 st —£3 MC15 3x43ms+7+ Q)
Schraube :::“ Achsa ¥
Vis Axe MC32 YT uri— Ubonw KR
Rear upper bulkhead R
stopusy ) MAI7 2osmwvzr (O o] o I g
Ball bearing b :::ﬂ Al oberer Diffsrentiaitrager A
Kugsllager B Tl oo HALahapTh mitsoodtont ot sl
e Direct shaft Y f
abllles C— MC16 1-6xBmiyTh MC25 %1  Welle der Starrachse —O- elgie —O o
MC7 85045 i Achse TR Arbre dfentrainement diract et Joe
. 18804476 { {
* Mol Bearing Axg MC26 #rLobhus @) O
19805185 :‘;Er” L'an . 4> 18mm 0| xe Direct cup
Hu i MC‘l? F=la o 2w T 54879 :lrl‘t;marhmmm;e MC33 Vrre = Ubony EL
e % Tumbuckle shaft bulkhead L
@ MCB S5x20mar—w— o Spann-Achse Coupalle diracte xp - Aeoiesidace
x2 mﬁi Bigliette & pas inversés 8803934 sherere Differertialirager |
= Eniretoise. 2.8X17m MG2? ;{.ﬁ&;: niuun'll: SRR upriacis A L
‘;;EIR'? Ll Aufhiingungs-Befestigung E '
MCg 55x1omA~s—s—  MC18 Oriss ahat sz Suppaort de suspension £ () QUO .0
%4 Spacer " ;gm Kegelradwelle | et
Egeiat Entretoise :j::,m! ra =
—_ O[IMAB 5XB.4%1. s-,w.—*:— MA16 -”?m:l{njri?:g
| ~ xl
D @ @ 10804372 D'“""W'"‘F o mul‘lm
3% dmrBAE R (‘m T wa-:;?'dn—:ﬁ—,lb @ N'LCB 5.5%2, nnxﬂ‘w#— —— MAI7 2x98merrah
ML Ser = conNoctor .
scl-::ubg MD2 x4 51648 Kugelkopf D“t“"z."“ﬂ' x6 i:h:,
MD1 x4 1es0ses8  vie Connecteur A otule Entretoise s144 10808778 Ach
- 5.5%0.5mAN—F—
RS VL s )l d '|~§K4-=F"\".';;fr§w‘7'.f_‘t— @ﬂ ﬂAtn mng —— MD7 1_519_;,:‘5'.
Schraube MD3 x4 Zylinderkopfschraube 53839 x4 h
MB1 x4 sias0 vie 1 Vis & téta cylindrique e it oo
- T SxT R0 Nl
IxBmA BB R —% MAB 10508 F U Shim WAL 2 SOZL s i~
Scrow | =8 Ball bearing Bcheibe E ?(A.;DB Cross joint
23 Kugellager Cale Kreuzzapfen
MAT x4 s16z6 Vie Roulement & hilles S Bl gz el Jaint en oroix
J -
[jﬂ:j sXSm7 A E O —F—il MD4 830~7Uy MDB FoRA e [ MB7 3%z 5—&::—-1*)
Al Ball conneet bean Axlg rin b sorew
Kugelkopl B s renkhy Achsring . I Madenschraube
MA4 x4 53806 Connectaur & ratule Roulement & billes Vis pointoau

30

42383 TB Evo. B (11057615)



Smm
e WL A
| N o |); s & @ || O [l 72z vzr MD16 x1 azzm
3 anm;sm%mg} MD12 Wheel axle UFREES A~ (5T TE)
* -Achen Rear stabilizer rod (medium-soft)
MA22 %4 g4pe Ciwps i otide xaeel I oo Hintere Stabiisatorstange (it

el-weich)
Barra stabilsatrice arridre (moyenne-mou)

MD9 ARFTVE
X4 Stabiizer end FA—ILP 2 Al
52 smum Endstuck munl axle - MD17 x1 2 |
el s e Tt
= .. &
[l (] T MD14 W E> Vordere Stabilisato
! WA WAL 2T 7 o o] xa PaALHINAT Barra stabilsatrica avant (mou)
MD10 Swing shaft ;-———\,. 42320 m:&:mm, ZEE O R Rt i—
x2 E;'*:;:m Gt Tubes de linison Rod stopper
42238 e ulem, ~ Cestange Stellring
MD11 x4 sasma @ Ard2 IO] Bagua da ranvoi
2V TRRA—ILINT i AZmAT PToRIF o | MD19 Z0RRiif¥—
Cam TS g a0 S chan O] 2" cromiont
Muoysu te rouwes & cliquel 42356 pyede basculement Joint en crolx
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