SHAFT DRIVEN aWD SYSTEM
110 SCALE R/C 4WD RACING CARCHASSIS KIT

*READY TO ASSEMBLE ELECTRIC POWERED RADIO CONTROL MODEL KIT *CIRCUIT CHASSIS WITH EFFICIENT SHAFT-DRIVEN 4WD
*FRONT DIRECT COUPLING, REAR GEAR DIFFERENTIAL UNIT SETUP +ALUMINUM LOWER DECK & CENTER STIFFENER
*CHOOSE BETWEEN 3 MOTOR POSITIONS *HIGH PERFORMANCE TRF SUPER SHORT BIG BORE DAMPERS
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* Specifications are subject to change without notice.

* Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung

verdndert werden.
“ Caractéristiques pouvant étre modifiées sans
information préalable.
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RADIO CONTROL UNIT

2-channel R/C unit plus brushless electronic speed
controller and low-profile servo is required for this model.
*Read and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR AND PINION GEAR

# This kit is designed to use a brushless motor.

% This kit does not include motor and pinion gear. Choose
separately available electric motor and pinion gear to
achieve gear ratio chosen on page 25 of this manual.
POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fiir dieses Modell wird eine (ibliche 2-Kanal RC-Einheit mit
einem elektronischen Fahrregler fiir Brushlessmotoren
und ein flaches Lenkservo bendtigt.

* Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

“*Dieser Bausatz enthalt keinen Motor und kein Ritzel.
Wahlen Sie einen getrennt erhéltlichen Elektromotor und
ein Rilzel fir die gewdhite Uberselzung gemadB Seile 25
dieses Handbuchs.

STROMQUELLE

Far diesen Bausatz bendtigt man den Tamiya Akkupack.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Ce modeéle nécessite un ensemble de radiocommande 2
voies, un variateur de vitesse électronigue brushless et un
servo taille basse.

“Lire et suivre les instructions fournies avec l'ensemble
R/C.

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR

+ Ge kit est congu pour fanctionner avec un moteur brushless.
*Moteur et pignon moteur ne sont pas inclus dans ce Kit.
Se procurer séparément un moteur €t un pignon pour
obtenir un des rapports de transmission spécifiés page 25
de ce manuel.

ALIMENTATION

Ce modéle peut étre alimenté par un pack d'accus Tamiya.
Charger le pack selon les indications du manuel du pack et
du chargeur.

* Dieser Bausatz ist fir einen Brushless-Motor vorgesehen.

HEMRC AN 124G 7OR /ESC (TS LAE—9—H) /O0—7aZ 7(ILY—K

2.4GHz R/C SYSTEM w/BRUSHLESS ESC & LOW-PROFILE SERVO (RECOMMENDED)

2.4GHz R/C SYSTEM mit FAHRREGLER FUR BRUSHLESSMOTOREN & FLACHES SERVO (EMPFOHLEN)
ENSEMBLE HG 2.4GHz avec VARIATEUH BRUSHLESS et SERVO TAILLE BASSE (RECOMMANDE)

GRESCRIL-Z Oy 7 AE—F 2 bA—Z7—0KTT. )

7S5 LAT—2—HESC (FET77 > 7) ffE2F ¥ 227 0F
2-channel R/C unit with brushless electronic speed controller

2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler fir
Brushlessmaotoren

Ensemble R/C voies avec variateur électronique brushless

Bt TDESC, 2ERESESHLET

% Small size ESC and receiver are recommended.
* Falhrregler und Emplénger kleiner GroBe
werden empfohlen.

*Reécepteur et variateur électronique de petite
taille recommandeés.
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Suitable servo size
Grosse der Servos
Dimensions max des servos /_m\—‘
¥ 12~14.5mm
: = v
14~16.5mm
|
Y

4 8mm

FSVLAE—2—(Bfdrvea)
Brushless motor (6 screw holes)
Rrushless-Maotor

( sechs Schraubgewinde )

J Moteur brushless
(6 trous de fixation)

Bl e ————

AE=VEITHAYF) -/ FHREH
Tamiya battery pack / compatible charger
Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerat

Pack d'accus Tamiya / chargeur compatible
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TIRES AND WHEELS

This kit does not include tires and wheels.

REIFEN UND RADER
In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und
Réader.

PMEUS ET JANTES

Ce kit n'inclut pas de pneus et de jantes.
{ETRAT 1)

I0ESMA—BERFri—yEy ERllcEEV:R
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BODY SHELL

Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
polycarbonate body parts set.

KAROSSERIE

Tamiya Lexan K t Mafistab 1/10 separat
erhaltlich.

CARROSSERIE

Seo procurer séparément une carrosserio
polycarbonate érhelle 1:10 Tamiya.

FELYF (1.5m,2m,2.5m) longs

Hex wrench (1.5mm, 2mm, 2.5mm)

+EDqs 51— (ko)
+ Screwdriver (large, small)
+ Schraubenzieher (groB, klein)

(AETAIR) o
RECOMMENDED TOOLS FoAST
BENOTIGTE WERKZEUGE il el s
OUTILLAGE

Pinces a becs

Imbusschigssel (1,5mm, 2mm, 2.5mm) =it
Cle Allen (1,5mm, 2mm, 2.5mm) Side cutters
e Seitenschneider
ﬂ-ﬁ— E Pinces coupantes

Tournevis + (grand, petit) B
Scissors
Schere
— Ciseauix
TSILFAT : - o Extyvbk
Modeling knife E 7T I | Tweezers —
Modellbaumesser ) Pinzette #* — ——
Couteau de modéliste Precelles

i X (FUILF2.5m, 2.8~3m)

Pin vise {2.5mm, 2.8~3mm drill bit)
Schraubstock (2.5mm, 2.8~3mm Spiralbohrer)
Outil & percer (2.5mm, 2.8~3mm de diamétre)

(=0 =

S OLRESR -
Synthetic rubber | |
cement

Synthetischen Gummikieber

Colle pour caoutchouc synthétique

AT T AU
Glass tape File
Glasfaser-Klebeband Feile
Bande renforcée Lime

H IO ES IR, /FL BN SR w R — IR
) (hesE) BB B EEHTT.

*A soft cloth, caliper, thread lock and E-ring tool will also
assist in construction.

% Beim Zusammenbau konnen ein weiches Tuch, ein
MeBschieber, Schraubensicherung und ein E-Ring-
Abzieher hilfreich sein.

% Un chiffon, un pied a coulisse, frein-filet et un outil a
circlip seront également utiles.
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A CAUTION

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@®When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not inclided in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over their heads.

/A\ VORSIGHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, soliten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
®Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung von
Verletzungen Ist besondere Vorsicht angebracht.

@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen,

@Bausatz von kleinen Kindern femhalten. Kindern darf keine
Maglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktiiten dber den Kopf zu ziehen.

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@®Lassemblage de ce kit requiert de I'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
ct ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(2= - R—IL 21 7X({EH 2.4G/ TSU-06 /TBLE-03 )
TAMIYA WHEEL TYPE 2.4GHz TRANSMITTER w/TSU-06 & TBLE-03
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@®Wheel & Trigger: Moves sarvos, which steer car and
adjust throttle.

2. ®Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model’s servo
and speed controller.

3. @Elactronic cpeed controller: Accepte cignale received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movermnents.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient ale Steuergerét. Lenkrad/-kniippel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und Ober die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuagariff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Cmpfanger: Der Cmpfanger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Flektronischer Fahrregler: Frhélt Steuersignale wom
Empfanger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4. @Lenkservo: Wandelt die vom Empfénger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biaie de I'antenne.
@\Volant/Géachette: permettent de contréler respective-
ment la direction et le régime moteur du modeéle.

2. @Récaptaur: capta les signaux de I'émettaur, les convertit
en impulsions et controle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
motewr.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
réceptaur en mouvements mécaniques.

-

3

42315 TB Evo. 7 (11056457)



KM I TICASHICBHIAEESBRE TLLRT. &0ih

EOHATLIEEL,

*HBHEOKRSOME, EEHILTCOTICHATATESHESD <

i, F—FRiim. TESaGESYELEESIC. B8

LR DERFSEEICT BT

*ZNEHFER, Fy FEHE( SEEOBSEHYET.

EELLRTRO>(VMIRICHA T IETL. SRF &I LS

BlcA-TW0ET, FiRELTE-TLET L,
TOT—SRTIAERSESIERLEL . &
FLIUAT Y7 LT BT ATUEEL,

% Study the instructions thoroughly before assembly.

HThere ane many small screws, nuls and similar parls. Assem-
ble them carefully referring to the drawings. To prevent trouble
and finish the model with good performance, it is necessary to
assemble each step exactly as shown.

_- Apply grease to the places shown by this mark.
Apply grease first, then assemble.

1ESEIICHTEDT

EBE#LIEEL

Read before assembly.

‘ Erst lesen - dann bauen.
Lire avant aseemblage.

H* I LSHICRIRDETRA/I Y
FU—EHARERCEOT
’ D RBLET. BEAAPRY
v woEQFEEBN T8
SUSARTERIARODRREEE S
{BEBLIEEL
% Charge battery pack with compatible
charger (available separately). When BP21~-PAEBEBLTIEEL,
handling battery/charger, read supplied
in—atruct?ons eagmuy. 4 ;?:'Wt one layout from F2Y, [Eland [Hshown
#Den Akkupack mit einesh- gesignaten Main instructions in this manual are for Y ;

Ladegerat aufladen (getrennt erhaltlich). steps %
Zur Bedienung von Akku/Ladegerat die mg:c:!ﬂaa;;mén:rm. Onpages 2124

mitgelieferte Anleitung sorgfaltig lesen,
Y Wahlen S[E E]eima der gezelgten
Anordnungen ['2], [=]und [#]. Die Hauptanlei-

*Utiliser un chargeur compatible avec
tung bezieht sich auf Version Y. Bei der Ver-

les  pack daccus (disponible
Sparé . Se référer et lire attentive-

scparement). Bg réferer ot e ailentive wendung von [l oder [# folgen Sie die An-

leitungen auf den Seiten 21-24.

ment les instructions et les précautions

d’empllui fournies avec le chargeur et la

batterie. *Sélectionner une des configurations [1. I=]
ou [# montrées ici. Les instructions princi-
pales de ce manuel concernent 11 ; suivre les
étapes de remplacement des pages 21-24
pour [£] ou [§

T E!

*fBITTHMIcED I, [,
Al Em-‘zv—‘/p;w:-rmqwa
—DBATLIEE L.
wmEe e N eeszy. B, Brmuec

* Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
*Viele kleine Schrauben und Muttern etc. missen genau der An-
leitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gutes
Modell mit bester Leistung.
Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
menbauen.

*Assimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
%Il y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les erreurs suivre les stades du montage dans l'ordre indiqué.
- Graisser les endroits indiqués par ce symbole.

Grai d'abord, bler ensuite.

#OBREFY MRS ENTVELA.

Parts marked #: are not in kit.

Teile mit & sind im Bausatz nicht enthalten.

Les pieces marquées *# ne sont pas incluses dans le kit.

B

0-0

WEAEERALES
BAG A /BEUTEL A/ SACHET A

2 A2—T L —A@QEYS
Attaching center braces

Anbau der zentralen Verstarkung
Fixation des barres centrales

KT EMDRFIELE, 77y
; FILIWERTIEEHBIVET.

“ Crashes, etc. may cause deforma-
I 4meFTAME R tion of the aluminum lower deck.
i Screw *Unfalle etc kénnen die Alumini-
MA3 Schraube um Chassisboden verformen.
x2 Vis “*Des chocs, etc peuvent causer
des déformations de la platine
3x6mmzs AMER inférieure en aluminium.
Ssgmm a7Fv¥
Vis Lower deck
Chassisboden

3Oyt Platine inférieure
Lock nut

Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

3X0.7mAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

Ukt 7.8

Rear post
Hinterer Pfosten
Support arriare

TL—=RHH—t
Support plate
Lagerplatte
Plagquette de support

S

MA48 s Z—=TL—AS

x1 Center brace S
Zentrale Verstarkung S
Barre centrale S

=S —AM
Center brace M
Zentrale Verstarkung M
Barre centrale M

[W

MA34
*1

00O

2= L —AL
E"Ass Center brace L
L Zentrale Verstarkung L
Barre contrale L

®E 25w h—W
The uther side | Sticker
Andere Seite | Aufkleber
Autre cote Autocoliant

MA46

~
|

P
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Attaching motor mount

IxemmF ML 2 Anbau der Motor-Lager
Screw Fixation du support-moteur
Schraube
MAS5 x7 Vis
TIiL— YA T/ ICa MAs.?\ Mr‘-\\29

Separate suspension mount 1C-a
Separate Aufhdngung 1C-a
Support de suspension séparé 1G-a

MAZ29 x1

L —F2AT22F 1Ch
| —,| Separate suspension mount 1C-b
[ | Separate Aufhdngung 1C-b

O Support de suspension séparé 1C-b
MA30 x1

e ® &1#\4?

O E—F2—T7MB
Motor mount B
O O Motor-Lager B

Support-moteur B i | | %
&

A % ] MA44 x1
MAS T % I E—R—TTHA
3 6mm \ Motor mount A
Mo Moorlagerh
Support-moteur
MAS ,
3 6mm

Screw
MAS xs Schraube

mg IX6mnFTEME R

e UVPHAN 302 OB

FPUFFEA Attaching separate suspension mounts (rear)
—I Antenna post Anbau der separaten Aufhangungen (hinten) "

Antennenstange Fixation des supports de suspension séparés (arriére) MA31
MA25 x1 Pied d’antenne /MA32

I L—=bY XTIk 1X-a

| Separale suspension mount 14-a
X Separate Aufhdngung 1X-a

B Support de suspension séparé 1X-a

MA31 x1

L — AT 1%-b

‘Separate suspension mount 1X-b

| Separate Aufhangung 1X-b
Support de suspension séparé 1X-b

MA32 x1

]

[}mm 2x5mF vy FAH 12—
Cap screw

MAB xa  Zyiinderkopischraube
Vis & téte cylindrique

MA10 x2

15107 U
Ball bearing
Kugellager

Roulement a billes

7OV RSO P OBIIET
MAI18 x2 Direct drive unit
10x13%0.3mm> Ly Starrachse MA33 MA28
Shim Unité d’entrainement direct HA Lo keI L L2 by S
gf’:qeibe Direct shaft Direct cup
s Welle der Stanachse i :
40T S ¥y Arbre dlentrainement direct Bm‘miﬂ?;e Mﬁ‘ 3?4 0.3mm
— zxg.Sm::aZ - 1F_lh;:g g;;.r Coupelie directe
eler ;
MA36 x2 Achse Couronne / \
Axe f

S| kIO —7RAVOv 7RIEES

S B ERLELL, PREDEES

SUFETE->THFITTLELTL,

YApply a small amount of Thread Lock to

the sections shown by this mark using

tools such as toothpicks.

*Auf dle mit dieser Marklerung gekennzelch-
neten Bereiche mit einem Hilfswerkzeug wie

etwa einem Zahnstocher eine geringe Menge

Schraubensicherung auftragen.

*Appliquer du frein-fillet sur les zones ré-
péres par cette icing.

\ H MA 2805 & [T
% Note direction of MA28.
k-’ MA18 m‘&gﬁ s Auf richtige Plazierung von
103130.3nm Ma2B achian,

“rNoter ie sens de MAZH.
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= MATT x1
1050714
X Ball bearing
2 Kugellager
Roulement a billes
= MA12 x1
CANN| | 10sox7us s Gonia)
L S ) Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm)
Roulement a billes (3mm)
5%6.4%1,5mAN—H—
Spacer
Ollwars™ g
Entretoise
5XTH0.3mmis L
O MA19 Shim
X1 Scheibe
= Cale
5X7x0.2mmisLs
MA20 Shim
X1 Schelbe
Cale
A Fube7H
o) J Input shaft
Eingapgsweile
MA22 «1 Axe d'entrée

C—IMA36 2x9.8m vt
X1 Shaft

Achse
Axe
— 2x8mm v 7 b
MA37 4%
Achse
Axe
ZORANAHE—
[C] Mass ZE2A
1 Kreurzapfen
Joint croisé
@ MA40Q 2mEU%
%1 E-Ring
Circlip
TIAANWN T
MA49 Axle ring
%1 Achsring
Moyeu
@ )
3BmAA T v T
X1A42 Swing shaft
Querwelle
Axe
3x8mnyNHILEZ
Screw
Schraube
MA1 xa vis
5x5m7sEEQ—R—L
.1m Ball connector

Kugelkopf

MA7 x2 Connecteur a rotule

MA26
N T
Toiv—T—L3I7/FA
Upper arm mount A

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supérieur A

T

TulS—7—L3I 7+ B

Upper arm mount B

Befestigung des oberen Lenkers B
Support de tirant supérieur B

(7
CW MAZ2 x4

MA27
X1

3xomFTEMLER
Screw
Schraube
Vis

5/

MA15

576,41 5m

\ f__.f
B | MA38 - &)
L\ MA22 @}Q’
\ ; .
MAT11 9
1050
MA14
[m L FRV]FE< ZaCPR 3
MA37 e i
Cloison inférieure

78X Y —ADEHIT

Front gearbox

Vorderes Getriebegehduse

Pont avant MA36
2x9.8mm

>

MAZ20

53 7% 0.2mm

MA12

MA19 l/()fSCI (3mm)

\ 5X7>0.3mm

16T~ L ¥y
Bevel gear

TﬁMA‘FO 2mn
i@ %] :
elrad i N A >

Pignon conique

6/

(Zaz rFyin—INbansy F)
Upper bulkheads (front)

Oberere Differentialtrager (vorne)
Cloisons supérieures (avant)

A AV LTl o

(R) : (LD

Fouli—iibo~y F

Upper bulkhead Upper bulkhead
Differantialtrdger oben Differentialtrager oben
Cloison supérieure Cloison supérieure
MA7 MA13
5X5mm ™ A

0

§

g 0
*/91;'"3
3

RS
A G
\ @
/@ MAZ6 xmeiciam, Jasczn. MAZT |

Note direction. Mote direction.

MA1 1] *Auf richtige *Auf richtige ,. [ [ MA1

3XBmm Plazierung achten. Plazierung achten. 3% 8mm
* Moter le sens. * MNoter le sens.

7

AL RS 72y RO H
Attaching direct drive unit
Starrachse-Einbau

Fixation de l'unité
d'entrainement direct

W ~
--'l.__\\ \.-!..-'.LO’J}..“ 18 =
A

A EEIIERE.
*Note direction.
*Auf richtige
Plazierung achten.

*Moter le sens.
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(8)

Smm77F p A —
Adlustar
ick
MA23 xs Chape a rotule
—
3% 23mm
MA24 L5 o iwonser
x3 Turnbuchkle shafl
Spann-Achse

Biellette a pas Inverses

o

IxBmriAALE A
Screw
Schraube
MA1 x2 o
5X3miAEO0—H—)k
Ball connector
Kugelkopf
MAS x3 Connecteur a rotule
AFTFIFRA
||lli1!ﬂﬁl f;&;irgc post
ostens
MA9 x2 Colonnette de direction
5200, 50m AA—H—
©| MA16 Bpacts
x2 Distanzring
Entretoise
3X0.7mm AN—H—
@ [l MA17 Spacer
x2 Distanzring
Entretoise
M.A20 5X7X0.2mmZsLy
Shim
Scheibe
Cale
= 3R 570 Tm 3o s
© [¥= shim
Scheibe
Cale
O-0
HIEBEERALET
BAGE/BEUTELB/SACHETE
y MAT1 x1
10507 U5
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes
7=\ [ MA12 x1
10507 U 2o 47 (3mm @)
. Ball bearing (3mm)
¥ Kugellager {3mm)
Roulement & billes {3mmj)
5X6.4X1.5mAN—4H—
Spacer
© I: I}:!,A-'S Distanzring
Entretoise
S5XT7X0.3mms L
MA19 Shim
X1 Scheibe
Cale
5% 7 %0.2mnis !
MA20 Shim
W1 Scheibe
Cale
— 2%9.8mn>/ ¥ 7 k
M A36 % Shart
1 Achse
Axe
— 2xgmm v 7 b
MA37 x1 ok
Axe
TRARAINAH—
MA38 Cross joint
X1 Kreuzzapfen
Joint croisé
MA40 2omE )5
x1 E-Ring
Circlip
it 910
MA49 Axlering
31 Achsring
Moyeu

ATFTI TN —IDEHIIT
Steering tie-rods

Spurstangen

Barres d'accouplement

8

(R MA24 @
Ix 7?:mm /,} <
MA23 Sam MAZ23 5mm
@f o HCE=T0)
10mm
(W oo @" \
/')
MA23 5m MA23 sm

ARTT N T TAIN—DREFHFILT
Steering linkage

Lenkgestange

Biellettes de direction

9/

MA20
5X7%0.2mm

MAGS8 5x3mm

MA21 =

3x5%0.1mm / I/QL

MA45 -
S v AFTUT Ty
MA17 < i bid 8
nkungs-Briicke
SX0/m Pontet l?le direction
€L
ATTNATT—4
Steering arm
Schubstange
Commande de
direction
{A)
VY F v —ADMEHILT MB16
Rear gearbox 125mn FOAZ w2 b ﬁ
Hinteres Getriebegehause Propeller shaft
Pont arriére 3‘;2:2’5‘““9
MA38 MA12
% MA20 1050 (3mm)
MA49 S5xXT7x P.Zm F /
SN N
1050 : it -
\\ ¥, F o
X MA36
@’ b \-\"" 259, 8m
< %
y_ste” MA22 >»FvbvTh
\ Input shaft
MA15 Eingangswelle [=L-FAV IR R o
5X6.4%1.5mm Axe d'entroe Lower bquheJad

s

Ditferentialtrager

unten
Cloison inférieure

16T by
Bevel gear
Kegelrad =
Pignon conique -~ =
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2xBmnF A w T I 1—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

MA10 x2

15107 U5
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

B50A %I
Metal bearing
Metall-Lager
Palier en métal

10X 1420 2mm

PN
MB4 Snim
Scheibe
Cale
52100 3mm s L
Shim
!\{ﬂzBf) Scheibe
Cale
S5X10X0.0mm L
MB6 im
2 Scheibe
Cale

SFPOIUTSAERICENET

s¢Use shims for clearance adjustment.
“rVerwenden Sie Scheiben zur
Spieleinstellung.

“riltiliser des cales pour régler l'espacement.

|I’ 2.8x1Tmmo A v 2 b

Cross shaft
MB10 x2 Kegelradwelle

Axe support de
planétaire

—/
MB9 x2

l:)

[

1.6X Bmns 7 b
Shaft
Achse
Axe

o]

FAVaq vy T

MB11 Differential cup joint (long)
1 Differential-Gelenkkapsel {lang)
Noix de différentiel (long)
O
FAIIA AT S
MB12 Differential eup joint (short)
X1 Differential-Gelenkkapsel (kurz)
Noix de différentiel (court)
— SemOQLU 7
O-rin
x2 Joint torique
IXBonzAmALE R
Screw
Schraube
MA1 xa Vis
Sx5SmnA A a—di—i
Ball connector
T Kugelko
MA7 x2 Connecteur & rotule
[[ 1 MA26
gr— =

TulS—T—LI77FA

Upper arm mount 4

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supérieur A

W

FwIS=T—=LII/+B

Upper arm mount B

Befestigung des oberen Lenkers B
Support de tirant supérieur B

MA27
x1

®

T 7FVDEHILT
Differential gear
Differentialgetriebe
Différentiel

11

+MB6

SX10%0.0mn.

FIINGZTAT A

Diff housing A
Differential-Gehéuse A
Carter de differential A

MB10

i

2.ax1mn\ 6;

*Fit into grooves.
*In die Ausneh-
b mungen einpassen.
/ *insérer dans les
GVS £ =\ rainures. 1

il

K*BTICANET.

QY2 *HFICANET. - MB14
<3 *Fitinto grooves. g ) — TIHAr vk
% In diec Ausnehmungen Differential gasket
einpassen. Differentialgeh@use-Dichtung
*.Inserer dans les Joint de carter de différentiel
rainures. i
™~ T~ QV2 *#HEFILAhET.
MEEM + 4 *Fit into grooves.
3 N *In die Ausnehmungen
- MBS +MB6 s % 2r||pa§sen. I
5X10X0.1 4 nsérer dans les
5X10>0.3mn - fo \\ rainures.
. MB9
MBS CCIJD \_ 1.6x8m
Smn e |
©  wmes
E 5X10%0.3em MA10
TAINDZATB ‘))
Diff housing B
Differential-Gehause B

850

MB11
MB2 >xam

ik
/1N
_/E“»., \
Hri—A b (EER) E 1 E

Dampfer-Ql

Damper oil ‘
Huile pour amortissedirs

N 3
\

Y

*MB10E TH 20— |
FIEAMNMET,
*Fill with ofl up to
the level of MB10.
+Mit Ol bis auf Héhe
von MB10 fillen.

* Remplin jusqu'au
niveau de MB10.

Carter de differential B

MB3 —@

MB12

| mBs— O

1013 X 0.2mm

40T 5E Y
Hing gear
.4 Tellerrad
Couronne
*HR AR,
“*Note direction.

*Auf die Richtung
achlen.
JNoter le sens.

|
Msza—g_—__—_:kgj |
2 X 8mmn \“o\x —
*REHTEBELIH xg\ g
@xmﬁq

“ Do not overtighten MB2:

the gear may deform.
% Schrauben nicht zu fest % 0.20m
anziehen, das Zahnrad kénnte I
verformt werden.
*Ne pas trop serrer MB2:la MA10
couronne pourrait se déformer. 1510

12

(U T wis—ILo Ay KD :

Upper bulkheads (rear) MA13
Oberere Differentialtréager (hinten)  —».,,c— yroay i
Cloisons supérieures (arriére) Upper bulkhead :
Differentialtrager oben
i ol
I.I MA7 Cloison supérieure :
5% Snm\ :

e [E]F (TIERE,
*Note direction. MAZ27
* Auf richtige
Plazierung achten.
*Noter le sens.

MA13

Tuls—i b ~w F
Upper bulkhead
Differentialtrager oben
Cloison supérieura

7
:

MA7

=53 5mn

MAZ26 e EE (TR
L

*Note direction.

& Auf richtige
Plazierung achten.
* Noter le sens.

T MAT
3X8mm

MAZ2 3X6mMFTAALE R

X4 Screw
Schraube
Vis

T 7F T ORI

®

Attaching gear differential unit
Anbau der Kegeldifferentialeinheit
Installation du différentiel

Il

*EEICER,
*Note direction.
*Auf richtige
Plazierung achten.
% Moter le sens.

MA2
_‘3_‘_%6 mm

42315 TB Evo. 7 (11056457)



@ Frhr—2 O

Attaching gearboxes
Anbau der Getriebegehause
(m 3 xﬁ"‘"‘f‘; ﬁ:}gz Fixation des ponts
MA2 x2 Schraube
Vis
3x6mmFiAME X
e
chrau
MAS5 xa et

(M ISR AAER
M

— 2XBmmis 4T R
MA37 Aot
Achse
w2 Axe

7mmOY) = &
MB7 TMgi-7
et O-Ring
Joint silicone
A 1050875
Ball bearing
\ Kugellager
N =4 Roulement a billes

MA11 x2

TRr—hvF

gecrrn‘ttfralsgl‘;nk-xapsel AIN—FVOHHITT His SRTLTEEA CRELET,

ot centrete ol = W@mm-smguﬁme@%smn
Stirnradgetriebe . MAT1 Syl o
Bighan intermédiaire 1050 Fixer avec: de la colle pour canutchoue synthétique.

MA37 T

MB15 x1 2%8mm

AN—FFRI 45—

Spur gear holder

Stirnrad-Halter

Support de pignon

intermédiaire

AN—FPOE ST
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau pMA2<——

i Fixation du pignon 3 6mn
!:131 9 %Té‘;:r gf;}_v intermédiaire
Stirnradgetriehe
Pignon intermédiaire

Gm 3xomA AL R
Screw

MA2 xa Schraube
Vis
]| O mMB17 x
T Zsi—HT—

Spur gear cover
Zahnradabdeckuny
Couvercle de pignon

| O O | intermediaire

.Sfii’md“\—b&—*}izitéﬁ‘ﬁﬁ g
BHERTY. FUOTHILEN. *MBIZIEZS A FEETRUMHIFETS,

“*Slide on spur gear cover (MB17) to attach.
*Zahnradabdeckung (MB17) wie gezeigt aufschieben. —
* Glisser sur le couvercle de pignon intermédiaire (MB17) pour fixer. 4N X

BRI R—LN—TT FLZ .
_—

www.famiya.com ' -

TR
F‘\JH(
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Attaching motor “Motor (sold separately)
3% BunT AL R Motor-Einbau ~ sMotor (getrennt erhaltlich)
Screw Fixation du moteur ““Moteur (disponible séparément)

@' @ E—4—OEU HE— S (BIFE)

Schraube
MAT xa s )
: MAT 3x8m #R257v0— 0
WEZAF (RS r Caution slivker
“¥Pinion gear (sold separately) MA1 38 Vorsicht Sticker

“#Motorritzel (getrennt erhaltlich)
#Pignen moteur ™
(disponible séparément) \

\n

Sticker de precaution

o)

) MB18

MBI8 = 2 Zefat *E—2—HFHTBBARNIST
X1 Motor-Klammer CIEEL,
Support-moteur % Shave indicated section if it comes
e
#HOMEEF Y MIRFENTVEEA, e n,
Parts marked 3 are not in kit. Wer Sie am Motorsrei,..
Teile mit *# sind im Bausatz nicht JrAbraser la partie indiquée si elle
enthalten. m{é en contact direct avec le
moteur.

Les piéces marquées :: ne sont pas
incluses dans le kit.

®~@ ' IOV T~ LOBHILT
@ Front arms ’
Vordere Lenker /@ =

9
©
VAN

|

4
=+ 1
ﬁ%ﬁﬁﬁmﬁﬁ;mﬂc! Triangles avant / \"\@ T3 L
 — __Mc22- s =
3 5mm
18] TG #
- —MC15

Gm R & 5.5%0.5m
Screw 3
MC3 x2 Schraube v
e — MC25
m IxX8mAO—ER 3x43mm
Screw
MC4x Schraube MC3
Vis \ 4> Bmm

@H MC14 5-5X1.0mAN—4— (R ¢

Spacer
%4 Distanzring —
Entretoise %_D

5.5%0.5mmAR—t—
Olters

Distanzring
Entretoise C\
Smatt R H— )b = ey
ﬂ022 Suspension ball > C{
Aufhingungs-Kugel MC14
Rotule de suspension 5.5 1.0mn M023
MC23 S *FUREFSTMC22HESGTLRIICHBPLTET.
x2 tApp(:ygreaseto:fzzandmakemnotmbse
Smm st s S—F—ibFw b KA — IV TR SR AT L, thei Cueng assomby.
Damper ball connector nut % Cut off if wheel comes into direct contact with arm. b*a'-a::"‘szyscazzm mF:nﬂbm?g: hunn"dndmwrﬁm RGN, teks
B e 1 T s % Wegschaeiden, falls die Rader am Querienker streifen. *Appliquer de la graisse sur MC22. Attention & ne
sy ; * Couper si la roue entre en contact direct avec le triangle. pas les égarer durant I'assemblage.

1 — 70 b — DR
MC25 3x43mns w7 b Attaching front arms
x2

Shat Einbau der vorderen Lenker
Achse = E
Axe Fixation des triangles avant

* A7 —LOBMEHEMESIE. S
s I TRELTIUEEL,

“Shave suspension arm and adjust
clearance if it does not move freely.
*Schaben Sie am Lenker der Aufhan-
gung etwas ab und stellen Sie das
Spiel ein, falls er sich nicht frei bewe-
gen kann.

% Poncer les triangles si la suspension
ne bouge pas librement.

MAS IX6mFREIE R
x2 Screw

Schraube
Vis

@, O

MC41 PARZZkIC

1 Suspension mount 1C
Aufha@ngungs-Defestigung 1C
Support de suspension 1C

10 42315 TB Evo. 7 (11056457)



20

4XBmmFEO—E 2
Screw
Schraube
Vis

3%X8mmFO—EX
Screw
Schraube
Vis

MC3
(D Mca
©

Ol

©

MGC12 5.5 3.0mm A=t —

Spacer
x2 Distanzrlng
Entretoise

MGC14 5.5%1.0mAN—4—

) Spacer
Distanzring
Entretoise

MC‘]T 3>0.2mm 3/ Ly
Shim

Scheibe
Cale

SMEmmFRAED L
Ball connector
Kugelkopf

MA7 x2 Connecteur & rotule
Smtt ZR—il
MC22 Suspension ball
x4 Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

Sma 4 i\ —R—ibF v b

Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fir Dampfer
Ecrou-connecteur a rotule

l

MC23
X2

d'amortisseur
3xemn7SAMER
Screw
MAS5 x2 ﬁghrame
— 1.6X%mm v 7 b
&14029 Sharft
Achse
Axe
@ MC34 Whs > 2021 F—
pvos Gross joint
Kreuzzapfen
Joint croicé
Il l \'\I?JJL‘?' P .
8| MC35 sarrbirs
 x2 Joint pipe
: Verbindungsrohr

Tubes de liaison

)

WHILEZ TORIw Tk

MC39 Wheel axle
X2 Rad-Achse
Axe de roue

[22)

(=

1L.6xAm%E 4w T2 a1 a—
Cap screw
MC2 x1 Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

5xBmm7sAEO—f—il
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

MA11x1

10505771 207
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

MA12 x4

105057 1 24 (3mn#g)
Ball bearing (3mm)
Kugellager {3mm)
Roulement a billes (3mm)

SH7X0ImmEr Ly
Shim
Scheibe
Cale

MC10 x1

©|
@l
@l MC16

© H MA15
@ &1013

C— I MC28
1

536421, 50m A—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5 2.0mn Ai—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

2X710mmz 7 -
Shaft

Achse
Axe

@ UPT—LOBEHIIT / - ( O\\ i:;:—
s @’ W s = =38
Triangles arriére T \@)
//smczz O % MC3 4x8m
((L» ///, SNFSQJEM mggu "“-m._\ /\
@®/’/ MC24 "~ KZ - D2
/ N, ,/// 3X46mn % %
7 A~/ ;%\@
MC3 MC14 8 o
\¢% 4.X8mn 5.5%1.0m % ycg;;
MAT (&, & merz— G "
5 5 \ / / / _~

MCc22

Smm
AT — LOEESECIES L. BBRE
W TREBLTIEEL.
*Shave suspension arm and adjust
clearance if it does not move freely.
* Sie am Lenker der Aufhangung
etwas ab und stellen Sie das Spiel ein, falls
er sich nicht frei bewegen kann.
“rPoncer les triangles si la suspension ne
bouge pas librement.

|3x4&mm~‘/4p7 ~
Shaft

Achse

Axe

MC24 x2

U 7 —LoEIF
Attaching rear arms

Einbau der hinteren Lenker
Fixation des triangles arriére

21

BATI/MIE
Suspension mount 1E
Aufhangungs-Befestigung 1E
Support de suspension 1E

)

ot

{FSAF2 TR
Universal shafts (front)
MC43 44m
WL H 2 44mm A A 2 T2 v P}
e Swing shaft

Gelenkwellen (vorne)
Cardans articulés (avant)

*2EEIET, Querwelle
wiMake 2. i

* 2 Satz anfertigen. MC39

*Faire 2 jeux. |

\

MC34
7O Py T SA4 FOEIIIT (L)
P ¥4 Frontupright (left) MC13
Vorderer Achsschenkel (links) BT Om ~MC16
Fusée avant (gauche) 5%7X0.1mm
MC10 \
MA111050
(c1) (=X
( \ A ERGRDEF [CEE
! [Fra @ AN
o MA12 sx6axism C1 * Note direction.
DL O A 1050 (3nm) JAuf richtige
% Remove. S ; Platzierung achten.
“ Crtfernen. o ~ “Moter le sens.
*Enlever. e MC30
*EROmEEICEELTEEL,
FNute direclion.
*Auf richtige Platzierung achten. MC36
“* Noter le sens.
MC36 x1 MC30 x2 X
TS TRbA—l T Wil &2 ) BT
Clamp type wheel hub oA G \U
Radnabe in Klammer- Axlering P
Ausfiihrung Achsring MC2 16xam™
Moyeu de roues & cliquet Moyeu d

11 42315 TB Evo. 7 (11056457)



23]

LEX A v T AL U

Cap screw
MC2 x1 o derkoptschraube
Vis a téte cylindrique
Sx8mAEEO—F—Il
Ol Ball comector
0
MC10 X1 Connecteur & rotule
) \ MA11 x1
i
10507 Uz df
\, Ball bearing
% Kugellager

Roulement a billes

MA12 x1

105077 1) 2048 (3mmitE)
Ball bearing (3mm)
Kugellager (3nmim)
Roulement & billes (3mm)

5X7 X0.Imm=sLa
Shim
Scheiba
Cale

5X6.4X1.5mm AN—H—
MA15 Spacer
1 Distanzring
Entretoise

MC16
X1

@

5.5%2.0mm ZA— 4 —
@ Mg Spacer

Distanzring
Entretoise

2X10mnzs v 7 b
Shaft
Achse
Axe

W&
TR
Axlering
Achsring
Moyeu

|
MC28 x1

L MC30
X2
24

3X10mz AME R
Screw
Schraube
MC1 x2 3¢

Sx0sm7iAEO—F—Ib

Ball connector
Kugelkopf
MC9 x2 Connecteur a rotule
MC18 M16XAAmT Sl i
X2 Flanged tube
Kragemolr
Tube & flasque
1 4.6X3.9mm 7 N T
?:120 9 Flanged tube
Kragenrohr
Tube a flasque

5.52<0,5mm A A—4—

©)

l‘S;||:>ar:nz¢r
Istanzring
MC15 x2 Entretoise
3x0.7mm ZA—4—
Spacer
Distanzring
MA17 x2 Entretoise
USRS CTRUET.
+rUse for clearance adjustment.

TrVerwenden Sie zur Spieleinsteliung.
wrUtiliser pour régler l'espacement.

5!

MC5 3X3m TR
L'L'Lm x Grub screw
Madenschraube
Vis poinleau
| | | 2.6%x22mv 7
Shaft
MC27 Athss
X2 Axe

QO T ) T

MC33 3x32mE—i\w2)brv T+
32 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

e STmF A 4 AR —
Adjuster
Einstelistiick

MA23 x4 Chape & rotule

23

(

7OV YT 54 FOBHIT(R)
Front upright (right)

Vorderer Achsschenkel (rechts)

Fusée avant (droite)

MC13

5.5%2.0mn

ct1)

MC10

5>Bmm

_KBIVEY T
* Remove.
“* Entfernen.
“Enlever.

5= 70, mm

MC36 x1

LS FTHRA—IINT

Glamp type wheel hub

Radnabe in Klammer-Ausfihrung
Moyeu de roues 3 cliguet

*EESOEFICFELTETL.
“rNote direction.

e Auf richtige Platzierung achten.
*Moter le sens.

C1

| MA12
1050 (3mn)

*ERROEFICERLTLEEL.
“rNote direction.

Auf richtige Platzierung achten.
JMNoter le sens.

MA15

CE.4>1.5mm

,/'@\
MC2 1.6x4m

24

O PO RIVOEIRIIT
Front axles

Vorderachsen

Essieux avant

MC9
5% 9am
¢R»  MC19 ¥
4.6%3.9m
X
MC15 ;
5.5X0.5mm -
(MA17)
3%0.7mm

MC18

4.6>x4.4mm

{Ftary, Fra)} *2.5mn UL ELET,

JrMake 2.5mm hole as shown.
*2,5mm Loch wie abgebildet bohren.
J Percer un trou de 2,5mm comme indiqué.

MC19 MC15
4.6 3 9=m 5.5x0.5mm
(MA17)

3%0.7mm

MC18
4.6X4.4m

MC1 ‘g
32 10m

25

0> k74 2 LD Y SH

Attaching front axles
Vorderachsen-Einbau

Fixation des essieux avant

*HEVENET.
*Make 2.

2 Satz anfertigen.
¥ Faire 2 jeux.

MC33

3X32mm

MA23

2.6322mm

42315 TB Evo. 7 (11056457)
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16x4mnt v T2 2—

Cap screw
MC2 x2 Zylinderkoplschraube
Vis a téte cylindrique
5xSm7yEEO—F—b
.1&'““! Ball connector

Kugelkopf
Cannecteur a rotule

MAT1 x4
D 1050877 7
Ball bearing
. Kugellager

MA7 =2

Roulement a billes

5X6.4X1.5mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

MA15 x2

@[I 5.5X 1.0mm ZAN—H—

Spacer
MC14 x2

Distanzring

Entretoise
MC16 x2

—
MC28 x2

SX TR0 Immisfy
Shim
Scheibe
Cale

2% 10mmis w7 b
Shaft
Achse
Axe

2%9.8m v b
Shaft
Achse
Axe

I—olmm

FHA—IVTH R
MC42 x2 G e
Rad-Achse
Axe de roue

TR T
Axle ring
Achsring
Moyeu

—3
MA36 x2

MA49
x2

SORAZITH—
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé

MC36 x2

S5 TRRA—IINT
Clamp type wheel hub
Radnabe in Klammer-
Ausfiihrung

Mayeu de roves a cliquet

MA38
x2

IX3am-r B
m MC5 Grub screw
X2 Madenschraube

Vis pointeau

MC15 5-5%0.5mm2A"—t—

x4 Spacer
Distanzring
Entretoise

(T () T

MC33 3x32mA—y FIbrv T b
®2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

3% 2. 5mmf £ R
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
T40NT G
Ball bearing

Kugellager
Roulement a billes

MC11 x2
= Smm7 w28
@ | Adjuster
Einstelistlick
MC20 Chape a rotule
AREIT K
MC31  5iipiizerend

X2 Stabilisator-Endstiick

Extrémité de barre
] MC32
X2

anti-roulis

ARESAH—Ovl
HR=—F

Rod stopper
Gestange Stellring
Bague de renvoi

Vv 7POXIVDEFHIIT -}
Rear axles ABROBEIER = 8
Hinterachsen LT i, MA38 MC44 MC44 =<2
Essieux arriére *Note direction. e DAL H T ()
*Auf richtige ‘ Swing shaft (blue)
Platzierung achten. Bin Querwalle (blau)
MA7 % Moter le sens. Axe (bleu)
<<L>> EX5mm M A49
5 MAn Vo . 3
Mc14—& T i -MA7
5.5%1.0mm * ; g 3 o B \ g 5X5mm
MC14 s.sx1.0m
MAT11
1050 #

2N

|
MC16

5X7x0.1mm

u b [ -
T mass
7.~ @@J \ ' 2>98m
(3 \ MC42
@’ MA15 :350@31;52th< fEL, E\;I;QGH
53 6.4 1.5mm e direction.
*Auf richtige Platzierung achten, N
*MNoter le sens. MA49 \
Ay

SF

E1 \
(R) MA%@ -”3@
*2.5mm U ILEELET, + ' -_ 94 "
Ry

F Make 2.5mm hole as shown,
l MA36
20 8mm

MC42 Qﬂa‘zgum

% 2,5mm Loch wie abgebildet bohren.
“ Percer un trou de 2, 5mm comme indigue.

N\ ABBTERLESIELET, A
% Do not overtighten. — ]
Y3 JrNicht ganz elgschrauben. Mga‘lzm %
*Ne pas serrer trop. ! K

D472 2 1LOEL ST 1--—14.5“11 _..1

it S @y B
Hinterachsen-Einbau \ J
Fixation des essieux arriére MA2§ A

S 2EFUET.
*Make 2.

W2 Satz anfertigen.
% Faire 2 jeux.

MA2\3 Srm
™,

(WL

MC15 |\

5.5%0.5mm

2.6 25m

} % | Smm7T i A —
:I] Adjuster
Einstellstiick
MA23 x4  Chapearotule
ma ——— AL
_ Shaft
3% 3m 2,6%25m MC26 x2 Rchse
Xe
7O FREESATT—
@ Front stabilizer :M(?Ssm €
Vorderer Stabilisator : .
Teatr —4—MC20 53 14mmz5 K O—F =)l
Barre stabilisatrice avant Ly) i, E‘a];;ok:;cm
V]
MC38 @ Connecteur & rotule
O FRRED Y — (EFATLVY I / MC31
Front stabilizer rod (medium-soft) MC7
Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich) MC32 —@ SX14mm
Barre stabilsatrice avant (moyenne-mou) "/ f
N, * 2B E T,
4 MC11— 2 HrMake 2.
MC6 —& MC32 740 *2 Satz anfertigen.
3%2.5m { *Faire 2 jeux.
}(' “, 27mm
i =
WA MC21 4m '
i a T S ——o |
| s, e : Adjuster
MC20 (\O | Einstelistiick
Smm MGC31 Chape arotule

42315 TB Evo. 7 (11056457)
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29) [

m MCG6 Fx2hmm £
%o Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

(DMCe 3x25mrExs
X2

TA0 ST U T
Ball bearing

Kugellager
Roulement a billes

O]
MC11 x2

REETE
Stabilizer end
Stabilisator-Endstick
Extrémité de barre
anti-roulis

ARES I Y—OvF

Rod stopper
Gestange Steliring
Bague de renvai

MC31
X2

Sm 7Y AR—S
Adjuster
Einstellstick
Chape a rotule

©

MC20 x2

31

o Mce

3X2.5m1 EFRY
Grub scraw
Madenschraube
Vis pointeau

‘ @ 707 AR ES A —OmY {33

-t

Attaching front stabilizer
Anbau des vorderen Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice avant

UPRZE S —
Rear stabiilizer
Hinterer Stabilisator

MC6 ——&
Barre slabilisalrice arriere 3%2.5m %’3
MC37 L
YFRAZESAH— (SF4TL-YTH) |

Rear stabilizer rod (medium-soft)
Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)

MC6
3%2.5m

\@
T
i

MC32

MC20
Smm

MC31

Barre stabilsatrice arriére {moyenne-mou) L i %ﬁ

5x10mAAEO—F—b

EfmCZO Ball connector
elk
e v it
MC8 sx10m

MC31 | "
*2{EEDET. é
*Make 2. 27nm
* 2 Satz anfertigen. +
“Faire 2 jous. E_;]

|
MAZ23 s

Smn 7 i LA —
Adjuster

Ei
Chape a rotule

U RFZESAF—0mJFT
Attaching rear stabilizer

Anbau des hinteren Stabilisators
Fixation de la barre stabilisatrice arriére

42315 TB Evo. 7 (11056457)




-0

saD%EERLET
_ BﬂGD."BEUTELD!SA.CHEI'O.

MD'I EARY

Piston
Kolben

=070 s Rl
Rod guide
Stangenfiihrung
Guide d'axe

MD2

x4

2mmE 4
E-Ring
Circlip

MA40

8

IO U (L0000
Silicone O-ring (blue)
Silikon-0-Ring (blau)
Joint silicone (bleu)

(1 N 1)
MDS - ] = B

Piston rod
Kolbenstange
Axe de piston

MD6
x4

o

13m0 U 24
0-ring
0-Aing
Joint torique

MD7
x4

MD11 xa

AT b
Damper cylinder
Dampler-Zylinder
Corps d'amortisseur

ATV G T p R~
MD13 spring adjuster
x4 Federteller

Embase de ressort

=P Rk
Rod quide cap
Kappe an der
Gestangefihrung
Coupelle de guidage
d’axe

MD14
x4

FAIr—ib

Qil seal
Olabdichtung
Joint d'étanchéité

|

MD4 x4

I

D H—F T
Cylinder cap
Zylinder-Kappe
Capuchon d'amortisseur

MD12
X4

ATV G F—F—
Spring retainer
Feder-Spanner
Butée de resort

MD3

x4

MD10 xa

ATIRT I T
Coil spring
Spiralfeder
Ressort hélicoidal

—a—2REFILFDOWBEELTELD
Jih.!!antuia‘. CEFOHEIMBETEL
TRTAL. Y INFERSTEAFeHENET,

52

HAIN—DFEHILT 1

Damper assembly 1
Zusammenbau des
StoBdampfers 1

Assemblage des amortisseurs 1

*AMBEVE T,
WrMake 4.

%4 Satz anfertigen.
*rFaire 4 joux.

WIECBICH AN—FTERLET.

*First disassemble cylinder.
% Den Zylinder erst zerlegen.
*Fn premier, démonter le cylindre

[{=9=8 S5
Piston
Kolben

HIRELAHET,
#Snap on.

% Einschnappen.
*insérer.

K HeFZEDM LS
EMLTCEXL,

#Be careful not to damage piston rod.
HVorsicht! Nicht die Kolbenstange
beschéadigen.

*MNe pas endommager I'axe de

H—F LA NT :::m:rzst.
Damper oil R

= = #4 Satz anfertigen.
Dampfer-Ol Y Faire 4 jeux.

Huile pour amortisseurs

1 DERAPETIREW, ALEANE
7. EArYERO(UETFEETH ML
POSAEHEEET,

1.Pull down piston and pour oil into cyl-
inder. Remove air bubbles by slowly
moving piston up and down.

1.Kolben nach unten ziehen und Ol ein-
fiillen. Luftblasen durch Auf-und Ab-
bewegen des Kolbens herausdricken.

1.Pousser le piston vers le bas et rem-

plir le corps d'huile. Chasser les bulles
d’air en déplacant le piston de bas en
haut.

A=Al
(#4003 E)
Damper vil
Dampfer-Ol
Huile pour
amortisseurs

*ho (U ETEHET,

F*Move slowly.
“Langsam bewegen.
“*Déplacer lentement.

2. EAFrEVNIEWNMIESL. 1L
Y—lEEHRAHR. BN TILE
F oA =T R T,

2.Pull down piston, attach oil seal and
absorb oil overflow with tissue paper.

2.Kolben nach unten ziehen. Olabdich-
tung einstecken, dberlaufendes Ol mit
Papiertaschentuch abwischen.
2.Pousser le piston vers le bas, placer le
joint d'étanchéité et essuyer Pexcédent
d'huile avec du papier essuie-tout.

Ty an—)—
Tissue paper
Papiertaschentuch
Papier essuie-tout

3.-:/u:z§—#-1v-y?“§ubi&fu?
ETTY

3.Tighten cylinder cap.
3.2Zylinder-Kappe aufschrauben.

3.Serrer le capuchon d'amortisseur.

S4

HAIN—DFBHIIT 2
Damper assembly 2

Assemblage des amortisseurs 2

*AEFUE T
*iMake 4.

4 Satz anfertigen.
*Faire 4 jeux.

*IAILA TN T ERATMNIE
U ET.,
#Compress spring to attach MD3.

Zusammenbau des StoBdampfers 2

* Feder zusammendriicken, um MD3 einzufiigen.

Y Comprimer le ressort pour attacher MD3.

kA TV FT IR AR—EBLTAT I 27D
HEE AEEfAELET.

% Hotate spring adjuster to adjust tension and
ground clearance.

% Drehen Sie am Federteller um Spannung und
Bodenfrelhelt einzustellen.

% Faire tourner I'embase de ressort pour régler
latension et la garde au sol.

15
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35

IRemFTEALE R
Screw
Schraube
MA2 x4 Vis
- Smm &L 2ap N Fim JLi -1 b
[:I[] Damper ball connector nut
Kugelkopf-Mutter fiir Dampfer
Ecrou-connecteur a rotule
MC23 d’amortisseur
x4
Fed
waz
3 6mm ‘
| @ =
MC23
@ MD9 Som ‘
P ped = by - R e R
Front damper stay
Mc23 Vordere Dampferstrebe MC23
5ma ‘ Support d’amortisseurs avant S
@ H N~ DEYF iiiE Ix6mARALE X
Attaching dampers 3k Screw
Einbau der StoBdampfer — MA2 x4 3:;hraube
Fixation des amortisseurs | :
(G e )
Front . Ixemz AMER
g Screw
Vorne Schraube
Avant MAS x4 Vis
(€300
Rear
Hinten
Arriére

KESEEfEALE Y
BAG E/BEUTELE/SACHETE

ME15 x1

H—Ra I —2ATUYT
(&)

Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (grof)
Ressort de sauve-servo
(grand)

ME16 x2

=R N=ATUS
@)

Servo saver spring {small)
Servo-Saver-Feder (Klein)
Ressort de sauve-servo

(petit)
Tamiua Silicone Damper
oen #1200
W7kt s
SOFT SET # 300
(53443) | -ORANGE .
‘ﬁzuow # 400
0o # 500
SFTLeE o
M{Egm]SET :,:,E # 600
purpe /00
Gak  # 800
=Ry o
HAHD SEI # 900
LIGHT BLUE

D

HAUIN—AT—DHHIT

Damper stays MA2
Dampferstreben /3%
rts d’ rti
Supports d'amortisseurs MA2 MD8 @
IX6 YA —XF7—
" MAZ2 = Rear damper stay /
7 3X6mn Hintere Dampferstrebe
Support d’'amortisseurs arriére /

MC23

37

H—Fe I —DFAFH LT
Servo saver

Servosaver

Sauve-servo

A EFRHEOY—RICBbETY—RE—EEBUET.
* Match part with servo.

% Den zum Servo passenden Sockel aussuchen.

* Utiliser une piéce adaptée au servo.

@

©

ME]S
> a1, a3 ﬁ@
/ N\ W =
ME16 ME16 234, THE H#272, IR, KO

Sanwa, JR, KO

Tamiya, Futaba

42315 TB Evo. 7 (11056457)
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. E1 T = BT b el
t!Asg Lock nut

Sicherungsmutter
(O{mm

Ecrou de blocage
MA7 x1

5xXSmpsAmEO—+r—ib
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

3X10mSARER
Screw
Schraube
Vis
26X 10mMF ¥ v F AT I1—
Cap screw

Zylinderkopfschraube
Vis & téte cylindrique

3IX10mAwE P FER
Tapping screw
Schneidschraube
Vis décolletée

MEB6 x1

2.6% wnn? wi]:':f?‘EZ
screw

ME7 =1 S?:?lﬁc:gschraubo
Vis décolletée
Checking R/C equipment
(¥ Install batteries.
(2) Extend receiver antenna.
(3) Connect charged battery.
@) Switch on transmitter.
5! Switch on receiver.
(&) Trims in neutral.
7) Ensure reverse switches are in shown
poseition.
(8 Steering wheel in neutral.
%) Servo in neutral position.
0) After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnect connectors.

Uberpriifen der RC-Anlage

(Siehe Bild rechts.)

(1) Batterien einlegen.

(2) Empfangerantenne ausrollen.

3 voll autgeladenen Akku verbinden.

(@) Sender einschalten.

(5) Empfanger einschalten.

&) Trimmhebel neutral stellen.

(7) Sicherstellen, dass die Umschalter fir die
Drehrichtung in der gezeigten Stellung sind.
(& Lenkrad neutral stellen.

(@) Servo in Neutralstellung.

i) Nachdem de Servo-Saver angebracht
ist, die RC-Einheit ausschalten und die
Stecker abziehen.

Vérification de P'équipement R/C
(1) Mettre en place les piles.

(2) Déployer I'antenne du récepteur.
3 Charger complétement la batterie.
(@) Allumer 'émetteur.

=) Allumer le récepteur.

&) Placer les trims au neutre.

7) S'assurer que les inverseurs sont
dane la position montrée.

(&) Le volant de direction au neutre.
9 Servo au neutre.

SyAOAO—ILADDF v D
Checking R/C eguipment
Uberpriifen der RC-Anlage
Vérification de I'équipement R/C

*TEACT Oy HIEORBHARELJRATHISEH (2.
“* Refer to the manual included with R/C equipment.

“ Die bel der RC-Anlage enthaltene Anleltung beachten.

*Se référer au manual inclus avec I'équipment R/C.

S5

*BFOMFEICFryIL. BT H—ROZa—F SV ERRELTEBIITTLEL,
#rMake sure the servo is in neutral prior to assembly.
% Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.
W S’assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

= <=

@:. FEFOETAIYTI—&
DEEET

(T) V=22 F%&
T Moumicty FLET.

:ﬁ} R AT

LET,

@) TYFHEDFLET.
C ET T TOBLRERS
BUET.

(B AT T UG HRA—ILERDL,
T — R OBMERRELTIEEL,

AT T USSR
#:Steering servo
#Lenkservo

#Servo de direction

N

M seeev LT, . Tl B

(§) RFT U HA— i 1o)

N Qs L it
Da—FIIEETY.

{Qtd YA 15°
Aéé_@ ME7.2:450m K —F 21— FSILORIET Do ©

=
g

EO &S ICIRY I ET
na *Attach as shown with servo in

neutral.
- —EmiEs *Wie angegeben Servo in n
H ARG —FOBEIQEMETEFEBLET. Neutralsteliung bringen. —

Y — R EERTAESR TOREDE( T L.
*Use @1 and ME7 when using Tamlya servos. See
digram below when using other brands of servo.

* Q1 und ME7 benutzen bei Tamiya Servos. Bei der
Verwendung anderer Servos unten stehendes
Diagramm beachten.

riltiliser 01 ot ME7 avec des servos Tamiya. Se
reporter au tableau ci-dessous pour d'autres

*Monter comme indiqué avec
le servo au neutre.

I

7}{;‘—
|
b

<=

= |

!

(0 Y iy 2 ER (D
- AAwFEGY., ETHE
NyTU—LBETLTE

i Aprés ingtallation du sauve-servo, margques de servos. gt
éteindre I'ensemble R/C et débrancher 5
les connecteurs.

. - . . (1 *ERDRIBEECRT. A A TFORTETEADRETERIEL EBRLEREBNET,
{H—Hih—RAERADBUE) / Selecting Servo Horn Screw \1) EROBEERELET. ;\2/ ‘k-‘gheck screw thickness with :?agmm below. Use selected screw.
Schraube des Servohorns / Choix du palonnier de servo * Examine screw and determine type. % Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm

* Schraube {iberpriifen und die vergleichen. Die ausgewahite Schraube nutzen.

dfiit Y — R R BT SRS, U —R
F—VREZEFY FHIED10mmY A X
EARTBMLET. CORELRT, 418
Snmhst—RicEhed A58 AT
{FEEL. Efe. ThUNOEZDBEIR
FafA—H—ltEMLSh B T,

*When using other brands of serve,
replace servo horn screw with 10mm
screw included in this kil, using this
diagram to select the correct screw, If
there is no suitable screw, please contact
the servo manufacturer.

*Bei der Verwendung anderer Servos
solite die Schraube am Servohom durch
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt
werden. Beachten Sie das Diagramm fir
die Auswahl der richtigen Schraube. Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefihrt,
fragen Sie den Servohersteller.

*Pour dautres marnques de  servns,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluee dane ce kit, en utilicant ce
tableau pour choisir la vis correcte. S'iln'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo.

Richtige auswahlen. ¥ \erifier I'épaisseur de la vis sur le tableau ci-dessous. Utiliser la

*H—EHSEREN LTS * Examiner la vis et déterminer le type. vis choisie.
*Remove original servo L
horn screw. soeeeep PUHED Thin ceeeeome ME7
* Originalschraube des Dann 2.6 10mm
Servohomns entfarnen. FroTr S TP Fin
% Enlever la vis originale du : Wﬁ’ s -
palonnier. H FUEITER : L ME6
werd Tapping screw Pl o m E‘éﬁk g Ulm 33¢10mn
1 Schneidschraube Eoalsse
Vis taraudeuse
i P 11 R -»- Emmmm MES
: : Dann 265 10m
AER s b (Al
Standard screw DO ) Thick . Gm ME1
Standardschraube i Dick 3% 10mm
e Vis standard Epaisse
i *EATBH—F ORI RIcEbeT WA
: BUET. A

# Malch parl wilh servo. 01» «03»
#Den zum Servo passenden Sockel
aussuchen.

“Utiliser une piéce adaptée au servo.

-

N

®

@F:
o -

s
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IBmS BRI R
Screw

sSchraube

MA1 x3 Vis

3x10mmFIAmME R
Screw

M C-l %2 ‘Srghraube

3mm Ay T —
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

ME11
w3

40
]

ME12 x1

TrrtF*esT
Antenna cap
Antennenkappe
Capuchon d'antenne

ME12

F2THIT
Antenna pipe
Antennenrohr
Gaine d'antenne

{(E—a=—0—FD2k¥A)
Maotor cables

Motorkabel

Cébles du moteur

ESLL T rUHE E—a—

Speed control Motor

Fahrtenregler Moteur

Variateur de vitesse |

|

Aga-F Aga—r
Blue Blue
Blau Blau
Bleu Bleu
Yollow Yellow
Gelb Gelb
Jaune Jaune

Ciaryy ——— CpLovy
I—F a—F
Orange Orange

*OFT A= Lah ) DELT ISR,
* Connect cables finmly.

*Die Kabel fest zusammenstecken.

Y Connecter fermement les cables.

*E#HI—FRVryIRESTVEICF
OV F TR hTEEET.

“Secure cables using nylon band.

% Kabel mit Nylonband zusammenbinden.
“Maintenir les cables en place avec un
collier en nylon.

e i = A
Nylon band
Nylonband
Collier en nylon

3xBmRAME R
Screw
Schraube
ME3 x4 Vis
Ixom;AMEZR
Scrow
MAS <z Soauee
5.5%3.0mm AN—H—
@ MC12 e
Distanzring
Entretoise
MC14 55%1.0mAN—%—
©|] ey Spacer
Distanzring
Entratoise

AF 7V G —RoBYds
Attaching steering servo
Lenkeervo-Einbau
Fixation du servo de direction

ME13
H—RKe+
Servo mount
Servohalter
Suppuort de servo

MA1

3 8mm

@ ME14
X1

Y= h A= —
Servo mount spacer
Servohalter-Distanzstiick
Entretolse de support de servo

RCADDIEFER HRERATYTF *EET—T
Attaching R/C equipment “Receiver switch dDauble-sided tape
Einbau der RC-Anlage ﬁfmpfaﬂgerichqﬂer_ + Doppelklebeband
Installation de I'équipement R/C ﬁe?te:::;ﬁt;" Urefreut /*Adhéslf double face
#ESC HREW
Electranic speed controller #Receiver
TUTHINAT #Elektronischer Fahrregler . *Empfénger
Antenna pipe #Variateur de vitesse #Récepteur
Antennenrohr électronique N

Gaine d'antenne

TR

Antenna cable * Double-sided tape
Antennekabel “ Doppelklebeband
Fil d'antenne *Adhésif double face

Ny T Y=o OB
Attaching battery hoiders

Anbau der Akku-Halterungen
Installation des fixations de pack

AMELT/ Wy F—EERBLET,
FAdjust ME3 position to fit battery
pack size.

*ME3 entsprechend der
AkkugroBe einstellen.

*Ajuster la position de ME3 en
fonction de la taille de la batterie.

IV TFU—2 A
Battery holder A
Akku-Halterung A
Fixation de pack A

Ny TU—XI/FB
Battery holder B
Akku-Halterung B
Fixatinn de pack B

I

/
MAS5
I Emm ME3
3x8mm

MC12

5.5%3.0mm

MC14

5.5 1.0mm

42315 TB Evo. 7 (11056457)
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*RRDTSAF—TETLa>IEEEL

TLIEEL,

Y Secure using glass tape (sold separately).

*Mit Glasfaser-Klebeband (getrennt
erhaltlich) befestigen.

* Maintenir avec de la bande renforcée
(disponible séparément).

BRISZT—F
#Glass tape

#: Glasfaser-Klebeband
#Bande renforcée

*FETEE RV
HYETRINYTU—
DaAXTE—EHNLT
{fEEL,
*WEOMNIz T
U—ERLEWVTL
fEEL ra—rDERHBEYET

T EPETRE— S EEHET

Ny F)—1FERETEERS. E—42
—EFELSELLS.

*Disconnect battery when the car is
not being used.

% Do not use batteries with damaged
battery cell cover. it may cause short
circuiting.

HAvoid continuous running. Allow the
motor to cool after each battery run.
*Akkustecker abziehen, wenn das
Auto nicht in Betrieb ist.

*Keinen Akku verwenden, dessen
Hille beschadigt ist. Es kénnte
Kurzschiuss entstehen.
*Permanenten Motoreinsatz ver-
meiden. Den Motor maglichst nach
jedem Falrbetrieb abkihlen lassen.
# Déconnecter la batterie lorsque la
voiture n'est pas utilisée.

*Ne pas utiliser le pack avec un
couvercle endommagé. Il y a un
risque de court-circuit.

* Eviter de rouler continuellement,
Laisser le moteur refroidir aprés
chaque accu.

ERLTCIES W

HRA =l
#Wheel
#Rad
#Roue

ME10 —

4mm

® I

IX10mmzTBIME T

grew
hraube

MC1 x2 vie
33 BomFS MME 2

Screw
Schraube

Vis

amn T 3203 F b
!gE" 0 Flange nut
Kragenmutter
Ecrou a flasque

Bmn 2w T,
Snap pin
Federstecker

ME17 x2 Epingle métallique

EFEI Sy T -0
Installing battery pack
Einlegen des Akkupacks
Installation du pack d'accus

@

wIZAT—T

#:Glass tape
#:Glasfaser-Klehehand 3 ~
# Bande renforcée =~

Zi—3—F

Rubber sheet

Gummiband

Bande caoutchouc
*BEGETICYIVET,

Cut into apprapriate size.

*In passende GriiBe schneiden.
W Découper alataille appropride.

EETREINYTU—
sBattery pack
#tAkkupack
#Pack d'accus

ZaxtRF+ T oIS

Attaching front body mounts

Anbringung der vorderen Karosseriehalterungen
Fixation des supports de

carrosserie avant

®

TR AN~
Urethane bumper
Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse

ME18
I =}
Bumper su|
StoBfangerhaiter
Support de pare-chocs

42315 TB Evo. 7 (11056457)




IxiommFAdiER
Screw
Schraube
Vis

A7 ST w b
yzE1 0 Flange nut
Kragenmutter
Ecrou a flasque

skl —b

“#Roue

ME2 2.6xsmiL X

Screw
8 Schraube
Vis
(4 hI—) *2HBEIEUET,
Gear covers *Mako 2,
" + 2 Satz anfertigen.
Geﬂ:nebe—Abdec!mngen *Faire Z jeux.
Couvercles de pignons

1) *INFEPh Y R—F A T THNURYET.

* Cut off using scissors or a modeling knife.

*Mit Messer oder
Schere abschneiden.
*Découper en utilisant
des ciseaux ou un

H2.8~2.0mmDFTERIFED,
JrMake 2.8-3.0mm holes.
#2.8-3.0mm Lécher bohren.

% Percer des trous de 2.8-3.0mm.

2

BT ILLERSLET
* Remove protective film.

W Schutzfolie abziehen.
*Enlever le film protecteur.

X RF <o FOBmYTF

Attaching rear body mounts

Anbringung der hinteren Karosseriehalterungen
Fixation des supports de carrosserie arriére

ME1 B '
3% 10m i

N R,
'|'|.||: (A S

e @y

=
¥
N

: &T&‘f
\5

a4

HRA—)b
#Rad
«#Roua

40 ) S— DEMYHF
Attaching gear covers
Anbau der Getriebe-Abdeckungen
Fixation des couvercles de pignons
Fyhri—
Gear cover
geﬁebﬁ-hgdec!cung
ouvercle des non:
Fhii— HHI
Gear cover
Getriehe-Abdeckung
Couvercle des pignons

{aA)
Rear
Hinten

Arrigére

* FIEFTHYULEABS MU T IS LY,
* Cut off sections that come into contact with differential.
* Bereiche, die am Differential streifen, wegschneid
*Découper les parties en contact avec le différentiel.

K7+ QE{TT
Attaching body
Aufsetzen der Karossaerie
Fixation de la carrosserie

@ @ /‘\Eé ME17 ©
x4

ATy T
Snap pin
Federstecker
Epingle métallique
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CHASSIS LAYOUTS

*RCAH. e T V= F—F—, B 2— v 7 M EDBRBRDOL A T 7RI 3 ED *Verschiedene Aufbauarten haben unterschiedliche Anordnungen von RC-Ausriistung,
AT EOBEMIBEFEAZCEHAHEE T, I—APREKRICK LT Y= 1T F Motor und anderen Teilen. Andern Sie diese, um die fiirihren Fahrstil passende Gewichts-
ERATCREEL, verteilung 7u finden ! " 2 .

* T — VAT TS SOMY M EARLGYE Y. BAEAYsTi: | T kDie Hauptanleitung bezieht sich auf Version 1. Bei der Verwendung von [Z] oder [&]
FE A [, [ KBLTIEMFS § 530 TES THAORY I EEER TS L. ’:?:;:f: m M'“‘:“S; Ia"’ Wﬂt Tolgenden S::Em i s
“Different layouts have different R/G ipment, motor and parts positions, plus TEIES GOTMIGUIARICIS DN LN Cquipem s BMETENL S POSIL O8O INOTCUD
drivetrain coa,,‘,'soﬂﬂon‘ Switch to am,‘;“;‘;;:,s briaios: AoooAg tomoanditlon'sﬂ of  etdecertains elements qui varient, ainsi que Ia transmission. Transformer pour modifier le

driving style. c*etn;&g:g;ggassis en fqnglﬁon éf mndﬁloun; ou du style de pilotage. - o
s Main instructions in this manual are for layout [} ; follow replacement steps on the ! ions principales de ce manuel concernfjt 3 Suvre tapes de
following pages when choosing 5] or [8]. remplacement des pages suivaritispds] ou .
1\ [ _' 4 =} T
(ZorrE=E) (UrEE) |' d (Ea—wE) |
Front-balanced Rear-balanced | Center-balanced |
Schwerpunkt vorne ! | Schwerpunkt hinten | Schwerpunkt in der | if :
Centrage sur l'avant \_| [ [ . Centrage sur l'arriére \_| . ' 1 Mitte \J I d |
— — — —=—' Centrage sur le milieu — E= o

T a—TL—AM
MA34 Center brace M
Zentrale Verstarkung M

. o MA41
3% 14m7yAmE R

Screw T—AGR— Barre centrale M
Schraube Support plate
MA3 x2 Vis Lagerplatte
Plaquette de support

MA5  3x6mimER

= Screw
8 Schraube
Vis
= MA35
@” MA17 3xu.;mm§v\—*7 e l—T =L
x2 D?:’g;ﬂng Centerbrace L
" Zentrale Verstérkung L
Entretolse ol it
mmg&uﬁge \ Center brace S
BESE  FEaneye _ =k s
MA29 3mBEwZFwh - =
Lock nut o
x2 Sicherungsmutter / = H s MAA7
Ecrou de blocage / = I fi— E—s—25 kB
(e = e Motor mount B
R = Motor-Lager B
N2 - B Support-moteur B
“‘--._.___‘ N -
MAT1 x1
105057 w4 =
Ball bearing :w\\
Kugellager - =
Roulement a billes Y
MA12 x1 - 7
10507 Y24 (3nmid) a”/_, z
Ball bearing (3mm) s p
Kugellager (3mm) _ ////
Roulement a billes (3mm) lh:gitg: muunrl: =
[ MAIT5 5X6.4X1.5MAN—H— Suppert-moteur A i
( > X1 Distanzring —
Entretoise 3x6mm

5X 7RO 3m L
MA19 Shim
x1 Scheibe
le:

~ 00
5X7 X0, 2 s MA36

© %1 0 gg::lbe SRR ME23 180m7a~S+7 b
Gale Propeller shaft
Antriebswelle
ardan
YT Tk MA49 .
o[ of et .
Eingapgsweﬂe MA15
MA22 x1 AxGONyee, 556,45 1.5m -@
lﬁ‘!i 2><9.8rr|11:;|: Z r ’f,) K&ED
X1 Achse MA22 MA38 5X73%0.2mm
Axe \ MA19
—/3 2x8mirv 7 b MA11 5%7%0.3mm
Sk 1050 MA37
MA37 %1 Achse 2%Bmm \
Axe
MA3s 202255~ MA40 \%\h )
Cross joint 2mn Y
1 Kreuzzapfen K EE T /,@u—
Joint croisé :ﬂuofte;dfi-ﬁ?c“ Bl (
- richtige \
MA40 ZMEJRI/ng Plaziening achten.
x1 Circlip *Noter le sens. [
16T b F4
. Bevel gear
TN e dd g
MA Kegelrad
X1 49 i:!&?,:g Pignon conique
Moyeu
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MA11 1
105075
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes
MA12x1
1050-X7 U 2 %" (3nmig)
Ball bearing (3mm)
Kugellager {3mm)
Roulement & billes (3mm)
SXA4X1.5m AN—H—
MA15 Spacer
Distanzring
Entretoise
5% 7x0.3mmsLs
© MA19 Shim
1 Scheibe
Cale
5% 7 %0.2mms Ly,
MA20 Shim
X1 Scheibe
Cale
C— MA37 2x8m¥r7b
x1 Shaft
Achse
Axe

2mEY
2’1“40 ™ E Py

(=

UR S §7Z 00 P g ¥
ME4 Rear input shaft

x1 Hintere Eingangswelle
Axe d'entrée arriére
C— MA37 ZXBmzrat
X1 Achse
Axe

7Oy 45
MB7 O-ring
®1 0O-Ring
Joint sllicone

ATy F
MEQ  Sshaft cannectar
X1 Stecker
Connectaur

3xemziALE R
Screw

(16)
17)
(e

3XBmyS AR
Screw

Schraube
MAT x2 Vis
IX BT BALE

38]39
Screw
MA1 x3 i

5xsmFsAEn—F—l
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

3mOwy 24w+
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blocage

37w e —
ME11 Washer
3 Beilagscheibe
Hondelle

=R I AN —
Servo mount spacer
O Servohalter-Distanzstick

Entretoise de support de servo

ME14 x1

O
5XA.4X1.5mm

e

LY EaaNITE = of
Bevel gear
Kegelrad
Pignon conique

MA12

1050 (3mm)

TIFY
Differential gear
Differentialgetriebe
Différentiel

HEE TR
*Mote direction.
*Auf richtige
Plazierung achten.
*MNoter le sens.

Al—FY

Spur gear
Stirmradgetriebe
Pignon intermédiaire

*EOLSICHIYRHTET.

“Attach as shown.

FGeman Abbildung einbauen.

Fixer comme indiqué.

MB17
RIN—#1%—

Spur gear cover
Zahnradabdeckung
Couvercle da pignon

HE—2—(RF)
#Motor (sold separately) L
“Motor (getrennt erhaltiich) -

“#Moteur

(disponible séparément)

A =FH B Za—=+TID
HKRETRID & SITHLY {5
9.

*Attach as shown with
servo in neutral.

+*Wie angegeben Servo
in Neutralstellung bringen.
*Monter comme indiqué
avee le servo au neutre.

b Bt e LV g

Servo mount
Servohalter
Support de servo

22
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Sorew * Bereiche, die an der Welle !
Schraube streifen, wegschneiden. *MEIZMELT/ v T)—FEAFLET
MC1 X2 Vis

*Détl:wper les parties en contact : Adjust ME3 position to fit battery pack size.
avec 'axe.

@ K v T ML BB SN ET, ©
2 * Gut off sections that come into E
l Ix10mmFAME Z. contact with shaft. ] ME19 ME3 3x8mn
N

: #*ME3 enteprechend der AkkugréBe einstellen.
. Ajuster la position de ME3 en fonction
. delataille de la batterie.

ME3 e

Screw

MES x4 st

W 3xB8mn7AIE R

3xX6mFIBME 2
Screw

[ MAS x2 s

MC12 5.5%3.0mn 2 N—4—

X Spacer
2 Distanzring
Entretoise
5.5X1.0m2AR—H—
O o ez,
Distanzring
Entretoise MC12 I8 3X6mn

5.5%3.0mm

“84—MA5  ME3

3x6mm 3% Bmn

J

ME19 /Y27 —sey bl (RCX I DHEHB) HESC
X1 g:&ﬁ:ﬁm; A Attaching R/C equipment *‘Elec}{:r“'c &peed
Fixation de pack A Einbau der RC-Anlage T IfEesanna L ( __ #¥Elektronischer
Installation de i L 1Ne IS Fahrregler
I'équipement R/C . = [ c :iiﬂ.‘ariatem de
tesse
o | ¢ électronique
(—} SBIEE if
Y FU—TIY B “#Receiver
ReFl—Tow #Empfanger ?
DgEzo Battery holder B s#tHecepteur i
Akku-Halterung B =
Fixation de pack B C
s ] <
b |
#HETRIyT)— |/
i#:Battery pack ] //
3% Akkupack

#Pack d'accus

oe o MA17 MA41 7L—RSF—t

3%0.7mm Support plate

3x 14 AILE X MA39_ 2 Lagerplatte
Screw 3m N ——LE\‘_ Plaquette de support
MA3 x2 Schraube MA48 , P -
e —JL—AS t)mﬁl—jb—zm
e b s Center brace M
!ﬂ?s Screw g:,'mle Vt?;tagwng & Zentrale Verstarkung M
’ Behrats s \ Barre centrale M
Vis

@I] MA17 3x0.7m2~—4—

X2 Spacer 57
Distanzring MA25 i MA44
Entretoise E—2—II7/HA
Moter mount A
Motor-Lager A

Support-moteur A

MA35

A= L—AL
Center brace L
Zentrale Verstérkung L
Barre centrale L

EF—H2—72FB
Mator mount B

FUFFERR gé\
| ‘ Antenna post o, «MI/

Antennenstange

MA25x1 Picd d'antennc MAS5 Motor-Lager B
3Ixomm Support-moteur B
‘ 3mmOw I vk
E‘fﬂg Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou de blncage

23 42315 TB Evo. 7 (11056457)



MA11x2

1050577 1) 2rsd
Ball bearing
Kuyellage:
Roulement & billes

MA12x2
10507 Y 4 (3nmiE@)
Ball bearing {(3mm]

Kugellager (3mm)
Roulement a billes (3mm)

5X6.4%1,5mmAN—H—
©( MA15 Spacer
| X2 Distanzring
Entretoise
@ SHTR0.3mms L

Shim
o |

Scheibe
MA22 xz

Cale
—
MA36 x2

MA19
®2

S TR0 2mm=s Ly
Shim
Scheibe
Cale

MA20
x2

RN 8 o
Input shaft
Eingangswelle
Axe d'entrée

2X9.8misv 7
Shaft
Achse
Axe

2%8mn w7
Shaft
Achse
Axe

1
MA37 x2

TOARINAF—
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croise

!\‘dzASB

MA40 2mmgY) 24
x2 E-Ring
Circlip
TaAWN
Axle ring
Achsring
Moyeu

MA49

x2

@

3 Bun R BMER
Screw
Schraube
Vis

3= 6mny\AMER

Screw
Schraube

3.
WM e Vis

E3
5.5%3.0nmAN—H—
Ol

Distanzring
Entretoise
5.5X 1.0mm AN—1F—
O [ o 5
2 Distanzring
Entretoise

INyFY=T9 /A
Battery holder A
Akku-Halterung A
Fixation de pack A

Iy FI—T 2B
I:‘!E20 Battery holder B

Akku-Halterung B

Fixation de pack B

5/

MAT11
1050.

X
LAY
|

MA15
5X6.4X1.5m

MA49

ME21 sé6m7nO~Ssv7h
|

Propeller shaft
Antriebswelle
Cardan
e 1050 (om
X7 x0.2mm mm
MA37 MA19 / b,
2X8mm 57 x0.3mn |

16T~ L E v
Bevel gear
Keqgelrad
Pignon conigque

F

MA15

536.4%7.5mm

ME22

102m 7 AT v 7+

Propeller shaft
Antriebswelle
Cardan
MA20 MA12
5X7%0.2mm 1050 (3mm)
MA37 MA19 '
2% Bam 5XT7>0.3mm

/’ 7

HMESERELT/ v T —2EELEY
*Adjust ME3 position to fit battery pack

*ME3 entsprechend der AkkugroBe einstellen.
“*Ajuster la position de ME3 en fonction de la

taille de la batterie.

L
ME
3x8m

size.

MC12
5.5X3.0m

MC14

5.5%1.0mn

MAS

36mm

(RCADDIEM)
Attaching R/C equipment

Einbau der RC-Anlage
Installation de
l'équipement R/G

HE{ER

# Receiver

#Empfanger
sizRéceptour

— HEFAINyTU—
f ) “Battery pack
n “#Akkupack
T

#HESC

#Flectronic speed controller
“#Elektronischer Fahrregler
“Variateur de vitesse

électronique
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* T L —AFR—MIHOATWIFHEZETry—2D
TehHhEHETEET,

*Use turnbuckle shaft in place of support plate to
adjust chassis stiffness.

Spannachse an Stelle der Lagerplatte benutzen um
die Chassis Steifheit einzustellen.

* Utiliser la biellette a pas inversés a la place de la
plaguette de support pour régler la rigidité du chassis.

MC33 ‘/@3
3%32m _

[ B oded Bttt *E=A IR0 E 1 — I
EHIBE—5— 1 ZALATIECSDET. E-F v F Ol (F Formula FrEEELT X

i) BEvFa I LTIEEN, ZIN—EiEL (66T) “*Use 06 module pinion gear.
@GEARRATIO SIS W) x2.5 |1

Choose gear ratio according to the motor used or running surface EoA o FrEi (v RIREE) 66T2I—F
condition, Pinion gear teeth (kit-included)  Spur gear
@GETRIEBEUBERSETZUNG —

Wihlen Sie die Getriebeiibersetzung entsprechend dem eingesetzten Pl gga, Faid N 23T 77 :1 27T 6.11:1
:‘;‘::;’:’ ;::EF::;”’:‘;;::—‘::' 20T  8.25:1 24T | 6.88:1 28T | 5.89:1
Choisir le rapport de pignonnerie en fonction du moteur ou du type de 21T 7.86: 1 25T 6.60:1 29T 5.69:1
piste. 22T 7.50:1 26T 6.35:1 ] 30T 550:1

@FEF-UYNIFAa—2

B UNIFARO—SEO—F—UIPNE, S L—F o V0EQEB T ICHEELET.
EBEAN—ART I TOBEE BEYTREL, VNI FAPO—27@7T—LDOMC3 4x8mfbOo—EZ)
THRELET

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE

Ground clearance and rebound stroke have a great effect on stability during cornering, acceleration,
and braking. Ground clearance can be adjusted by altering damper spring tension and stiffneas. Re-
bound stroke can be adjusted by rotating 4x8mm screw on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB

Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben. Die Bodenfreiheit lasst sich an der Schraubenfeder
einstellen. Der Ausfederungshub kann mit der 4xBmm Schraube auf dem Querlenker eingestellt
werden.

@®LA GARDE AU SOL ET LE REBOND

La garde au sol et le rebond ont une incidence importante sur la stabilité en virage, accélération et fre-
inage. L'ajustement de la garde au sol s'effectue par le ressort hélicoidal. Le rebond se regle au moyen

[ BT -]
aA—FUSRnT I vICiBBONLE{ . BEEHFTI—F—DRAICHiEE T, ZOLE A/ PICF I —AEDUST L TENEREEZ. 2405 v T H%EHR
PLEVESLEVTSZSEHTEET, O—F— U 9RDT7 )y 7 EERTIRERAT A 7F v/ I, BOFTITRRI T IRy~ v T 27 LET,

@CAMBER ANGLE iy .
While taking the carners, the car is forced to go outwards, * T vN—T—LORTEFEZSZTET *ﬁT:f THwi—
causing instability. The area of contact on each tire is de- BELLY. ) Negative camber
termined by the camber angle, and therefore the traction *"f*’ﬁ"“‘ arm length by rotating tumbuckle.

of the tires can be made greater or lesser by adjustment
of camber angle. To increase traction during cornering,
adjust camber angle to negative, and to reduce traction,
adjust to positive camber.

@®KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach
AuBen gezwungen, was Instabilitdt verursacht. Die Kon-
taktflaiche jeden Reifens wird vom Kriimmungswinkel
bestimmt, und so kann die Bodenhaftung der Reifen
durch die Veranderung des Krimmungswinkels erhdht
oder verringert werden. Um die Bodenhaftung in Kurven
zu erhohen, verringern Sie den Krimmungswinkel, und
vergrofern Sie den Winkel fir weniger Haftung.
@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance a s'échapper vers
l'extérieur causant une instabilité. La surface de contact
de chaque pneu est déterminée par I'angle de carros-
sage. En conséquence, la traction des pneus peut étre
augmentée ou diminuée en faisant varier 'angle de car-
rossage. Pour accroitre la traction en virage, opter pour
une valeur négative et vice versa.

RITAa TFvrIi—
Positive camber

@A T avn—v (RIF

HEOF T3V t—-mﬁaﬁ*nruri By F 4 HICTRIBCEEL, e e ffﬁﬁ?ﬁ?ﬁf&?;;ﬁﬁﬁ”
gst: ﬁ;;lc‘ll %;Il::l: g?uﬁﬁi?ﬁ;iﬁ;;ﬂg to track surface and setup preferences. *(,:z,lf gi;géo 1:13?&5*_} VT AT >t 35:“"9 > L

®Zubehbrteile (separat erhiltlich) Aluminum Ball Differential Set (40T) *Tx1f§;n3;§‘?;;ia1«—v— (0.5mm = 0.8mm)
Nutzen sie die aufgelisteten Teile um ihr Chassis an die Gegebenheiten der X OP1656 U123 11 #2000 Upper Arm Spacers (0.5, 0.8mm)

Strecke und Ihre bevorzugtes Setup anzupassen.
@Pitces optionelles (disponible séparément) X 2
Utiliser les piéces listées ci-contre pour régler le chassis en fonction de la ROP16ST A=t AL #3000
surface de piste et des réglages souhaités. ltemn 54G57 Silicone Oil #3000

Item 54656 Silicone Oil #2000
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KA
Ver 1.00 N
SETTING SHEET
AV e o ) 3-2
Track
a4 KUR
Date Air temp.
BEE HBEERE
[ ] Humidity Track temp.
110 SCALE R/C 4WD RACING CAR CHASSIS KIT T . .
O—ZaVF i3 =LA TR m E
Track condition Chassis layout
(i=bd
{Front} - P —F—L AR~ — ARESAH—
Upper arm spacer mm Stabilizer
TYIN—TF—LAN—Y— 1~4 Syn—KIvary + P =) o FA—ILINT + ZAN—H—
Upper arm spacer | | Damper position | ‘ ! Hub carrier Wheel hub + spacer mm
No. I’
— Fr—5 ° HoN—a14T
] | Camber angle Damper type
I S
| Ground clearance mn
E WlZ e FRFO—% ER bR 7%
| Rebound stroke mm Piston hole(s)
pl=Pl s e AL &
— | Front drive oil #
N . LV S = FYFIAAIL = ZTUY
TFAR GV FAN—F— F Differential gear oil # Spring
Sue. mount spacer 419 [ |
R mm f18[ | mnm
(PR O\ Tun—P—bhZR—Y—
{Rear} Upper arm spacer o
5y I (o) PP —La AN~ — RRESAH—
o ) Upper arm spacer . Stabilizer
6—'«/: VP—LAN—Y— 1~5 ga ‘/ﬂ—ﬂf“/;/a‘/ 1 / VY Py TSAbRAT RA—IVINT + AN—H—
pper arm spacer A |I mper position | ‘ / Rear upright 416 / 418/ 419X Wheel hub + spacer mm
Fi—H HoIN—=a14T
: Camber anagle = Damper type
HS
Ground clearance min
IR 2 FA+O—2 EXRr 7N
Rebound stroke mm Piston hole(s)
U ES AL 8
Rear drive Qil #
- FYF AL & ATV T
HAT I FAS—— F | Differential gear oil # Spring
Sus. mount spacer 419% ||
R mm 418 | mm
ZoxrF—H 3 FIrAR 7/ R AR/ E—F—
Toe angle (front) F sus. mount Front Rear Rsus. mount Front Rear Motor
+ — y AI—Fy b L 2
i _ | I| T TSA pRAR— — Spur gear Pinion gear
x_/ | | _~Upright spacer m T T
\ Iy F)—
Battery
RFa
[ Body
|
| DAY
\ Wing
| 24v
| Tire
' RA—Ib A7ty b
Wheel Offset =
AT TN T Z i —H— A F—
Steering spacer o Tire insert
FY AT — L AR — 1 — OuFyF RY AT —LAN—Y— NAZSyT
F sus. arm spacer = Lower deck R sus. arm spacer = Bestlap

26
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ETHOIE
CAUTION
VORSICHT
PRECAUTIONS

A\

QNCHOBRNELTFROTETEESEEL,
QEBTIHBFICES T RELTLEEL,
@EEISTEL T T WV, RCH—HFREEEEE
Liz5, tio@EgicEyar ro—ibhEldhiz&E
ASNhET, 7CICETEYSH, RCH—HEEHOE
FICHOTEHCHDRELEBTCIETL,

*iETTEIE, ATy FTU—EIZT L, RCA—IZDL
e PR, ANGEEE PRSI ERGLETENLIC
SEEY MBUHEPF Y. AN g EEOETE
BISTVAEETLTEEELLS.

@Avoid running the car in crowded areas and near
emall children.

@Never run the car on public streets.

@®Make sure that no one else Is using the same fre-
quency in your running area. Using the same frequen-
cy at the same time can cause serious accidents,
whather it is driving, flying or sailing.

JcAfter running, disconnect/remove battery from the
car. Gompletely remove sand, mud, dirt, etc.
@Vermeiden Sie das Fahren des Autos an Gberfiliten
Platzen und in der Nahe von kleinen Kindern. Gebr-
auchen Sie nie die Strafie fur R/C Rennen.

.Das Auto niemals auf dffentlichen StraBen fahren lassen.
@Prifen Sie, daB niemand in der Umgebung dieselbe

Frequenz benutzt, denn dadurch kénnen Unfélle ent-
stehen — sowohl beim Fahren, Fliegen oder Segeln.
“rMNach dem Fahrbetrieb die batterie abklemmen/
herausnehmen. Entfahnen Sie Sand, Matsch, Schmutz etc.
@Eviter de faire évoluer le modéle a proximité de
jeunes enfants ou dans la foule.

@Ne jamais utiliser sur la voie publique.

@Assurez-vous que personne d'autre n'utilise la
méme fréquence sur le méme terrain que vous. Utilis-
er la méme fréquence en méme temps peut étre
source de sérieux accidents, pendant la conduite, le
vol ou la navigation des modéles R/C.
*Deconnecter/enlever |la batterie du modéle aprés
ulilisation. Enlever sable, puussigre, boue elc...

0 AEEBOTYFFEOEL. X
A9 FEONILET. RICRCH

—MDAAy FEONICLTLEE L,

* Switch on transmitter then Switch
on receiver.

*Sender einschalten. Empfanger
einschalten.

*Mettre en marche I'émetteur.
Mettre en marche le récepteur.

@ *AFTT UG EENTESE
T E0FCIRESTLBSIEFR
FPUZYFULATHEBLTIEEW,
*Adjust steering servo and trim so
that the model runs straight with
transmitter in neutral.

*Richten Sie das Lenkservo durch
Einstellung am Gesténge so ein,
dal} das Modell bel neutraler Send-
er-Trimmung geradeaus fahrt.

*Le trim de direction doit étre réglé
pour que manche au neutre, le
modéle évolue en ligne droite.

,/3\, *ETEEDSHAHIE, &7
o ESELHORDFR TR A
FEYSTVEET,

* Reverse sequence to shut down
after running.

+*MNach dem Fahrbetrieb in umge-
kehrter Reihenfolge vorgehen.
*Faites les opérations inverses
%E;bs utilisation de votre ensemble

S Fy
TROUBLESHOOTING
FEHLERSUCHE
RECHERCHE DES PANNES

e,

*BEPLWETERSEER, B (RCAH—) &8
BICHTERAIC. TOXRERTLSZILFz v %
ToTLIEEL,

* Before sending your R/G model in for repair, check
it again using the below diagram.

% Bevor Sie Ihr Modell zur Reparatur einsenden,
prifen Sie es nochmals selbst entsprechend der
folgenden Anleitung,.

*Avant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, wvérifiez-le a nouveau en suivant ce
processus.

Damaged motor.

s Me PROBLEM @ CAUSE =1 REMEDY
= PROBLEME £ URSACHE 2 LOSUNG
REMEDE
EFA v TU—DBREENTOETHL? ETANyTU—ERBLTILEW,
Weak or no battery in modal. Install charged battery.
Schwache oder keine Batterien in Auto. Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Pack de propulsion mangquant ou insuffisament chargée. Recharger la batterie.
y E-2—-lcERSYEEAN? P LPLOETTHRGRISIESE—2— & BLTIETL,
B BL L

Replace with new motor.

Mauvais assemblage des piéces en rotation.

Model does not move. | Matarschaden. Durch neuen Motor ersatzan. B
Modell fahrt nicht. Moteur endommagé. Remplacer par un nouveau moteur.
Le modéle ne démar-
b O—FEARPRFTYa— FLTLEHAN? O— K% oA WBETBA. A—h—ICEEAREL T EE L.
Worn or broken wiring. Splice and insulate wiring completely. E]
Verschlissene oder gebrochene Kabel. Kabel anspleifen und gut isolieren. -
Cablage sectionné ou usé. Vérifier et isoler le cablage.
ESC (L2 FAZy 2AE—Favin—5—) SMELTV X EAL? CEROA A —IEEMUnEh e T,
Damaged electronic speed controller. Ask manufacturer to repair.
Beschadigter Fahrregler. Erkundigen Sie sich lber Reparaturmdglichkeit beim Hersteller. EI
Variateur électronique de vitesse endommagé. Faites réparer par le S_.A V. du fabricant.
EEE, ZEROT7 T HEOUTWETH? EEHE. RERO7 T HEOELTEEL,
Improper position of antenna on transmitter or model. Fully extend antenna.
Sender- oder Empfangerantenne ist nicht ganz herausgezogen, Antenne vollstandig herausziehen. B
Probléme d’antenne émetteur ou récepteur. Déployer entiérement I'antenne.
EFRNRYTU—P, EEROT S PEESTVERAL? | ETR/ vy TU—RRBLTET WL, ZEBOTHRFLOLOLITH
Weak or no batteries in transmitter or model. LTLIEELY,
Schwache oder keine Batterien in Sender ander Autn. Install charged or fresh batteries. [a
Accus manquants ou insuffisamment chargés dans I'emetteur| Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.
ou le modéle, Inslallez des accus rechargés ou des piles neuves.
BOLOKRSEY | mam wrnd) OBBUTHLHUTE : B TELT FEE
No control. & SHAUTETVETH? | HEREILRTEERERE. £y TELT T,
Keine Kontrolle. Improper assembly of rotating parts. Reassemble them cormrectly referring to the instruction manual.
Perte de controle. Unachtsamer Einbau drehender Teile. Auseinandernehmen und gemiB Bedienungsanleitung neu zusammenbauen.

Réassemblez correctement en vous référant au manuel d'instructions.

AL TV T v TERTOETH?
Improper lubrication on rotating parts.
Drehende Telle unzureichend geschmiert.
Mauvaise lubrification des piéces en rotation.

AENERIC S U ZENFTEELL
Apply grease.

Fetten.

Graisser.

00

A THIDRCETILVERSE LT L HEAD T

Another R/G model using same frequency.

Ein anderes RC-Modell fahrt auf der gleichen Frequenz.
Un autre modéle R/C eet eur la méme fréquence.

BEEZI5D, L LMELEEJ.

Try a different location to operate your model.

Das Auto an einem anderen Ort fahren lassen.

Eesayez un autre endroit pour faire rouler votre modaéle R/C.
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FEEHR

Mot used.

Nicht verwenden.
Mon utilisées.

=]

3

:JOUOOOODOODODDOOOO)Z

I —
__.-noooooonnocooonno)

*WRNBROSHFY R FEEHEEEETZTLHHVET.
* Specifications are subject to change without notice.

* Technische Daten konnen im Zuge ohne Ankiindigung verandert werden.
* Caractéristiques pouvant &tre modifiées sans Information préalable.

T TFIRA T rovesransX]
Antenna pipe 16095010
Antennenrohr

Gaine d’antennea

*EREBRIEDL

FRICASTVEY. FR.tvTs2JR
ELTRETLHFL,
*Extra screws and nuts are included. Use them as spares.
*Es liegen zusatzliche Schrauben und -muttemn bei. Als

Ersatzteile verwenden.

*Des vis et des écrous supplémentaires sont inclus. Les
utiliser comme piéces de rechange.

@ .

PARTS X1 :@L ) -

51549 ;
L mn |

FAINGT Y A X1
Diff housing A
Differential-Gehéuse A
Carter de differential A
51548

FTAIND G B---X1
Diff housing B
Differential-Gehause B
Carter de differential B
51549

O Tz serresersrsea®l

Lower deck 19403420
Chassisboden
Platine inférieurer
LRI rernen X1
Urethane bumper 54145
Urethan-StoRfanger
Pare-chocs en mousse
[ = o 275 » ERRR R X1
Sticker 11424499
Aufkleber
Autocollant
E e 2 (R %1 FBAT U= rrreraean %1
Gear cover 11034035 Caution sticker
Getriebe-Abdeckung Vorsicht Sticker
Couvercle des pignons Sticker de precaution
—
TN \\
[ A 4
;4
g 4
=z

FrLEEE s1547
Gear bag
Zahnrader-Beutel
Sachet de pignonerie

ANTU Y THy X2

i

Not used.

Nicht verwenden.
Non utilisées.

0TI R2—FF--x2
Miter gear
Zahnrad fiir Winkeitrieb
Engrenage a chevrons

16T YA --x2

Imbusschlissel (2,5mm)
Clé Allen (2,5mm) ‘

LT eeee X1
Wrench 14205026

il Ring gear Bevel gear
e-g — ‘Enllcrrnd ;ggelraﬁ :
\ 11 | ouronne ignon conigue
St L"L_f/
TELESE i LT e Fa| I
Tool bag Box wrench 50038
Werkzeug-Beutel ~ 73EELYF (2.5m) «---x1 Steckschlissel FREELYF (2m) oo X
Sachet d'outillage Hex wrench (2.5mm) 50038 Clé atube

FAOAMNE X3
Nylon band 50595
Nylonband

Callier en nylon

Hex wrench (2mm) 12000037
Imbusschlissel (2mm)
Clé Allen {2mm)

INRBLF (L5m) <o x1
Hex wrench (1.5mm) 50038
Imbusschitissel (1,5mm)

Mutternschlissel
Cle

€=

> O Allen (1,.5mm)
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| ] 5X6.4X1.5mmAN—4H— ESZwHFUA- X1
‘ N ©U MA15 At MA3S x1 Cerarmic grease 67099
Tonian Distanzring ] i e Keramikfet
A ) Entretoise - Graisse ceramique
l O l o I Direct shaft
e st — Welle der Starrachse
ﬁm[ummn' 24 '5:‘231‘51 © I !\(’12‘0‘1 6 ° Xl],5m1fs\pa;jer Arbre d’entrainement direct MA34 x1
Schraube Distanzring
MA1 xs ki 19804246 Entrataise 13450855
19805765 - o, ta2—TJL—2M
75 . 3X0.7mn AN—4— | ) ( Genter brace M
BXGML;ERER @ ” MA17 mSpacgr | O \Q @’l Zentrale Verstarkung M
gi?r:ube é;’o 54 Distanzring Barre centrale M
19805645 ;
m%; 4 Vis Entretoice
) (S
3IX14m 7 AMER 10X13%0.3mmLs | | O O \@J o |
v Screw MA18 Shim =
MA3 x» Sehiouts %2 Scheibe ] MA35 é:/gr—bjp—l_zl_
Sopar il e e = MA36 i MZ;;: ; 1:.:(5:50355 Z;:trala?:r(;térkung L
3 Barre centrale L
3IX2mAB/ME R s 19805776 Achse
Screw MA19 SX?XO.imrr;njlam s1444 Axe
MA4 x2 Schraube ;
G v B Sie T O MAs7 PemITI P A
- al
3xGmFTAMER p Ach Sicherungsmutter
Screw MA20 5%7%0.2mm L 19805823 o Ecrou de blocage
3 Bhim
MAS5 x24 Schraube ]
Vs 53587 i HORRIAH— JmmEY
19804210 Gale @ MA38 7 . @ MA40 e
®1 ross |OII'I %1 -Ring
w 2XSEmF oy T AT 1— 3%5X0,1mm 4 51444 Kr‘euzzagfe‘n 50588 Circlip
MAG xa %alp Ecr?c‘gpf — @ I E\(ﬂzAm Shim Joint croisé
inder] schraul Scheibe ~ —
19805779 Vis & téte cylindrique 53585 Cale MA41 FL—AYHR—b
O L] x1 Swpoipaw
. s - qerplatte
b 5o Smm A B E—afi— 1l / MA22 T¥7vhovTh 13404089 piaquetie de
Ball connector Input shaft support
MA7 xp  Kusshkop i o [ § xi .. Sncengewete i
53906 Connecteur arotule Axe d'entrée MA42 33mAAL>Fr+7h
Sx3mAE O —H—ib O O x 3""‘"9 snaﬂ
mmrs = ¥, . uerwelie
Ball connector E !\iﬂga %6 Sm;d;lr‘irﬁi 19803014 i
Kugelkopf t e S
”ﬁ&gﬂxa Connecteur a rotule E'S:;ﬂlgt:ﬁt, P MA43 ZF7U T =1

AFFUTER R
([ Jmm MAS  Sicering post MA24 x3
Lenkpfostens 54248

193':’3’039 Colonnette de direction

0 &
\ 151057 U 25 X1
Y MA1 0 Ball bearing 13955895
-' Kugellager
42115 .
Roulement a billes
) : MA26
x1
MA11 1050RFUwS 13450746

Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

X1
42113

10503771 25 (3nmd)

&41M2 Ball bearing (3mm)
Kugellager {3mm)
42220 Roulement a billes D("LA:ZB
Gy 19804512
—
Fuli—1baay K
&qu‘l 3 Upper bulkhead MAZ29
Differentialtrager oben
Cloison supérieure i —
=
by F
Lower bulkhead
Differentialtrager MA30
unten x1
r'/ Cloison inférieure - 19804785
\
N MA14
X1 \ MA31
13450859 I X1
— ] 54620
' d e
=1
—H 54620
=]

Ix23Imm A =224 Cu I T B

Tumbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

TTFF+ER
Antenna post
Antennenstange
Pied d'antenne

Foui\—T—LI? A

Upper arm mount A

Befestigung des oberen Lenkers A
Support de tirant supéricur A

TiN—T—L3T7/FB

Upper arm mount B

Befestigung des oberen Lenkers B
Support de tirant supérieur B

R B

Direct cup
Direktantriebs-Mitnehmerhulse
Coupelle directe

B — 2T T 1Ca
Separate suspension mount 1C-a
Separate Authangung 1CG-a

Support de suspension séparé 1C-a

L — AT R ICH
Separate suspension mount 1C-b
Separate Authdngung 1G-b
Support de suspension séparé 1C-b

Hl—FHITZI/F 1X-a
Separate suspension mount 1X-a
Separate Aufhdingung 1X-a
Support de suspension séparé 1X-a

L FHATT R Kb
Separate suspension mount 1X-b
Separate Authangung 1X-b
Support de suspension séparé 1X-b

Steering arm
Schubstange
Commande de direction

E—2—<7>FA
Motor mount A

MA44

X1
Motor-Lager A
19450832 Support-moteur A
f 2, —
©LO
= MA45 AFT VG TN wis
i Steering bridge
2 314 e Lenkungs-Briicke

Pontet de direction

(1] MA47
x1

MA46 x2 13450853
13450857 FE—s—7H kB
AR Motor mount B
Rear post Motor-Lager B
Hinterer Pfosten Support-moteur B
Support arrigre

2T L—2AS

Center brace S

Zentrale Verstarkung 3
Barre centrale 8

MA48 x1
= MA49 ToRILIZY
%1 Astle ring
Achsring
51444 Moyeu

B |‘ e i MATY 1050-Cu2 ﬁg 10X 13%0.28m 3Ly
| @"“' @ Schraube %3 Kugell sk
gellager
| Msﬁglr;( 8 Vis 1213 Fioulemeni 4 billes MB4 gg?:ibe
. x2
BXBmIS\c?;EER R 53568
h Cap screw 105057 U247 (3mmig)
%&_}5:8 3; e MB2 xs Zylinderkupfschraube MA1 2 Ball bearing {(3mm) MB5 5x10%0.3mm L
19805831 Vis a téte cylindrique _,m Kugellager (3mm) Shim
'jmmm" IxemABALER Homssnei A e 5 A Scheibe
Screw . ] Cale
Sx5mmyS A 0—R—b
X
mﬁu 9 géhrauhe = 'Im Ball connector
Kugelkopf 85044l =
Gm IXSmFTERLE L 5“,?9&7 x2 Gonnecteur a rotule r:‘zBa Metal bearing MB6 5x10%0.1 mm;ﬁm
B Screw teeosias  Metall-Lager #a Scheibe
MB1 x4 Schraube Palier en métal 18804494 Cale
Toeue Vis 1510
e NTFUG o -
ﬂm P2mEMMER Ball earing © I)\:“IEMS SO MATQ Sx7x03ml
MA4 x2 Schraube ugelager Distanzring X1 ;
19804427 Vis Roulement a billes 19804372 Entretoise 53587 (S::;‘:'bc
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| :
| MB16 125m7o~Zv 7k
| (O v Propeller shaft
| 13450865 E"‘g;bs“‘e“e
: . FITAA U YT L e
MAZY, -SH7=0ampds ;II MBT1 ifterential cup joint long)
1 5 'rf‘lb | X1 Nifferential-Gelenkkapsel (lang)
53587 G';l: B 54543 Noix de différentiel long) : MA14 J
1
7am0 4 FITaA v AYTS 13450859
?:‘237 Q-ring (o] I 21512 Differential cup joint (short) —
0-Ring Differential-Gelenkkapsel (kurz) —
19804615 Joint silicone a0 Noix de différentiel (court)
MBS SemOl) > 5 FuiN—=TF—LT I/ A L] ‘
%2 O-ring Upper arm mount A O/ Uk Sy i
10805701 O-Ring Befestigqung des oberen Lenkers A Lower bulkhead
Joint torique Support de tirant supérieur A Dlrlf:rentlaltrager
unten
[ MASG 2aamsnrh Pu—P—L3IVHB MA13 o SRR
Upper
19805776 / 51444 Achas B&pﬁ:::gma“ogm ogemn Lenkers B 13450861
Support de tirant supérieur B TR AY | Sa O o
. T i Upper bulkhead
L MA37 x3 sz“‘s’h:f?‘ MA22 ¥7vbeTh Differentialtrager oben
10805823 ek I I X1 Input shaft Cloison supérieurc
Axe 13450860 Eingangswelle
y o Axe d'entrée Hi)i—A A Ib (#900-3E0E)
16X BmnIsv T —T] Damper oil 53445
—— MB9x2 Shat T 1c:] O | 5‘345301; *1 Dampter-Ol
19804476 Achse MB13 -7 cupj oyt Huile pour amortisseurs
Axe X2 isos Zentralgeleni-Kapsel Spur gear cover
. Noix centrale Zahnradabdeckung
(] 2A* a7z v b Couverclo de pignon
iy intermediaire
MB10 x2  Kegeradweli MB14 1O O]
54533 Axe support de X1
planétaire 51553
(o] Wase  guraies I
%1 Cross joint umire"m gﬂahsg Dichtu
Kreuzzapfen b it ti o
51444 Joint ceolag Joint de carter de différentiel
MA40  2mEuss MB15
%1 E-Ring %1
50588 Circlip 13450858 |
= T O O Q| R—FvRLSE— )
MA4g  7oALIZT Spur gear holder MB18 E—%—754 vk MB19 66TZ/—#+
4 Achsdngg Stimrad-Halter %1 Motor bracket X1 Spur gear
51444 Moyeu O Support de pignon 10450074 Motor-Klammer 51548 Stirnradgetriebe
intermédiaire Support-moteur Pignon intermediaire
! MAT11 10507 U STy RAR— Wb
| @ ~ @ e Ball bearing Adjuster MC30 Zoxuizs
| 42113 Kugellager : Einstellstick 45991 Axlering
! Roulement a billes MA23 s10 Chape arotule 10804802 Achsring
3IXT0m7SAME 2 53601 Moyeu
Screw e
MA12 10505777 (3mid) —~= S =
MC1 %5 \Sﬁcshrauhe x2 Ball bearing (3mm) © ;\dj:‘::i? 3 MA49 iU
19805957 42220 Kugellager (3mm) 7 | Einstellstiick Axlering
3%6 BmMER Houlement g bifics (3mm) MC20 Chape a rotule ;f“ Achsring
XKEmnzs b4 1
Itm Screw MGC11 407Uy 54489 * = Wi
MAS xa gghraube %4 Eall gfan‘ng AT T e
19804210 19803042 H'-'Qle ﬁ'{ o m Adjuster ARETVF
LEXAmE Ty T ALY 21— oulement a billes Einstellstiick Stabilizer end
MC2 Cap screw MA15 5%6.4X1.5mAN—%— MC21 x2 Chape a rotule Stabilisator-Endstiick
*4 Zylinderkopfschraube x4 Spacer 51111 MGC31 Ertiémité de bae
19605693 /53570 \jia A 1ate eylindrique 10804372 g:i:i;gnng - 24 anti-roulis
- i MC22 smzﬁiniﬁm - 42281 /19804781
4xBmRO—ER MGC12 5-5%3.0mA~—— x8 SnSpEnslon e
O b Aufhéngungs-Kugel
Screw %3 gﬁcﬁl’ l Sar4T Rotule de suspension . AEESAHF—OuF
MC3 xa Schraube 53539 Seiaiog HH—b
19804780 Vis niretoise MC23 SemE 2 i—F—ib+ v |- Rud stupper
w SiBim R a3 MGC13 5.5%2.0mmR~<—4H— L b Damper ball connector nut MC32 Gesténge Stellring
Sarow X2 Spacer 10804940 Kugelkopi-Mutter fir Dampfer x4 Bague de renvol
MC4 x4 Schraube sasas Distanzring Ecrou-connecteur a rotule S eoaDa
19808011 Vis Entretoise d'amortisseur
(I} MC5 xa 3x3msE2 @” MC14 5'5;(1‘0”?;\'_11_ [ )
*8 pacer I46m 7
50576 Grub screw Distanzrin MC24 B
Madenschraube Lo Entretoise. X2 Sht  MIC33 XM
Vis pointeau 53851 icnse %4 Sl::r;n I'IIJGAC ;se af
; .5%0. St — xe -
Mcﬁ X8 3X2.5mm1 ERY MC1 5 L A e Biellette a pas inverses
19805777 Grub screw ;‘3239 g?s":ce’ - [ ]
Madenschraube Entretoise MC25 S AAE MA38 Z0ZZ/\A4—
4 i 3X0.7MmRA—H— X2 Shoft X2 Cross joint
5 14mrk S O —H—Il @ I] ELA"? S acar 19803040 g s14aq  Kreuzzapfen
F ) oint cro
MC7 xo el 19805645 Sanaing 2.6%25m¥ w7k
Shaft
54848 Connecteur & rotule i MC26 x2 Aches MC34 WHILS
e " MC16 : ; 53917 Axe (o] FORZINTH—
5X10m7 A e O—F—ib %4 Shim x4 Cross joint
MC8 x2 Elall :Ignmnﬁector 53587 2‘;!:9'“3 26X22m v 7+ 422 Kreuzzapfen
ige . Shaft Joint croisé
54648 imnecteurg_ rotule @ MC17 3x02moh 5\;19%27 X2 Achse
C]jm SX9myiAEO—F—ib %2 Shim Whl-5 2
MC9 x» ggﬂg&m&fmmr 53585 &'l‘:'be 1 MC28 x4 7x1nmghﬁ;f'{ - Faf AT
; 50504 Joint pipe
19004301 Connecteur & rotule []] 46X 44mm 7 ST 59570 Achse Vcrb'rlfd?mgsmhr
sxe8m AL O—FE—ib Flanged tube Axe Tubes de liaison
Ball connector Kragenrohr C— MA36 2X9.8m v 7k
MC10 x2 Kugelkopf MC18 X2 Tube & flasque Ko Shaft MC36 x4
Connecteur arotule 19804943 8 Ach
53907 ;?222??5 Ac se 53570
i : 4.6X39mI S INAT e TS S THRRA—=IINT
* —f—, S
) sx5mFvBEn—R—il Fangedtube C—— 3 MC29 x4 1.6x9m>+7H Clamp type wheel hub
Ball connector H
Kugelkopf Kragenrohr 42221 Shaft Radnabe in Klammer-
MA7 x4 b g S MC19 x2 Tube & flasque Achse Ausfihrung
53906 19804942 Axe Moyeu de roues a cliquet
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MC37 x1 azzm

=
)

] f/_“\
Mo N

=%

UNARZESGA S — (ETF«TL-v 7 F)
Rear stabilizer rod (medium-soft)
Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
Barre stabilsatrice arriére (moyenne-mou)

MC38 x1 sz081
7O/ FARESAY— (EFATLYTH)
Front stabilizer rod (medium-soft)
Vordere Stahilisatorstange (mittel-weich)

MC40 HARTHIE

Suspension mount 1E
Aufhangungs-| B-efeshgung 1E
Support de suspension 1E

[ ofmm

MC42 HA—IT7RI

640?3

MC41 HAZRZHIC
X1 Suspension mount 1C
54071 Aufhangungs-Befestigung 1C

Support de suspension 1C

(=) |)

MC43 WHILE Y 4amAA » T2 v 7

Barre stabilsatrice avant (moyenne-mou) %2 Wheel axle X2 Swing shaft
51445 Rad-Achse 49917 Querwelle
. WA Axe deroue Axe
dé:lmm &42039 TR LN MC44 RmALZ T b (&)
L Wheel axle (=) /(_)j x2 Swing shaft (blue)
Rad-Achse o L ! 53502 Querwelle (blau)
Axe de roue Axe [bieu)
| ] Smad o i—HK—ileF v b
‘D‘ DD MD1 ezt MD3 xs (] Sarmeer v commectormu
| EZlravE Kugelkopf-Mutter fir Dampfer
| ] 54728  Kolben ZTY U H Y F e 5:105 Piston rod MC23 Em:g::gcieur arotule
3xemARARER Spring retainer 19804045  Kolbenstange x4
Screw MD2 gwFE#(F Feder-Spanner Axe de piston 10804940
MA2 xa ﬁppraube x4 g:’ 4 9""13,1 FEedea MD7 x4
19804212 = 54730 angansrung 19804947
Gulde draxe AA I —)b L) amousct ol 13m0 > 7
Ty ir—) Silicone O-ring (blue)
3 o
3 6mé\c?;an£7\ MA40 2mE-g}-’; — g:IaE? o MD6 x4 Silikon O Ring (blay) g g'l‘ng
= ichtun Joint silicone (bleu
!\;13 ﬁg nx " sicshrauhe 5’;338 Circlip ﬁg“l X4 Joint d’ét&nc?l'léité anzy e Joint "”""?IL'E
g *"35 >l "'—1?— O Ao o PRI x1 Dgsg1 baa
ear damper slay Z ) 4 P~ AT
Hintere Dampferstrebe ,ﬂ";“fwﬁlﬁ’ e (::"5”’2,7 e
Support d’amortisseurs arnere Di?.mpfer-CH S;ir:ﬁ:;:r
Huile pour amortisseurs Ressort hélicoidal

702 bR IN—RAT—
Front damper stay
Vordere Dampferstrebe
Support d'amortisseurs avant

x1
13404070

19804944
MD11 xa MD13 xa
H =) 58— ATI T T IR E—
Damper cylinder Spring adjuster
Dampfer-Zylinder Federhalter
Corps d'amortisseur Embase de ressort
=]
MD12 x4 MD14 x4
P e S Ow FHA FfewDT
Cylinder cap Rod guide cap
——1 Zylinder-Kappe Kappe an der Gestangefiihrung
J Capuchon d'amortisseur Coupelle de guidage d'axe

| - MEg4 YVT¥Zwkir7h mmr—7 (B-20%120mm) -----x1 S8+ (25%130mm) ----- *®1
| ~ [r[l: E o Rear input shaft Double-sided tape (black) 50171 Rubber sheet 60
| | 13458143 Hintere Eingangswelle Doppelkiebeband (schwarz) Gummiband
] Axe d'entrée arriére Adhésif double face (noir) Bande caoutchouc
] IX10mASERE L EI 2.6X10mmF vy T AP 1— AR w7
Screw Cap screw MES9 Shaft connector T
ME1 x Schraube M E5 x1 Zylinderkopfschraube LS gteckert o) ME13 Se;fn‘:' cﬁa 3 +
j onnecteur
19085760 e 19605888 TERR 13430872 genmh,? da
= upport de servo
IBmAmALE X 3x10m Ay K FER MIEAG AwZasask S
. x4 ange H—ETIY FAN—H—
Screw Tapping screw Kragenmutter M E14
MA1 Schraube MES6 Schneidschraube 42143 Ecrou a flasque Servo mount spacer
x3 Vis x1 Vis décolletée ‘,mmm Servohalter-Distanzstiick
19805765 19804352 MASQ IOy &+ Entretoise de support de servo
1 2.6x5mAEALER 2.6210mm 2w T ER 1 Lock nut
(m Screw Tapping screw 54155 Sicherungsmutter ME15 x1
ME2 Sctwaube ME7 x1 Schneldschraube Ecrou de blocage 51000
6 i 50575 Vis décolletée —F — )4
18803043 e RS, @ ME11 3m3\.ré S;;r_ E?:erv?)— staj;risp:r?r?; E:;;ﬂ(m
= 5 7N S ! Servo-Saver-Feder (grof)
jxmmé;fﬁ EA *‘m"! Eﬁg gﬁg’;‘f*ﬂiﬂf 50886 e Ressort de sauve-servo (grand)
Schraube x
Dgagsgﬁx 4 o= sl\;‘lgf:«ﬁ? 1 Connecteur & rotule D MG12 55%30man—t— ME16 x2
5%6.55mE 0 —F—jbFs b @ oA i o000
3XBmFS AL R Ball connector s Entretaice. PR IN—RAT I (1)
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AFTER MARKET SERVICE CARD KUNDENNACHBETREUUNGS-KARTE SERVICE APRES-VENTE
When purchasing Tamiya replacement parts, please take or Wenn Sie Tamiya-Ersatzteile kaufen mdchten, nehmen Sie LISTE DE PIECES DETACHEES
send this form to your local Tamiya dealer so that the parts bitte zur Unterstitzung dieses Formular mit zu Ihrem Afin de vous permetire de vous procurer des pisces de rechange
required can be comectly identified and supplied. Please ortlichen Fachhandler. Bezuglich der Angaben, der  Tamiya, amenez cette lists a votre point de vente Tamiya qui ne
note that specifications, Availahility and price are subject to Lagerhaltung der Artikel und der Preise sind Anderungen manquera pas de vous renseigner. Veulllez noter que les caractén-
change without notice. vorbehalten. stiques, disponibilité et prix peuvent changer sans avis préalable.
PARTS CODE 19804780  4x8mm Socket Screw (MC3 x10) 51536 Y Parts
19403420 Lower Deck 19803040  3x43mm Shafts (MC25 x2) 51547 "1 Gear Bag (Ring Gear, Bevel Gear, Miter Gear x1 each)
11834035  Gear Cover 19804940 *1 5mm Damper Ball Nut (MC23 x4) 51548 BAT Spur Gear (MA19)
13450852 Motor Mount A (Blue) (MA44) 19804943  4.6x4.4mm Flanged Tube (MC18 x2| 51549 GV Parts, Diff Housing (A, B)
13450859 *1 Lower Bulkhead (Biue) (MA14 x1) 10804942  4.6x3.9mm Flanged Tube 19 53334 11V Parts (x2)
13458135  Front Direct Shaft (Blue) (MA33) 19804381  5x9mm Hex Ball Connector (MC9 x2) 53502 42mm Swing Shaft (MC44 x2)
13450857 *1 Rear Post (Blue) (MAA4E x1) 19803041 *1 Stabilizer Rod Stopper (Blus) (MC32 x2) 53570 Clamp Type Wheal Hub (Amm) (MC36 x4)
13450746 -1 Upper Arm Mount A (MA26 x1) 19804781  Stabilizer End (Blue) (MC31 x4) 53601 "2 5mm Adjuster
18804246  6x0.6mm Spacer (MA16 x5) 19804802 W Cardan Axle Ring (MC30 x5) 53640 5mm Ball Connector Nut (Bluc) (MES x10)
19804372  5x(6.4)x1.5mm Spacer (MA15 x10) 19803042 "1 740 Ball Bearing (MC11 x2) 53851 3x46mm Shaft (MC24 x2)
19805645  3x0.7mm Spacer (MA17 x10) 13404070  Front Damper Stay (MD3) 53906 11 5x5mm Hex Ball Connector (MA7)
13450747 *1 Upper Arm Mount B (MA27 x1) 13404071  Rear Damper Stay (MD8) 53907 5xBmm Hex Ball Connector (MC10 x5)
13455898  Antenna Post (MA25) 19804944 “1 Damper Gylinder Assy (MO11, MD12, MD13, MD14 2 each) 53917 2.6x25mm, 2.6x22mm Shaft (MC26, MC27 x2 each)
19804811  5x3mm Hex Ball Connector (MASB x5) 19804946 *1 Piston Rod (MD5 x2) 54071 Suspension Mount 1C (MC41;
19805623  2xBrom Shafl (MAST x4) 19804947  13mim O-Ring (MD7 x4) 54073 Suspension Mount 1E (MG40)
19805776  2x9.8mm Shaft (MA36 x10) 13404030 Bumper Support (ME18) 54248 <1 3x23mm Turnbuckle Shaft (MA24
196804785  Separate Sus Mount (1C-a, b) (MA23, MA30) 13450872  Servo Mount (Blug) (ME13) 54249 "2  3x32mm Turmnbuckle Shaft (MCG33
13404069  Support Plate (MA41) 13450875  Battery Mount A (Black) (ME19) 54489 5mm Adjuster S (MC20 x8}
13450854  Genter Brace S (Biue) (MA48) 19805043 1 Z.Exbmm Hex Screw (ME2 x5) 54533 2.8x1 /mm Lift Gross Shatt (MB10 x2)
13450855  Center Brace M (Blue) (MA34) 13450873  Servo Mount Spacer {Blue) |ME1 4) 54543 Diff Cup Joint Set (MB11, MB12, ¥ Parts)
13450856  Center Brace L (Blue) SMASS] 13450876  Battery Mount B (Black) (M 54568 C Parts
13450861 *3 Upper Bulkhead (Blue) (MA13 x1) 13450866 160mm Propeller Shaft [Biﬁ:k} MEE:]{ 54569 11 D Parts (x1)
13450853 Motor Mm.ll"lt B [Btue] (MAGT) 13450867 IBme Propelier Shaft (Black 54580 F Parts
19803038 ue) (MA43 x2) 13450868 mm Propeller Shaft {Black] (MEZ21) 54620 Separate Sus Mount (1X-a, b) (MA31, MA32)
13450864 rg [Blue) (MAAS) 13450877 Shaﬁ Connector Blac]l{g 54648 Stabilizer Ball Connector Set (MC7 x2, MC8 x2)
19804512 Dprect t.ID( A28 x2) 13458143  Rear Input Shaﬂ 54692 E Parts
19803014 ng Shaft (MA42 x2) 42192 Spring Retainer 54727 Qil Seal (MD4 x4
19803039 Steering (MAS x2) 42217 W Cardan 44mm Swmg Shaﬂ (MC43 x2) 54728 Damper Piston (MD1 x4)
13450860 *1 Input Shaft (MA22 x1) 42218 W Cardan Axle Shaft (MC39 x2) 54730 Rod Guide (MD2 xd)
13450865  125mm Propeller Shaft (MB16) 42219 W Cardan .loint Pipe (MC35 x2) 54747 Suspension Ball (MC22 x8)
19804615 7mm O-Ring (MB7 x5) 4222 W Cardan Cross Joint Set (MG28, MC30, MC34 x4 each)
19805701  5mm O-Ring (MBS x2) 42281 Stabilizer Sot (MC31 x4, MC37 x1, MC38 x1, etc)
13450858  Spur Holder (Blue) (MB15) 42306 "1 Coil Spring Set (MD10 x2, etc.) i | Requires 2 sets for one car.
13450869  Spur Gear Cover (Blue) (MB17) 51000 Hi-Torqua Servo Saver (Q ng ME18 x1, ME13 x2, atc) =2 FRequires 3 gete for one car.
13450874  Motor Bracket (Blue) (MB18) 51253 B Parts 3 Requires 4 sets for one car.
13454804 "1 Center Cup (MB13 x1) 51444 1 Cross Joint Sct (MA36, MA3S, MA49 x2 cach) 4 Requires 6 sets for one car.
19805185 850 Metal Bearing (MB3 x2) 51445 Wheel Axie (MC42 x2)
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